Este manual de instrucciones esta dirigido a usuarios con conocimientos basicos de electricidad y dispositivos
electrénicos.

* Lslv-S100 es el nombre oficial para S100.



Informacion de Seguridad

Para evitar condiciones inseguras de funcionamiento, dafios a la propiedad, lesiones o incluso la muerte, lea
y siga cuidadosamente estas instrucciones.

Simbolos de seguridad en este manual

A Peligro

Este simbolo indica la muerte instantanea o lesiones graves si no sigue las instrucciones.

/\ Advertencia
Este simbolo indica la posibilidad de muerte o lesiones graves.

@Precaucién
Este simbolo indica la posibilidad de lesiones o dafios a la propiedad.

Informacion de seguridad

A Peligro

* No abra la cubierta del equipo mientras estd encendido o en funcionamiento. Del mismo modo, no
opere el variador sin la cubierta frontal. De lo contrario podria recibir una descarga eléctrica por la
exposicion a los bornes de alta tension o debido a la carga de los capacitores. No retire ninguna cubierta
ni toque las tarjetas de circuitos internos (PCB) o los contactos eléctricos en el producto cuando el
aparato esta encendido o durante el funcionamiento. De lo contrario, puede sufrir dafos a la propiedad,
lesiones graves o incluso la muerte.

* No abra la cubierta del equipo, salvo cuando sea necesario para el mantenimiento o para inspecciones
periddicas, incluso con la alimentacién desconectada. La apertura de la cubierta puede dar lugar a una
descarga eléctrica, incluso cuando la fuente de alimentacidn esta apagada.

* El equipo puede retener la carga mucho después de que la fuente de alimentacion se ha apagado. Utilice
un multimetro para asegurarse de que no hay tensién antes de manipular el cable del variador, motor o
cable del motor.



Informacién de Seguridad

&Advertencia

Este equipo debe estar conectado a tierra para una operacién segura y apropiada.

No conecte la alimentacidn a un variador dafiado. Si detecta que el variador tiene algun defecto,
desconecte la fuente de alimentacién y haga reparar el equipo por un profesional.

El variador se calienta durante el funcionamiento. Evite tocarlo hasta que se enfrie para evitar
guemaduras.

No permita el ingreso al variador de tornillos, astillas de metal, pelusas, agua o aceite. De lo contrario
podria ocurrir un incendio o presentarse un mal funcionamiento del variador.

No utilice el variador con las manos mojadas. De lo contrario, podria recibir una descarga eléctrica.
Verifique la informacién sobre el nivel de proteccion para circuitos y dispositivos.

Los siguientes bornes y dispositivos de conexién cuenta con una Proteccion Eléctrica nivel 0. Esto
significa que el nivel de proteccién del circuito depende del aislamiento bdsico. Si no hay un aislamiento
basico, podria ocurrir un accidente por descarga eléctrica. Al instalar o realizar el conexionado de los
dispositivos y bornes de conexién, tome las misma medidas de proteccién del cable de alimentacidén.

— Entrada Multifuncion: P1-P7, CM

— Entrada de Frecuencia Analdgica: VR, V1, 12, Tl

— Funcion de Seguridad: SA, SB, SC

— Salida Analdgica: AO1, AO2, TO

— Contacto: Q1, EG, 24, A1, B1, C1, A2, C2, S+, S-, SG

— Ventilador
El nivel de proteccidn de este equipo (variador) es Proteccién Eléctrica nivel I.



Informacion de Seguridad

®Precaucion
* No modifique el funcionamiento interno del variador. Si lo hace, se anulard la garantia.

* El variador esta disefiado para el funcionamiento de un motor trifdsico. No utilice el variador para
operar un motor monofasico.

* No coloque objetos pesados encima de los cables eléctricos. Si lo hace, puede dafiar el cable y
provocar una descarga eléctrica.

Nota

La maxima corriente de cortocircuito prevista y permitida en la conexiéon de alimentacion de entrada se
define en la norma IEC 60439-1 como 100 kA. Dependiendo del MCCB elegido, la serie LSLV-S100 es
adecuada para usar en circuitos capaces de transportar un maximo de 100kA amperes RMS simétricos a la
tensidn nominal maxima del accionamiento. La siguiente tabla muestra los MCCB recomendados para
amperes RMS simétricos.

Tension de Funcionamiento UTS150 UTS250 uUTS400 ABS103c | ABS203c | ABS403c
(N/H/L) (N/H/L) (N/H/L)
480V(50/60Hz) 35/65/100 kA | 35/65/100 kA | 35/65/100 kA 26 kA 26 kA 35 kA




Informacién de Seguridad

Tabla de Referencia Rapida

La siguiente tabla contiene situaciones frecuentes a las que se enfrentan los usuarios mientras se trabajan
con variadores. Consulte las situaciones tipicas y practicas en la tabla para localizar de forma rapida y facil las
respuestas a sus preguntas.

Quiero poner en funcionamiento una capacidad nominal del motor un poco mayor a la | p. 211
del variador.

Quiero configurar el variador para comenzar a usarlo tan pronto como se conecte a la | p. 87
fuente de alimentacion.

Quiero configurar los pardmetros del motor. p. 150
Quiero configurar el control vectorial Sensorless. p. 154

Algo parece funcionar mal en el variador o el motor. p. 231, p. 343
éQué es la sintonizacion automatica (Auto tuning)? p. 150
éCuales son las longitudes de conexionado recomendadas? p. 231, p. 343
El motor es demasiado ruidoso. p. 173
Quiero aplicar el control PID en mi sistema. p. 142
éCudles son los valores predeterminados de fabrica para los bornes multifuncidon P1-P7? | p. 24

Quiero ver todos los pardametros que he modificado. p. 184
Quiero revisar los historiales de advertencias y disparo por fallas. p. 308
Quiero instalar un medidor de frecuencia usando un borne analégico. p. 25

Quiero trabajar con el variador mediante la configuracion de velocidad secuencial. p. 79

El motor calienta demasiado. p. 209

El variador esta demasiado caliente. p. 219

El ventilador de enfriamiento no funciona. p. 348
Quiero cambiar los elementos que se monitorean en el teclado. p. 204
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Preparacion para la Instalacion

1. Preparacion para la Instalacion

En este capitulo se proporciona informacion detallada sobre la identificacién del producto, nombres de las
piezas, instalacion correcta y especificaciones de conexionado. Para instalar el variador de forma correcta y
segura, lea y siga cuidadosamente las instrucciones.

1.1. Identificacion del Producto

El Variador S100 estd fabricado en una gama de grupos de productos basados en la capacidad de
accionamiento y las especificaciones de la fuente de alimentacion. El nombre del producto y las
especificaciones se detallan en la placa de caracteristicas. La ilustracion de la pagina siguiente muestra la
ubicacion de la placa de caracteristicas. Verifique dicha placa antes de instalar el producto y asegurese de
qgue el mismo cumple con sus requisitos. Para conocer especificaciones mas detalladas del producto,
consulte la seccién 11.1. Especificaciones de Entrada y Salida en la pagina 357.

Nota
Compruebe el nombre del producto, abra el embalaje, y luego verifique que el producto no presente ningun
defecto. Contactese con su proveedor si tiene algin problema o pregunta acerca de su producto.
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HD: 10304, ND: 134.0A
HD: 1004, ND: 142.0A
B4kVA

Ser. No 55025310146
Inspected by D. K. YU

(LSLV0550S100-4CONDS® | eseciicaciones

INPUT 380480V 3Phase 500HZ @ |  almentacion
OUTPUT OHnputV 3Phase 0.01-400Hz®——— ;. .liaa

LSLV 0550 S100 -4 COND:!

Capacidad motor

0300 - 30KW
0370 - 37KW
0450 - 45KW
0550 - 55KW
0750 - 75KW

Nombre serie

Tension entrada
4: Trifasico 400V

Nombre del
modelo

——(e la fuente de

Especificaciones

Teclado

C: Teclado LED

Tipo UL

O: UL Tipo Abierto

Filtro EMC

F: Con Filtro EMC
N: Sin Filtro EMC

Reactor

D: DLC incorporado

Tipo E/S

S: Estandar




Preparacion para la Instalacion

1.2. Nombres de las Piezas

La siguiente ilustracion muestra los nombres de las piezas. Los detalles pueden variar entre grupos de

productos.
Cubierta )
superior Ventilador de
/enfriamiento
5 [ v ‘ .I-r:& !
Indicador ¥
de estado
Conector Cuerpo del
teclado LCD variador
Teclado
Bornera de

Tapa de

Nota

ol e alt “_-J.";_!_J__-.
borneras ¢ ! Y,
o
@» Cubierta bornes de puesta
' a tierra del EMC

La cubierta para bornes de puesta a tierra del EMC no esta disponible en los variadores 55-75kW.

control

Guia para
cables
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1.3. Consideraciones para la Instalacion

Los variadores se componen de diversos dispositivos electronicos y de precision y, por lo tanto, el entorno de
instalacion puede afectar significativamente la vida util y la confiabilidad del producto. La siguiente tabla
detalla las condiciones de operacién y de instalacidn ideales para el variador.

Temperatura Ambiente* Servicio Pesado: -10-50°C (14-104°F), Servicio Normal: -10-40°C (14—
122°F).

Humedad Ambiente 90% de humedad relativa (sin condensacion)

Temperatura de Almacenamiento | -20—65°C (4—149°F)

Factores Ambientales Protegido de gas corrosivo, gas combustible, vapor de aceite o polvo.

Altitud / Vibracion Maximo 1.000m (3.280 pies) sobre el nivel del mar / Maximo
9,8m/seg” (1G) o menos.

Presion Atmosférica 70 -106 kPA

* La temperatura ambiente es la temperatura medida en un punto ubicado a 5cm (2”) de la superficie del variador.

@ Precaucién
No permita que la temperatura ambiente exceda de los limites permitidos durante el funcionamiento del
variador.
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1.4. Seleccidn y Preparacion del Lugar de Instalacion

Al seleccionar el lugar de instalacion, tenga en cuenta lo siguiente:

* Elvariador debe instalarse en una pared que pueda soportar el peso del mismo.

* La ubicacién debe estar libre de vibraciones. La vibracién puede afectar negativamente al
funcionamiento del variador.

* El variador puede alcanzar temperaturas muy elevadas durante el funcionamiento. Instale el
variador en una superficie La instalacidon del variador en una superficie ignifuga y con suficiente
espacio libre a su alrededor para permitir que el aire circule. Los siguientes ejemplos detallan las
correspondientes distancias de instalacion.

---------------------------------------------------

I

Minimo 10cm

~

| e

Minimo 10cm /

| | -
T 1 =
! -
Minimo Sem Minimo 50m: 7
I 1l -~
= =1 1 ~
| | -
Minimo 5¢m -
| 2
~

~

e
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* Verifique que haya suficiente circulacidn de aire alrededor del variador al instalarlo. Si el variador se
va a instalar dentro de un panel, recinto o rack de gabinete, considere cuidadosamente la posicidn
del ventilador de enfriamiento del variador y la rejilla de ventilacién. El ventilador de enfriamiento

debe estar colocado para transferir de manera eficiente el calor generado por el funcionamiento del
variador.
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* Sise instalan dos o mas variadores de diferentes clasificaciones, es importante disponerlos con un
espacio libre suficiente que permita cumplir con las especificaciones de espacio del variador mas
grande.

. 2 |

T

Minimo 10cm

Minimo 5cm

Ml'nim(; 10cm

-
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1.5. Seleccion de Cables

Al instalar los cables de alimentacidon y de sefial en la bornera, utilizar cables que cumplen con las
especificaciones requeridas para el funcionamiento seguro y fiable del producto. Consulte la siguiente
informacidn para ayudarse en la seleccién de los cables.

@ Precaucién

e Siempre que sea posible utilice cables con la mayor darea transversal para el conexionado de
alimentacién de red, para asegurar que la caida de tensién no sea superior al 2%.

* Use cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién.

* Use cables de cobre aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

Especificaciones del Cable de Tierra y Cable de Alimentacion

Tierra E/S Alimentacion

Carga (kW) > e mm? AWG
mm

R/S/T A R/S/T

400V
er 45
Trifasico
55 35 3 70 70 1/0 1/0
75
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Especificaciones del Cable (Control) de Senal

Ancho de cable recomendado mm?

(AWG) ,
Tornillo Par

Sin Conectores de Con Conectores de Especificaciones Eléctricas

- - borne | [Nm]
Bornes de Presion = Bornes de Presion

(Cable Desnudo) (Punteras Huecas)

P1-P7,CM -
Tension/corriente de salida: 12V,
VR 24 mA, rsistencia volumen: 1-
5kQ
Vi Tenision de entrada: -12V - +12V
2 Entrada 0-24mA (resistencia
interna: 249Q)
Tensidn/corriente de salida
AO1, AO2 ‘.
maxima: 12V, 24 mA
Q1 26VCC, menos de 100 mA
1,0(17) 1,5(15) M2-6 0,4
EG -
2 Corriente de salida maxima:
100 mA
Tl 0-32 kHz, 0-12Vv
TO 0-32 kHz, 0-12V
SA, SB, SC 250VCA, menos de 25 mA
250VCA, menos de 1A
S+, S-, SG
30VCC, menos de 1A
Al,B1,C1 250VCA, menos de 5A
A2, C2 30VCC, menos de 5A




Preparacidn para la Instalacién

10



Instalacion del Variador

2. Instalacion del Variador

En este capitulo se describen los métodos de instalacién fisica y eléctrica, incluyendo el montaje y el
conexionado del producto. Consulte el diagrama de flujo y diagrama de configuracién basica que se
presentan a continuacién para entender los procedimientos y métodos de instalacién que debe seguir para
instalar correctamente el producto.

Diagrama de Flujo para la Instalacién

El diagrama de flujo enumera la secuencia a seguir durante la instalacién. Los pasos cubren la instalacién del
equipo y pruebas del producto. Cada paso indica donde obtener mas informacidn sobre el mismo.

Identificacion del Producto (p.1)

Seleccion del Lugar de Instalacién (p.4)

Montaje del Variador (p.13)

Conexionado de Cable de Tierra (p.18)

Conexionado de Alimentacion y Seial (p.19)

Verificaciones Posteriores a la Instalacién (p.33)

Encendido de Variador

Configuracion de Parametros (p.53)

Pruebas (p.35)

11
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Diagrama de Configuracion Basica

El siguiente diagrama de referencia detalla una configuracién de sistema tipica mostrando el variador y los

dispositivos periféricos.

Antes de instalar el variador, asegurese de que el producto es adecuado para la aplicacién (potencia

nominal, capacidad, etc.). Aseglrese de que todos los periféricos necesarios y dispositivos opcionales

(interruptores de resistencia, contactores, filtros de ruido, etc.) estén disponibles. Para mas detalles sobre

los dispositivos periféricos, consulte la seccidon 11.4. Dispositivos Periféricos en la pagina 364.

S —
:l%l:

Fuente de alimentacion Lado de entrada 58 Lado de salida !

[l

____________________ |:

1

Interruptor Contactor Reactor C.A. Motor
magnético (Opcional) :
(Opcional)

Reactor C.C.
(Opcional)

@ Precaucion

12

Los dibujos de este manual muestran al variador sin cubiertas o interruptores para ofrecer una vision
mas detallada de las disposiciones de montaje. Instale todas las cubiertas e interruptores antes de
operar el variador. Opere el producto de acuerdo con las instrucciones de este manual.

No use un contactor magnético en la entrada del variador para arrancarlo o pararlo con frecuencia.

Si el variador esta dafiado y pierde el control, la maquina puede causar una situacidn peligrosa. Instale
un mecanismo de seguridad de reserva, como un freno de emergencia, para evitar estas situaciones.

Los altos niveles de consumo de corriente durante el encendido pueden afectar el sistema. Asegurese de
instalar interruptores debidamente homologados para operar con seguridad en situaciones de
encendido.

Se pueden instalar reactores para mejorar el factor de potencia. Tenga en cuenta que los reactores se
pueden instalar dentro de los 9,14m (30 pies) de la fuente de alimentacion si la potencia de entrada es
10 veces superior a la capacidad de variador. Consulte la seccion 11.5. Especificaciones de Fusible y

Reactor en la pagina 364 y seleccione cuidadosamente un reactor que cumpla con los requisitos.
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2.1. Montaje del Variador

Monte el variador en una pared o dentro de un panel siguiendo los procedimientos indicados a
continuacién. Antes de la instalacién, asegurese de que hay espacio suficiente para cumplir con las
especificaciones de espacio, y que no hay obstaculos que impidan el flujo de aire del ventilador de
enfriamiento.

Seleccione una pared o panel adecuado para soportar la instalacion. Consulte la seccién 11.3. Dimensiones

Externas (Tipo IP 20) en la pagina 362 y verifique las dimensiones del soporte de montaje del variador.

1. Utilice un nivel para trazar una linea horizontal en la superficie de montaje, y luego marque
cuidadosamente los puntos de fijacion.

2. Perfore los dos orificios superiores para los tornillos de montaje y luego coloque los mismos. No ajuste
los tornillos en este momento. Una vez montado el variador, ajuste completamente los tornillos de

fijacion.

13
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3. Monte el variador en una pared o dentro de un panel con los dos tronillos superiores, y luego ajustar
los tornillos de montaje. Asegurese de que el variador se encuentre ubicado en forma plana sobre la
superficie de montaje, y que la superficie de instalacién soporte con seguridad el peso del variador.

14
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@ Precaucién

* No transporte el variador sujetandolo por las cubiertas o superficies de plastico del variador. El variador
puede volcarse si las cubiertas se rompen, causando lesiones o dafios en el producto. Cuando mueva el
equipo, siempre sosténgalo utilizando los marcos de metal.

* Los variadores de alta capacidad son muy pesados y voluminosos. Utilice un método de transporte
adecuado para ese peso.

* No instale el variador en el suelo o de lado contra una pared. El mismo debe instalarse verticalmente, en
una pared o dentro de un panel, con su plano trasero en la superficie de montaje.

15
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2.2. Conexionado

Abra la cubierta frontal, extraiga las guias de cables y la cubierta de los bornes de control, y luego instalar la
conexion de tierra como se especifica. Complete el cableado mediante la conexion de un cable de
clasificacidon adecuada a los bornes de la bornera de alimentacién y control.

Lea cuidadosamente la siguiente informacién antes de realizar el conexionado del variador. Se deben seguir
todas las indicaciones de advertencia.

@ Precaucién

* |Instale el variador antes de realizar el conexionado.

* Asegurese de que no haya pequefios residuos de metal, tales como restos de cables, en el interior del
variador. La presencia de restos de metal en el variador puede causar una falla del mismo.

e Ajustar los tornillos de los bornes con el par de apriete especificado. Si los tornillos de la bornera quedan
flojos, los cables podrian desconectarse y causar un cortocircuito o una falla del variador. Consulte la
seccién 11.6. Especificaciones sobre Tornillos de Bornes en la pagina 365 para conocer las indicaciones

sobre el par de apriete.

* No coloque objetos pesados encima de los cables eléctricos. Los objetos pesados pueden daiar el cable
y provocar una descarga eléctrica.

* Elsistema de suministro de energia para este equipo (variador) es un sistema de conexion de tierra. Sélo
utilice un sistema de alimentacion eléctrica con conexion de tierra para este equipo (variador). No utilice
un TT, TN, IT, o el sistema de conexion de tierra por un vértice.

* El equipo puede generar corriente continua en el conductor de proteccién de tierra. Al instalar el
interruptor diferencial (RCD, por sus siglas en inglés) o un control de corriente diferencial (RCM, por sus
siglas en inglés), solamente pueden utilizarse RCD y MRC Tipo B.

e Utilice cables con la mayor drea transversal, apropiados para el conexionado bornes de alimentacion,
para asegurar que la caida de tensidn no sea superior al 2%.

* Use cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacién.

* Use cables de cobre aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

* Separe los cables del circuito de control de los circuitos de alimentacidn y otros circuitos de alta tensidn
(circuito secuencial con relés de 200V).

e Compruebe si hay cortocircuitos o fallas en el conexionado del de cableado en el circuito de control.
Podrian causar una falla del sistema o mal funcionamiento del dispositivo.

¢ Utilice cables blindados para el conexionado del circuito de control. El no hacerlo puede causar un mal
funcionamiento debido a las interferencias. Si es necesario realizar una puesta a tierra, utilice cables STP
(Par Trenzado Blindado).

* Sitiene que cambiar los cables de los bornes debido a fallas relacionadas con el conexionado, asegurese
de que la pantalla del teclado del variador se encuentre apagada, al igual que la [dmpara de carga bajo la
cubierta frontal, antes de trabajar en las conexiones del cableado. El variador puede mantener una carga
eléctrica de alto voltaje mucho después de que la fuente de alimentacién se ha apagado.

16
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Paso 1: Cubierta Frontal, Cubierta de los Bornes de Control y Guia de Cables

Se deben retirar la cubierta frontal, la cubierta de los bornes de control y la guia de cables para instalar los
cables. Consulte los siguientes procedimientos para retirar las cubiertas y guia de cables. Los pasos para
retirar estas piezas pueden variar en funcion del modelo del variador.

1. Afloje el tornillo que sujeta la cubierta delantera (0). Empuje y sujete la palanca en el lado derecho
dela cubierta(g). A continuacidn, retire la cubierta levantandola desde el fondo y deslizandola por la

parte frontal del variador.

2. Conecte los cables a los bornes de alimentacidn y los bornes de control. Para las especificaciones
sobre cables, consulte la seccion 1.5. Seleccion de Cables en la pagina 8.
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Paso 2: Conexion de tierra

Retire la(s) cubierta(s) frontal(es), la guia de cables y la cubierta de los bornes de control. Luego siga las
instrucciones que aparecen a continuacion para instalar la conexion de tierra para el variador.

1. Localice el borne de tierra y conecte un cable de tierra apto para los bornes. Consulte la seccion 1.5.
Seleccion de Cables en la pagina 8 para consultar las especificaciones del cable adecuado para su
instalacion.

Bornes de tierra

2. Conecte los otros extremos de los cables de tierra al borne de puesta de tierra (masa).

Nota
* Los productos de 400 V requieren puesta a tierra Clase 3 Especial. La resistencia a tierra debe ser <10Q.

/\ Advertencia

* |Instale las conexiones a tierra para el variador y el motor siguiendo las especificaciones correctas para
garantizar un funcionamiento seguro y preciso. El uso del variador y el motor sin las conexiones a tierra
especificadas puede provocar una descarga eléctrica.
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Paso 3: Conexionado de los Bornes de Alimentacion

La siguiente ilustracion muestra la disposicién de la bornera de alimentacién. Consulte las descripciones
detalladas para entender la funcién y la ubicacion de cada borne antes de realizar las conexiones del
cableado. Asegurese de que los cables seleccionados alcanzan o superan las especificaciones de la seccion
1.5. Seleccidon de Cables en la pagina 8 antes de instalarlos.

® precaucién

* Aplicar pares de apriete aptos para los tornillo de los bornes. Si los tornillos quedan sueltos pueden
causar cortocircuitos y fallas en el funcionamiento. Ajustar demasiado los tornillos puede daifar los
bornes y causar cortocircuitos y fallas en el funcionamiento.

e Utilice solo cables de cobre aptos para 600V, 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacion, y
aptos para 300V, 75°C para el conexionado de los bornes de control.

* No conecte dos cables a un borne al realizar el conexionado de la alimentacion.

* Los conexionados de alimentacion deberan estar conectadas a los bornes R, S y T. Conectarlos a los
bornes U, V, W provoca dafios internos al variador. El motor debe estar conectado los bornes U, V, W.
No es necesaria una disposicidn de la secuencia de fase.
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30-75kW (trifasico)

RiL1) [si2)] [Ti3)

i) [P (8

Entrada CA Trifasica Motor
Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Alimentacién
Etiquetas Bornes | Nombre Descripcion
R(L1)/S(L2)/T(L3) Borne de entrada de alimentacidon de CA | Conexiones de la alimentacién de CA.
P2(+)/N(-) Borne de conexion CC Bornes de tensién CC.
P3(+)/B Bornes resistencia de frenado Conexion de la resistencia de frenado.
u/v/w Bornes de salida de motor Conexiones del motor de induccion

trifasico.
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Nota

* Use cables STP (Par Trenzado Blindado) para conectar un motor situado a distancia con el variador. No
utilice cables de tres conductores.

* Cuando se opera la resistencia de frenado, el motor puede vibrar bajo la operacidn de Frenado de flujo.
En este caso, apague el Frenado de flujo (Pr.50).

* Asegurese de que de que la longitud total del cable no supere los 202m (665pies).

* El par del motor puede disminuir cuando opera a frecuencias bajas y cuando se usa un cable largo entre
el variador y el motor. Un cable largo también puede aumentar la susceptibilidad de un circuito de
capacitancia pardsita y puede desencadenar disparar los dispositivos de proteccién contra
sobretensiones corriente o provocar un mal funcionamiento del equipo conectado al variador.

* La caida de tensidn se calcula utilizando la siguiente férmula:

Caida de tension (V) = [V3 X resistencia del cable (mQ/m) X longitud del cable (m) X corriente (A)]/1000

e Utilice cables con la mayor area transversal para asegurar que la caida de tensidn se minimice sobre
cables largos. La reduccion de la frecuencia portadora y la instalacién de un filtro de micro sobretensién
aumento también puede ayudar a reducir la caida de tension.

Distancia <100m (330 pies) >100m (330 pies)
Frecuencia Portadora <5 kHz <2,5 kHz
Permitida

/\ Advertencia
No conecte la alimentacidn al variador hasta completar totalmente la instalacion y el variador esté listo para
ser operado. De lo contrario, podria provocar una descarga eléctrica.

@ Precaucion

* Los cables de alimentacion deben estar conectados a los Bornes R, Sy T. La conexidn de estos cables en
otros bornes puede danar el variador.

* Utilice bornees de ojillo aisladas al conectar los cables a los bornes R/S/Ty U/V/W.

* Las conexiones de los bornes de alimentacidon del variador pueden causar armdnicas que podrian
interferir con otros dispositivos de comunicacion ubicados cerca del variador. Para reducir la
interferencia, puede ser necesaria a instalacion de filtros de ruido o filtros de linea.

* Para evitar la interrupcién del circuito o dafios al equipo conectado, no instale condensadores fase
avanzada, proteccién contra sobretensiones o filtros de ruido electrénicos en el lado de salida del
variador.

* Para evitar la interrupcidn del circuito o danos al equipo conectado, no instale contactores magnéticos
en el lado de salida del variador.
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Paso 4: Conexionado de los Bornes de Control

Las siguientes ilustraciones muestran el disefio detallado de los bornes de los cables de control, y los
interruptores del tablero de control. Consulte la informacidn detallada proporcionada a continuacién y la
seccion 1.5. Seleccion de Cables en la pagina 8 antes de realizar el conexionado de los bornes de control y

asegurese de que los cables utilizados cumplen con las especificaciones establecidas.

II..II.J[ Illll]lll]l‘.
!!mm!mm!mmggg!!!!

: % M [AC2 T1 M
IlIIlI'lI ] lI IlIIlIIII Ill [ | II e
o ©

S . —— J
Interruptores del Tablero de Control
SW1 Interruptor de seleccién de modo NPN/PNP
SW2 Interruptor de seleccién de bornes de entrada de tension/corriente analdgica
SW3 Interruptor de seleccidn de bornes de salida de tension/corriente analdgica
Sw4 Interruptor de DIP de Resistencia de Terminacién
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Interruptor resistencia
De terminacion

Entrada multifuncion

Fabrica FX P1 SW4 s
RX P2 sw1 o ofF St RS-485
BX P3 C %G
RST pg PNP NPN \neerruptor salida
Spd-Li P5 analdgica
Spd-M P6 w3 AO10— Salida analdgica 1
Spd-H P7 10 VO Fabrica: Frecuencia
™
VR AO20—» Salida analodgica 2
L Fabrica: Frecuencia
Entrada analogica V1
nL TO ©— Salida pulsos
™ Fabrica: Frecuencia
12 Interruptor
~; Entrada . g
Entrada LV halégica P24 © Alimentacion de 24V
: Tl
pulsos salida multifuncion
i6 sC Y |: salida col bi
Funcion de oA alida colector abierto
SB

Salida relé 1
Fabrica: Disparo

Salida relé 2
Fabrica: Marcha
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Etiquetas y Descripcidn de los Bornes de Entrada

Configuracion Entrada i ) .
P1-P7 . .. Configurable para bornes multifuncién.
borne multifuncién 1-7
multifuncion CM Secuencia comun | Borne comun para entradas y salidas analdgicas.
Se utiliza para configurar o modificar una referencia de
Entrada frecuencia a través de la entrada de tensidn o corriente
VR frecuencia analégica.
referencia ¢ Salida de Tensién Maxima: 12V
potenciometro * Salida de Corriente Maxima: 100Ma
* Potencidémetro: 1-5kQ
Entrada de Se utiliza para configurar o modificar una referencia de
tension para la frecuencia a través del borne de entrada de tension
V1 entrada de analégica.
referencia de * Unipolar: 0-10V (12V Max)
frecuencia * Bipolar: -10-10V (+ 12V Max)
Se utiliza para configurar o modificar una referencia de
Configuracion frecuencia a través de los bornes de entrada de tensién o
entrada corriente analdgica.
. Entrada de . .. )
analdgica .. . Cambiar entre los modos tensidn (V2) y corriente (12)
tension/ corriente . .
utilizando un interruptor del tablero de control (SW2).
para la entrada
12 ) Modo V2:
de referencia de .
. * Unipolar: 0-10V (12V Max)
frecuencia
Modo 12:
¢ Corriente de entrada: 4-20mA
¢ Corriente de entrada maxima: 24mA
* Resistencia de entrada: 249Q
Entrada de Pulsos | Configure o modifique las referencias de frecuencia
para entrada de usando las entradas de pulsos de 0 a 32 kHz.
Tl referencia de * Nivel bajo: 0-0,8V
frecuencia (serie ¢ Alto Nivel: 3,5-12V
de pulsos)
Se utiliza para bloquear la salida del variador en una
SA Entrada segura A emergencia.
Condiciones:
Configuracion * Funcionamiento normal: Los bornes SA y SB estdn
funcionalidad conectados al borne SC
segura SB Entrada segura B * Bloqueo salida: Uno o ambos de los bornes SA 'y SB
pierden la conexidn con el borne SC.
Alimentacion de
SC 24VCC, <25mA

entrada segura A
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Etiquetas y Descripcion de los Bornes de Salida / Comunicacién

Salida Tension/

Se utiliza para enviar la informacién de salida del
variador a dispositivos externos: frecuencia de salida,
corriente de salida, tension de salida, o tensién CC.
Utilice el interruptor (SW2) para seleccionar el tipo de
salida de sefial (tension o corriente) en el borne AO.

AO1 ) Especificaciones de Salida de Sefial:
Corriente ., .
* Tensién de salida: 0-10V
* Tension/corriente de salida maxima: 12V/10mA
* Corriente de salida: 0-20mA (Resistencia a carga:
menos de 5000)
Salid * Corriente de salida maxima: 24Ma
alida
. Se utiliza para enviar la informacién de salida, como
Analdgica . . . . . L
Borne de salida frecuencia de salida, corriente de salida, tension de
AO2 de tension salida, o tensiéon CC a dispositivos externos.
analdgica * Tensién de salida: 0-10V
e Tension/corriente de salida maxima: 12V/10mA
Envia sefiales de pulsos a dispositivos externos para
proporcionar un valor de salida Unico desde el variador
de: frecuencia de salida, corriente de salida, tension de
TO Salida de pulsos salida, tensién CC.
Especificaciones de sefial de salida:
* Lafrecuencia de salida: 0-32 kHz
* Tension de salida: 0-12V
Borne
Qi1 multifuncién 26VCC, menos de 100mA
(colector abierto)
Borne de tierra comun de fuente de alimentacién
EG Comun externa del colector abierto (con fuente de alimentacién
externa)
Salida Alimentacion i . L
o 24 Corriente de salida maxima: 150mA
Digital externa 24V
Envia sefiales de alarma cuando la funcidn de proteccidn
se activa (menos de 250VCA 1A, 30VCC 1A)
Salida de sefial de | * Sefial de falla: A1-C1 electrificada (B1-C1 no
A1/C1/B1 -
falla electrificada).
* Sefal normal: B1-C1 electrificada (A1-C1 no
electrificada).
) N Se utiliza para enviar o recibir sefiales RS-485. Consulte la
Contactos Linea de sefial » o L
S+/S-/SG seccién 7. Caracteristicas de Comunicacion RS-485 en la
bornes RS485 . ]
pagina 233 para mas detalles.
NC NC No se utiliza.
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Conectores de Bornes a Presion Preaislados (Punteras Huecas)

Utilice conectores de bornes a presiéon preaislados para aumentar la fiabilidad del conexionado de los bornes
de control. Consulte las siguientes especificaciones para determinar qué bornes a presién se adaptan a los
diferentes tamafios de cable.

¥
|D
v
7
CE002506 10,4 0,4/6,0
26 0,25 0,04/1,1 0,1/2,5 JEONO
CE002508 12,4 0,5/8,0 .
(Jeono Electric,
CEO005006 22 0,50 12,0 0,45/6,0 0,05/1,3 0,125/3,2 .
http://www.jeono.com)
CEO007506 20 0,75 12,0 0,45/6,0 0,06/1,5 0,13/3,4

* Si la longitud (L) de los bornes de presién es superior a 12,7mm (0,5”) después del conexionado, la cubierta
de los bornes de control puede no cerrar completamente.

Para conectar los cables a los bornes de control sin necesidad de utilizar bornes a presién, consulte la
ilustracién siguiente que detalla la longitud correcta del conductor expuesto en el extremo del cable de
control.
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Nota

* Al realizar el conexionado en los bornes de control, asegurese de que la longitud total del cable no
supere los 50m (165 pies).

* Asegurese que la longitud del conexionado relacionado con la seguridad no supere los 30m (100 pies).

* Asegurese que la longitud del cable entre un teclado LCD y el variador no supere los 3,04m (10 pies). Las
conexiones de cable superiores a 3,04m (10 pies) pueden causar errores de sefial.

* Use material de ferrita para proteger los cables de sefial contra interferencia electromagnética.

* Al sostener cables mediante bridas, tenga cuidado de no colocarlas a menos de 15cm (6 pulgadas) del
variador. Esto proporciona un acceso suficiente a cerrar completamente la tapa frontal.

* Al conectar los cables de los bornes de control, use un destornillador de punta plana de 2,5mm (0,1
pulgada) de ancho y 0,4mm (0,015 pulgadas) en la punta.

2,5mm o
menos

I 0,4mm o menos

&Advertencia

SA, SB, SC, que estan en cortocircuito, tienen una tension de 24V. No conecte la alimentacion al variador
hasta completar totalmente la instalacién y el variador esté listo para ser operado. De lo contrario, podria
provocar una descarga eléctrica.

Paso 5: Seleccion Modo PNP/NPN

El variador S100 ofrece dos secuencias para el borne de entrada del circuito de control: el modo NPN y el
modo PNP. Es posible cambiar la logica del borne de entrada a modo NPN y a modo PNP usando el
interruptor de ajuste NPN/PNP (SW1). Consulte la siguiente informacién detallada.

Modo PNP

Seleccione el modo PNP con el interruptor de ajuste PNP/NPN (SW1). El valor por defecto inicial de fabrica es
el modo NPN. CM (24V tierra) es el borne comun para la sefial de entrada del punto de contacto y P24 es la
fuente interna de 24V. Si quiere usar una fuente externa de 24V conecte el borne (-) de la fuente externa a
CM (24V tierra).
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o

PNP NPN

™

O
CM
24V

)
P1(FX)

O
O
)

——0O O———Q P2(RX)

Modo NPN

Seleccione el modo NPN con el interruptor de ajuste PNP/NPN (SW1). El valor por defecto inicial de fabrica
es el modo NPN. CM (24YV tierra) es el borne comun para la sefial de entrada del punto de contacto.

P24

PNP NPN

Y
p—

ch;/

P1(FX)

O
O

—O O——O0 P2(RX)
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Paso 6: Desactivacion del Filtro de EMC para Fuentes de Alimentacion con Conexion de Tierra
Asimétrica

Los variadores $100, 400V 30-45kW (trifasicos) tienen un filtro de EMC incorporado y activado como disefo
de fabrica. Un filtro de EMC evita la interferencia electromagnética mediante la reduccién de las emisiones
de radio desde el variador. El uso del filtro de EMC no siempre es recomendable, ya que aumenta la
corriente de fuga. Si un variador utiliza una fuente de alimentacidon con una conexién de tierra asimétrica, el
filtro de EMC debe estar desactivado.

Nota
Los productos S100, 400 V, 55-75 kW no tienen un filtro de EMC incorporado.

R(CT) R(LT)
Toma en el
Fasela medio de
tierra en fasela
conexioén en tierraen
delta 5(L2) conexién en 5(L2)
delta
T(L3) T(L3)
R(L1)
T RUY)
A tierra en Conexidén 5(L2)
extremo de trifasica sin } S 5(L2)
fase Unica tierra
N T(L3) ——
- 3 T TW3)

A Peligro

* No active el filtro de EMC si el variador utiliza una fuente de alimentacién con una estructura de tierra
asimétrica, por ejemplo, una conexidon en delta. Se pueden causar lesiones fisica o la muerte por
descarga eléctrica.

* Espere al menos 10 minutos antes de abrir las cubiertas y exponer las conexiones de los bornes. Antes
de comenzar los trabajos en el variador, pruebe las conexiones para garantizar que la tensidon de CC se
haya descargado por completo Se pueden causar lesiones fisica o la muerte por descarga eléctrica.

Antes de utilizar el variador, confirme el sistema de puesta a tierra de la fuente de alimentacion. Desactive el
filtro de EMC si la fuente de alimentacidn tiene una conexidn de tierra asimétrica.
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Desactivacion del Filtro de EMC Incorporado

Consulte las figuras siguientes para localizar el bornde de encendido/apagado del filtro de EMC y vuelva a
colocar el tornillo de metal con el tornillo de plastico. Si se requiere el filtro de EMC en el futuro, invierta los
pasos y coloque el tornillo de plastico con el tornillo de metal para volver a conectar el filtro de EMC.

Siga las instrucciones que se indican a continuacién para desactivar los filtros de EMC.

1. Retire la cubierta de tierra del EMC ubicada en la parte inferior del variador.

2. Retire el cable de tierra del EMC del borne derecho (Filtro de EMC-ON/valor de fabrica), y conectarlo al
borne izquierdo (Filtro de EMC-OFF / para fuentes de alimentacién con conexion a tierra asimétrica).
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Si se requiere el filtro de EMC en el futuro, invierta los pasos y conecte el cable de tierra del EMC al borne
derecho para para activar el filtro de EMC.

Nota
El borne de la derecha se usa para ACTIVAR el filtro de EMC (por defecto de fabrica). El borne de la
izquierda se usa para DESACTIVAR el filtro de EMC (para fuentes de potencia conexidn a tierra asimétrica).

Filtro EMC OFF
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Paso 7: Seleccion de la Unidad de Frenado

Seleccione la unidad de frenado de la siguiente manera:

Tio UL 30-37kW SV370DBU-4U
1pO
(TP A) 45-55kW SV550DBU-4U
IpoO
e 75kW SV750DBU-4U
- 30-37kW SV037DBH-4
Sin Tipo UL SV075DBH-4
(Tipo B) 45-75kW SVO75DB4
. LSLV0O370DBU-4HN
Sin Tipo UL 30-37kwW LSLV0370DBU-ALN
Tipo C
(Tipo C) 45-75kW LSLVO750DBU-4LN
Unidad de frenado
[ Pl [mllsf
I [ B3
Resistencia de .
. p B frenado
- L
P2(+) P3(+) N(-)
30 R(L1)
Alimentacién entrada 5[[_2]
50/60 Hz T"_S]

G®

Paso 8: Montaje de las Cubiertas y del Soporte de Colocacion de Cables

Volver a montar el soporte de colocacién de los cables y las cubiertas después de completar el cableado y las
configuraciones bdsicas. Tenga en cuenta que el procedimiento de montaje puede variar de acuerdo al grupo
de productos o al tamano del marco del producto.
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2.3. Lista de Verificaciones Posteriores a la Instalacion

Después de completar la instalacion, compruebe los elementos en la tabla siguiente para asegurarse de que
el variador se ha instalado de manera correcta y segura.

¢Es adecuada la ubicacidn de instalacién? p. 4
¢Cumple el medio ambiente con las condiciones de funcionamiento del 5
Ubicacién de | variador?
Instalacién / | ¢Coincide la fuente de alimentacién con la entrada nominal del variador? | p. 357
Verificacion ¢Es la salida nominal del variador suficiente para alimentar al equipo? El
Potencia E/S | menor rendimiento derivard en ciertas circunstancias. Consulte la seccién 357
11.8. Disminucidn de la Capacidad de Corriente Nominal Continua en la
pagina 372 para obtener mas informacion).
¢Existe un interruptor automatico instalado en el lado de entrada del
_ p.12
variador?
éSe encuentra el interruptor correctamente clasificado? p. 357
éSe encuentran los cables de la fuente de alimentacion conectados
correctamente a los bornes R/S/T del variador? 19
(Precaucion: la conexion de la fuente de alimentacion a los bornes U/V/W
podra dafiar el variador).
éSe encuentran los cables de salida del motor conectados en la rotacion
de fase correcta (U/V/W)?
. o o . - p.19
(Precaucion: los motores giraran en sentido inverso si los cables trifasicos
no estan conectados en la rotacidn correcta).
éSe encuentran los cables utilizados en las conexiones de los bornes de 3
Conexionado | alimentacién correctamente clasificados?
Bornes de ¢éSe encuentra el variador correctamente conectado a tierra? p. 18
Alimentacion | ¢Se encuentran los tornillos de los bornes de alimentacién y los tornillo de
los bornes de puesta de tierra ajustados con el par de apriete p. 19
especificado?
¢éSe encuentran los circuitos de proteccion de sobrecarga instalados
correctamente en los motores (si varios motores se ejecutan utilizando -
s6lo un variador)?
¢éSe encuentra el variador separado de la fuente de alimentacién
mediante un contactor magnético (si existe una resistencia de freno en p. 12
uso)?
¢Se encuentran los capacitores de fase avanzada, la proteccién contra
sobretensiones y los filtros contra interferencia electromagnética
. p. 19
correctamente instalados?
(Estos dispositivos no DEBEN instalarse en el lado de salida del variador).
) ¢Se utilizan cables STP (Par Trenzado Blindado) para el conexionado de los
Conexionado -
bornes de control?
Bornes de - —
¢Se encuentra el blindaje del cableado STP correctamente conectado a
Control ] -
tierra?
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Si se necesita una operacion de 3 cables, ése encuentran los bornes de

entrada multifuncién definidos antes de la instalacidn de las conexiones p. 22
del cableado de control?
¢Se encuentran los cables de control conectados correctamente? p. 22
¢Se encuentran los tornillos de los bornes de control ajustados en el par
de apriete especificado? p.16
¢Es la longitud total del cable de todo el cableado de control < 100m (165
pies)? p.27
¢Es la longitud total del cableado de seguridad < 30m (100 pies)? p. 27
¢Se encuentran las tarjetas opcionales conectadas correctamente? -
¢Existe algln residuo dentro del variador? p. 16
¢Existen cables en contacto con bornes adyacentes, creando un potencial
riesgo de cortocircuito? )
éLas conexiones de los bornes de control se encuentran separadas de las

Otros conexiones de los bornes de potencia? )
¢Se han reemplazado los capacitores si se usaron durante > 2 afios? -
¢Se ha instalado un fusible para la fuente de alimentacién? p. 364
¢éLas conexiones con el motor se encuentran separadas del resto de las
conexiones? )
éSe han reemplazado los ventiladores si se usaron durante > 3 afios? p. 354

Nota

* El cable STP (Par Trenzado Blindado) tiene una pantalla blindada de alta conductividad alrededor del par

de cables trenzados.

* Los cables STP protegen a conductores contra la interferencia electromagnética.

34




Instalacion del Variador

2.4. Ejecucion de la Prueba

Una vez finalizada la lista de verificaciones posteriores a la instalacion, siga las siguientes instrucciones para
probar el variador.

1. Seleccione la fuente de comando.

2. Ajuste una referencia de frecuencia y, a continuacién, compruebe lo siguiente:

¢ Si selecciona V1 como fuente de referencia de frecuencia, écambia la referencia de acuerdo con la
tensidn de entrada en VR?

¢ Siselecciona V2 como fuente de referencia de frecuencia, ése encuentra el interruptor del selector
de tensidn/corriente (SW2) ajustado a corriente? y ¢Cambia la referencia de acuerdo con la
corriente de entrada?

¢ Siselecciona 12 como fuente de referencia de frecuencia, ése encuentra el interruptor del selector
de tensidn/corriente (SW2) ajustado a corriente? y ¢Cambia la referencia de acuerdo con la
corriente de entrada?

3. Ajuste el tiempo de aceleracion y deceleracion.
4, Arranque el motor y verifique lo siguiente:
¢ Asegurese de que el motor gira en la direccion correcta (consulte la nota que aparece abajo).

e Aseglrese de que el motor acelera y decelera de acuerdo con los tiempos establecidos, y que la
velocidad del motor alcanza la referencia de frecuencia.
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Nota

Si el comando de avanzado (Fx) estd encendido, el motor debe girar en sentido inverso a las agujas del reloj
cuando se mira desde el lado de la carga del motor. Si el motor gira en direccidn inversa, cambiar los cables
en los bornes Uy V.

Verificacion de la Rotacion del Motor

1. Enelteclado, ajuste el cédigo DRV-06 (Fuente de referencia de frecuencia) a 0 (Teclado).

2. Ajuste una referencia de frecuencia.

3. Pulse la tecla [RUN]. El motor comienza la operacién en direccién de avance.

4. Observe la rotacion del motor desde el lado de la carga y asegurese de que el motor gira en sentido
inverso a las agujas del reloj (avance).

Si el motor gira en la direccién inversa, deben cambiarse dos de los bornes U/V/W.

/\ Advertencia

* Compruebe los ajustes de los pardmetros antes de poner en funcionamiento el variador. Quizas requiera
cambiar valores de parametros dependiendo de la carga.

* Para evitar dafos en el variador, no aplique una tensién de entrada que exceda la tensién nominal para
el equipo.

* Antes de hacer funcionar el motor a maxima velocidad, confirme la capacidad nominal del motor. Como
los variadores se pueden utilizar para aumentar facilmente la velocidad del motor, sea cuidadoso para
asegurar que las velocidades del motor no excedan accidentalmente la capacidad nominal del motor.
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3. Realizacion de Operaciones Basicas

En este capitulo se describe la disposicion y las funciones del teclado. También introduce grupos y cédigos de
pardmetros, necesarios para realizar las operaciones bdsicas. El capitulo también describe el correcto
funcionamiento del variador antes de avanzar hacia aplicaciones mas complejas. Se proporcionan ejemplos
para demostrar cdmo funciona el variador.

3.1. Acerca del Teclado

El teclado estd integrado por dos componentes principales — el display y las teclas (entradas) de funciones.
Consulte la siguiente ilustracién para identificar los nombres de partes y funciones.

3.1.1. Teclas de Funcidon

La siguiente tabla muestra los nombres y funciones de las teclas de funcién del teclado.

LED de operacion en /
retroceso N

LED de operacién
en avance

LED de Parada 7 N2
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Tecla [MODE]

Se usa para cambiar de modo.

Tecla [PROG/Ent]

Se usa para seleccionar, confirmar o guardar un valor de parametro.

Tecla [UP]
Tecla [DOWN]

Cambiar entre cddigos, o para aumentar o disminuir los valores de
los parametros.

Tecla [LEFT]
Tecla [RIGHT]

Cambiar entre grupos, o para mover el cursor durante Ia
configuracién o modificacién de parametros.

Tecla [MULTI]

Se usa para realizar funciones especiales, como registro del cddigo
de usuario.

Se usa para cancelar de una entrada durante la definicién de

parametros:

* Presionando la tecla [ESC] antes de pulsar la tecla [PROG/Ent]
revierte el valor del parametro al valor definido previamente.

Tecla [ESC] * Presionando la tecla [ESC] mientras se editan cddigos en
cualquier grupo de funcion hace que el teclado muestre el
primer cédigo del grupo de funcién.

* Presionando la tecla [ESC] mientras se mueve entre los cédigos
hace el teclado muetsre el modo monitor.

Tecla [FWD] El motor gira en la direccion de avance

Tecla [REV] El motor gira en la direccién de retroceso

Tecla [STOP/RESET]

STOP: detiene al variador.
RESET: restablece al variador después de una falla.
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3.1.2. Composicion del Display de Funcidn

Modo Monitoreo

pA \\\

1 ——»MON TX

o —l

33';{4/

Iﬁ 0.0Hz
0 O0Hz «—
00A

oV «—

Indicacién de cambio de parametro

N_ [/
\h L4 3 ¥
e M STP 0.0Hz
10 —+ 01Cmd Frequency
0.00 Hz «—
050 ~ 6000H: q@—-—]
D:g.DD C10.00 '\
/ N
9 8

(5]

[,
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Lista de elementos de indicacién en el display en modo monitoreo y cambio de parametros

1 Modo 1 Modo

2 Comando de operacién/ Frecuencia 2 Grupo

3 Tecla Multifuncién 3 Tecla Multifuncién

4 Estado operativo del variador 4 Estado operativo del variador

5 Elemento de indicacidn de estado 5 Elemento de indicacidn de estado

6 Elemento 1 de indicacion del modo Monitoreo | 6 Valor del pardmetro

7 Elemento 2 de indicacién del modo Monitoreo | 7 Rango programable

8 Elemento 3 de indicacién del modo Monitoreo | 8 Valor definido actualmente

9 Cursor del modo Monitoreo 9 Valor inicial a la entrega del equipo
10 | NUumeroy nombre de cédigo

Detalles de elementos de indicacién en el display

MON Modo Monitoreo
PAR Modo Parametro
1 Modo -

TRP Modo Disparo
CNF Modo Configuracion
K Comando de operacién por teclado
0 Comando de operacién por opcién FBus

Comandos de = : Y

B A Comando de operacion por opcidon de Aplicacion

operacion — — -
R Comando de operacién por comunicacién RS-485 incorporada
T Comando de operacién por bornera
K Comando de frecuencia de teclado
\Y Comando de frecuencia de entrada V1 6 (V1+I11)

2 P Comando de frecuencia de entrada de pulsos

U Comando de frecuencia durante la operacién Subir (operacion

Comandos de Subir-Bajar)

frecuencia b Comando de frecuencia durante la operacién Bajar (operacién

Subir-Bajar)
5 Comando de frecuencia durante la operacién Parada (operacion
Subir-Bajar)

0 Comando de frecuencia con la opcidn FBus
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J

Comando de frecuencia de operacidn por impulsos (Jog)

Ajuste de la
tecla
Multifuncion

R Comando de frecuencia de comunicacion RS-485 incorporada
1-9, A-F Comando de frecuencia secuencial
Tecla JOG Usar para pasar al modo Teclado JOG

Local/Remote

Usar para seleccionar operacion local o remota

UserGrpSelKey

Usar para registrar o suprimir parametros como un grupo de
usuarios en el modo Parametro

Estado
operativo del
variador

STP Motor parado

FWD Operacién en avance

REV Operacién en retroceso

DC Salida de CC

WAN Advertencia

STL Entrada en pérdida (bloqueo)

SPS Busqueda de velocidad

0SS Funcién de proteccidn contra Sobrecorriente por S/W activada
OSH Funcion de proteccién contra Sobrecorriente por H/W activada
TUN Sintonizacién automatica
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3.1.3. Modos del Display

El variador S100 utiliza 5 modos para monitorear o configurar diferentes funciones. Los pardmetros en el
modo de Pardmetros se dividen en grupos mas pequefios de funciones. Pulse la tecla [Mode] para cambiar al
modo de Pardmetros.

Confi

Trip g
- Parameter

Monitor

) ESE

"."_‘-\ '\‘\
ZMODE [ >
/ _\\ 0 “——__E—-) e
./ MODD
(. vk

/ Drive \

Basic
Advanced
En el grupo Parametros,
Control pulse las teclas del cursor
[LEFT] y [RIGHT] para
Input Terminal navegar entre los
diferentes grupos
Output Terminal
Communication
Appilcation
Protection
2nd Motor (oot ) [MODE] _
User Sequence —\ (
User Sequence :_ N ..,i:'
Function I O)
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La siguiente tabla enumera los 5 modos del display utilizados para controlar las funciones del variador.

Modo monitoreo

MON

Exhibe informacién sobre el estado operativo del variador.
Permite monitorear valor de frecuencia, indicacion de
frecuencia operativa, corriente y tensidn de salida, etc.

Modo Parametros

PAR

Permite programar las funciones necesarias para el
funcionamiento. Divididas en un total de 14 grupos, cada uno
adecuado a la dificultad y el objetivo funcionales.

Modo Disparo

TRP

De ocurrir un fallo durante el funcionamiento se visualizara el
tipo de fallo y los datos de frecuencia/corriente/tensién de
operacion en el momento de producirse. También permite
monitorear los tipos de disparos que se produjeron
previamente. El modo Disparo no se visualiza cuando no hay
historial de fallos previos durante la operacidon normal.

Modo Configuracion

CNF

Permite definir el entorno de uso del variador en lo que no esta
relacionado directamente con las funciones operativas, como
seleccion de idioma para el teclado, selecciéon de entorno del
modo Monitoreo, indicacién de tipo de tarjeta de opcion
instalada en el variador, inicializacién y copiado de pardmetros.
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Modo Parametros

La siguiente tabla enumera los gruos de funciones bajo el modo Parametros.

Tiene las funciones necesarias para la operacion, incluyendo la

Grupo de iy . ., )
. . DRV programaciéon de frecuencia/aceleracién/deceleracién vy la
accionamiento ., . .
seleccién de los comandos de funcionamiento, etc.
L Permite programar las funciones basicas, como los parametros
Grupo basico BAS . .
del motor y la frecuencia secuencial, etc.
Grupo de funciones ADV Permite definir el patrén de aceleracion/deceleracion y la
avanzadas funcién de control de frecuencia, etc.
Grupo de funciones CON Permite definir funciones relacionadas con la velocidad de
de control busqueda y KEB.
Grupo de funciones Permite definir funciones relacionadas con la bornera de
de los bornes de IN entrada del variador, incluida la entrada digital multifuncién y la
entrada entrada analdgica.
Grupo de funciones . o ) . )
Permite definir funciones relacionadas con la bornera de salida
de los bornes de ouT ) , ] .
. del variador, como el relé y la salida analdgica.
salida
Define las funciones relacionadas con la comunicacion RS-485,
Grupo de funciones COM Modbus-RTU, LS Bus, Metasys N2, y BACnet. También puede
de comunicacion configurarse el moddulo de comunicacidon opcional, si se
encuentra instalado.
Grupo de funciones APP Define funciones como el control PID y la operaciéon de
de aplicacion secuencia automatica.
Grupo de proteccién | PRT Permite definir funciones para proteger al motor y al variador.
Grupo de funciones M2 Permite definir las funciones relacionadas con el Motor
del motor 2 (Motor 2) secundario.
Secuencia usuario UsS . . . . .
— - Se utiliza para implementar secuencias simples con varios
Funcion secuencia .
USF bloques de funciones.

usuario
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3.2. Uso del Teclado

El teclado permite el movimiento entre grupos y cdédigos. También permite a los usuarios seleccionar y
configurar las funciones. A nivel de cddigo, se puede establecer valores de parametro para activar o
desactivar funciones especificas, o decidir como se utilizaran las funciones. Consulte la Tabla de Funciones 8

en la pagina 265 para encontrar las funciones que necesita. Confirme si los valores correctos (o el rango
correcto de los valores), y luego siga los ejemplos a continuacidon para configurar el variador usando el
teclado.

3.2.1. Selecciéon de Modo del Display

La figura siguiente ilustra cdmo cambian los modos del display cuando se pulsa el botén [Mode] en el
teclado. Puede seguir presionando la tecla [Mode] hasta que llegue al modo deseado.

El modo Usuario y el modo Disparo no se muestran cuando todos los pardmetros del variador se ajustan a
los valores de fabrica (el modo Usuario debe configurarse antes de que se visualice en el teclado, y el modo
Disparo sélo se muestra cuando el variador falla, o tiene un historial de fallos anterior).

Monitor

Y 4 >

Config u/,m’g;‘ [MODE]

Parameter

5%
% Trip &
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Seleccion de Modo Bajo Condicion de Fabrica

MON /K |E| STP  0.0Hz * Encienda el equipo; aparece la indicacién en el display que
se observa a la izquierda. El modo actual es el modo

I 0.0H=z Monitoreo.
0_0 A * Pulse la tecla MODE una vez.
ov

PAR DRV @ STP 0.0Hz * Ha cambiado al modo Pardmetro.
oo Jump Code * Pulse la tecla MODE una vez.
9 CoODE
] md Freguency
0.00 Hz

02 Cmd Torgue
0.0%

* Ha cambiado al modo Configuracion (CNF).

o0 Jump Code * Pulse la tecla MODE una vez.
40 CODE
Englizh
02 LCD Contrast
OO

MON  T/K |E| STP  0.0Hz * Haregresado al modo Monitoreo.

| 0.0 Hz
0.0A
oV

Cambio entre grupos cuando se agrega el modo Disparo

Se puede acceder al modo Disparo sélo cuando el variado tiene un historla de fallas. Consulfite se seccion 4.
Caracteristicas Bdsicas en la pagina 63 para obtener informacién sobre el monitoreo de fallas.

MON  T/K |E| STP 0.0Hz * Encienda el equipo; aparece la indicacién en el display que
se observa a la izquierda. El modo actual es el modo

I D.D Hz Monitoreo.
O_D A * Pulse la tecla MODE una vez.
ov
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Ha cambiado al modo Parametro.

PER3DRAY N STP D.0Hz
a0 Jump Code

Pulse la tecla MODE una vez.

9 CODE
i md Freguency
0.00Hz
02 Cmd Torgue
0.0%

Ha cambiado al modo Disparo.

Pulse la tecla MODE una vez.

Exterral Trin
01 Output Fre
%.DU Hz

Ha cambiado al modo CNF.

CNF M s 00Hz

oo Jump o

ace Pulse la tecla MODE una vez.

Englizh
02 LcD Contrast
OO rrart—g
MON  T/K |E| STP  0.0Hz * Haregresado al modo Monitoreo.

| 0.0 Hz
0.0A
oV
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3.2.2. Cambio de Grupos y Codigos

Pulse la tecla [MODE] para visualizar un modo especifico. La visualizacién de Modos cambia en el siguiente

orden:

Config Monitor Parameter Trip

Drive
Basic
Advanced
Control
Input Terminal

Output Terminal

Communication
Application
Protection

2nd Motor
User Sequence (US)

User Sequence
Function (UF)
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Cambio entre Grupos en el Modo Parametros

Después de entrar en el modo Pardmetros desde el modo Monitoreo, pulse la tecla [»] para cambiar la

pantalla como se muestra a continuacidn. Pulse la tecla [«] para volver al modo anterior.

MOIN

T [ STP 0.0Hz

0.0Hz
0.0A

0

Vv

* Encienda el equipo. El modo actual es el modo Monitoreo.

* Pulse la tecla [MODE].

Jump Code

PAR DRV @ STP 0.0Hz

9 CODE

md Frequency
0.00 Hz

02 Cmd Torgue
0.0%

* Ha cambiado al modo Parametros.
* Se visualiza el grupo Accionamiento.

* Pulse la tecla [»].

0z

Al Ref S
Cmd 2nd Src

PR 3>BAS N STP 0.0Hz
Jump Lode

20 CODE

Mone

FxRx-1

* Grupo Funciones Basicas (BAS).

* Pulse la tecla [»].

* Grupo Funciones Avanzadas (ADV).

Pulse la tecla [»].

04

Load Dy

40 CoODE

Heavy Dt
05 Phase Loss Chk EE

24 CODE
M Acc Pattern )
Linear
02 Dec Pattern
Linear
TP 0.0Hz * Grupo Proteccion (PRT).

* Pulse la tecla [»].

PAR3DAY N STP 0.0Hz
Jump Code

02 Cmd Turqué
0.0%

* Ha regresado al grupo Accionamiento (DRV) del modo
Parametros
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3.2.3.

Navegacion entre los Cédigos (Funciones)

Navegacion entre Codigos en el Modo Monitoreo

En el modo monitoreo, pulse la tecla [A], [ V] para mostrar la frecuencia, la corriente de salida o tensién de

acuerdo con la posicién del cursor.

MON  T/K
Frequency

|E| STP 0.0Hz

0,00 Hz

0.0A
ov

* Encienda el equipo. El modo actual es el modo Monitoreo.

* El cursor aparece a la izquierda de la informaciéon de
frecuencia.

* Pulselatela[V].

MON  T/K

|E| STP  0.0Hz

0.0 Hz

Urren

* Se visualiza la informacidn del segundo elemento del modo
Monitoreo (Corriente de Salida).

* Espere 2 segundos hasta que la informacion en el display
desaparezca.

MON  T/K |E| STP 0.0Hz

0.0 Hz
i 0.0A
oV

¢ La informacién del segundo elemento del modo Monitoreo
(Corriente de Salida) desaparece y el cursor reaparece a la
izquierda del segundo elemento.

* Pulse latecla[V].

MON  T/K |E| STP  0.0Hz

0.0Hz
0.0A

Uty oltage

¢ Se visualiza la informacidon del tercer elemento del modo
Monitoreo (Corriente de Tensidn).

* Espere 2 segundos hasta que la informacion en el display
desaparezca.

MON  T/K |E| STP  0.0Hz

0.0 Hz
0.0A
i oV

* La informacién del tercer elemento del modo Monitoreo
(Tension de Salida) desaparece y el cursor reaparece a la
izquierda del tercer elemento.

* Pulse la tecla [ ¥ ] dos veces.
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MON  T/K
Frequenc

|E| STP  0.0Hz

0,00 Hz

0.0A
ovVv

* Se visualiza la informacion del primer elemento del modo
Monitoreo (Frecuencia).

MON — TYK |E| STP  0.0Hz

i 0.0 Hz
0.0 A
oV

* La informacién del primer elemento del modo Monitoreo
(Frecuencia) desaparece y el cursor reaparece a la izquierda
del primer elemento.

Navegacion entre Cédigos en el Modo Parametros

Los siguientes ejemplos muestran cdmo moverse entre los cddigos en diferentes grupos de funciones

(Accionamiento y Basico) en el modo Pardmetros, pulsando la tecla [A] o [ V] para desplazarse.

MON T/ [N STP 0.0Hz

| 0.0Hz
00A
oV

Encienda el equipo. El modo actual es el modo Monitoreo.

* Pulse la tecla [MODE].

PAR DRV |E| STP  0,0Hz

o1 Cmd Freguenc
qEI.DIII ﬁz
02 AccTime
20.0 sec

* Se visualiza el grupo de Accionamiento (DRV) en el modo
Parametros. Si se muestra otro grupo, pulse la tecla [MODE]
hasta que se visualice el grupo de Accionamiento, o pulse la
tecla [ESC].

PAR 3 DRV |E| STP  0.0Hz

00 Jump Code
9 CODE

o

02  Acclime
200 =ec

¢ Pulse la tecla [ ¥] para moverse al segundo cddigo (DRV-01)
del grupo de accionamiento.

* Pulse la tecla [»]

PAR 3 BAS |E| STP  0.0Hz

02 Cmd 2nd Sec
FuRx-1

* Se visualiza el grupo Basico.

* Pulse la tecla [A] o [V¥] para moverse a los cddigos
deseados y configure las funciones del variador.
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3.2.4. Navegacion Directa a Diferentes Cédigos

El modo Parametros y el modo Configuracion permiten saltos directos a cdodigos especificos. El codigo
utilizado para esta funcion se llama el Cédigo de Salto. El Cédigo de Salto es el primer cddigo de cada modo.
La funcion de Cédigo de Salto es conveniente cuando se navega por un codigo en un grupo de funciones que
tiene muchos cédigos.

El siguiente ejemplo muestra como navegar directamente al cddigo DRV-09 desde del cédigo inicial (DRV-00
Cadigo de Salto) en el grupo Accionamiento.

* Se visualiza el grupo de Accionamiento (DRV) en el modo

PAR DRV |E| STP  0,0Hz
o0 Jump Code

Parametros. Asegurese de que el primer cddigo del grupo

S CODE Accionamiento (DRV-00 Salto a Cddigo) se encuentra
01 Cmd Freguency seleccionado.
02  AccTime .
20.0 =ec Pulse la tecla [PROG/ENT].
PAR = DRV |E| STP N0H= * Se visualiza la pantalla de ingreso de Cddigo y el cursor

parpadea, indicando que espera el ingreso por parte del

g usuario.
01 Cmd Freguency
I:IIZI.IIIIII Hz
02 AccTime
200 zec
DAR -3 DRV |E| STP  0.0Hz * Pulse la tecla [A] para subir hasta el numero 9, y luego

pulse la tecla [PROG/ENT].

00 Jump Code
€] CODE

1~33 CODE
03 C3
PAR 3 DRV |E| STP 0.0Hz * Sevisualiza DRV-09 (Modo Control).

14 _antral Mode

WIF
10 Torgue Cortrol

cme=f4]iQ———
11 JOG Freqguency
1000 Hz
PAR = DRV |E| STP  0.0H:z * Pulse la tecla [ESC] para volver al cddigo inicial del grupo de
Accionamiento.
9 CobE
01 Cmd Frequency
qD.DIII Hz
02 Acc lime
20.0 sec
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El variado S100 permite modificar los parametros basico en el modo Monitoreo. El siguiente es un ejemplo

de ajuste de frecuencia.

MON  T/K

STP  0.0Hz

0.0Hz
0.0A
ov

Asegurese de que el cursor se encuentra en el elemento de
referencia de frecuencia, y que el ajuste de frecuencia esta
definido en “teclado” en DRV-09.

Pulse la tecla [PROG/ENT].

MON  T/K

requUency!

|E| STP  0.0Hz

0,00 Hz

Cuando el cursor se encuentra en el elemento de referencia
de frecuencia, se visulaiza informacién detallada y el cursor
parpadea en la linea de entrada.

Pulse la tecla shift para llegar a la frecuencia deseada.

MON  T/E

|E| STP  0.0Hz

|E| STP  N.0Hz

10.0 Hz
0.0A
oV

Pulse la tecla [ A] para ajustar la frecuencia en 10Hz.

Pulse la tecla [PROG/ENT].

La frecuencia queda definida en 10 Hz.
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Ajustes de Parametros en otros Modos y Grupos

El siguiente ejemplo muestra como cambiar la frecuencia en el grupo de Accionamiento. Este ejemplo
también puede aplicarse a otros modos y grupos.

PAD 30EY @ STP 0.0Hz * Esta es la antalla inicial para el modo Parametros.

o0 Jump Code * Pulselatecla[V].

02 Cmd Tcurqué
0.0 %

PAR DRV |E| TP 0.0Hz * Se selecciona el cddigo DRV-01.
o0 Jump Code * Pulse la tecla [PROG/ENT].

02 Cmd Tu:urn::|u
0.0 %

PAR -3DRY @ STP  0,0Hz * La frecuencia uede cambiarse en el digito paradeante.

|:|'] Cmd FI’EC]UE ncy * Pulse la tecla [4]/[>] para mover el cursor al digito deseado
0.00Hz

050 ~ G0.00Hz
Cx0.00 Z:10.00

* Pulse la tecla [A] para ingresar 10 Hz, y luego pulse la tecla

PAR DRV |E| STP  0.0Hz
[PROG/ENT].

M Cmd Frequency
fC.00Hz

050 -~ B0.00Hz
D:0.00 C:10.00

e La frecuencia cambia a 10 Hz.

PAR DAY |E| STP  0.0Hz
00 Jump Code

9 CoODE
01 Cmd Freguency
1000 Hz
02 Cmd Torgue
0.0 %
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3.2.6. Monitoreo de la Operacion

Como usar el modo Monitoreo

Existen 3 tipos de elementos que ueden monitorearse en el modo Monitoreo. Algunos elementos,
incluyendo la frecuencia, ueden modificarse. Los usuarios pueden seleccionar el elemento a visualizarse en
el modo Configuracién (CNF).

MON  T/K |E| STP 0.0Hz * Modo Monitoreo.

1 0 0 H * La frecuencia, corriente y tension se definen como

- £ elementos monitoreados por defecto.
0-0 A * La frecuencia objetivo se muestra cuando el variador se
0 v detiene. La frecuencia de operacién se muestra durante el

funcionamiento.

* Configure los elementos a visualizar en el modo
Configuracion (CNF) 21-23.

CNF M sTP 00Hz

22 rE":.I'II * Pulse la tecla [ V] para llegar al nimero 23.
Output Current
23 Monitor Line-3
Output Voltage
CNF b sTP 00Hz * Pulse la tecla [PROG/ENT] para cambiar 23 a potencia de
21 Monitor Line-1 salida..
Freguency
22 Monitor Line-2
Cutput Current

Monitor Line-3

Soltae

MON  Th El STP  00Hz * Pulse la tecla [ESC] para asegurarse que ele tercer elemento

0.0Hz
0.0A
0.0 kW

del modo Monitor se modifica a potencia de salida.
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Elementos disponibles para monitoreo

CNF

20 Anytime Para 0 Frecuencia 0: Frecuencia
21 Monitor Line-1 1 Velocidad 0: Frecuencia
22 Monitor Line-2 2 Corriente de Salida 2: Corriente de Salida
3 Tension de Salida
4 Potencia de Salida
5 Contador de Whoras
6 Tensidn de bus de CC
7 Estado de entrada digital
8 Estado de salida digital
9 Monitoreo V1 [V]
10 Monitoreo V1 [%]
13 Monitoreo V2 [V]
] . 14 Monitoreo V2[%] ., )
23 Monitor Line-13 - 3: Tensidn de Salida
15 Monitoreo 12 [mA]
16 Monitoreo 12 [%]
17 Salida PID
18 Valor de referencia PID
19 Valor de realimentacion
PID
20 Par
21 Limite de par
22 Ref Bias Par
23 Limite de Velocidad
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En el dngulo superior derecho del display se encuentra un elemento. Este elemento se visualiza en la medida

en que el variador se encuentre activado, independiente del modo bajo el cual esté funcionando.

MON TK STF'

0.0Hz
0.0A
oV

Modo Monitoreo.

En el angulo superior derecho del display se visualiza la
referencia de frecuencia (valor de fabrica).

CNF M sTp 00Hz
2 &rvtime

otput Current
21 Monitar Line-1

Freguency
22 Monitor Line-2

Output Current

Ingrese al modo Configuracion y busque CNF-20 para
seleccionar el elemento a visualizar.

Pulse la tecla [PROG/ENT] para cambiar el elemento a
“Corriente de Salida”.

En el dngulo superior derecho del display, la unidad cambia
de “Frecuencia” a “Corriente”.

MON T N STF'

En el modo Monitoreo, el elemento de la barra de estado
cambia a “Corriente”.
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3.3. Monitoreo de Fallas

3.3.1. Monitoreo de Fallas durante el Funcionamiento del Variador

El siguiente ejemplo muestra como monitorear fallas que se presentan durante el funcionamiento del

variador.
TRP current *En el caso de producirse una falla durante el
funcionamiento, el variador cambia automaticamente al
OHE[’ Vﬂl‘ta e ﬂ1 modo Disparo y se visualiza el tipo de falla.
U utput Freg
43,30 Hz
02 Output Current
333a
TAP Last-1 . Plulse la te::lad[ VI] r;alrla v?r :a inf(;rmlac::én sobr(? e(ljvaria;ior
01 Outgut Freg a m.omen o e' afa .a, incluyen o. Ia recuencia de salida,
4830 Hx corriente de salida, y tipo de operacién.
02 Output Current
333A
03 Inverter State
=top

MON T/ |E| STP 0.0A * Cuando el variador se resetea y se elimina el disparo por
falla, el display del teclado vuelve a la pantalla en la que se

0.0 HZ encontraba antes de la falla.
0.0A
oV
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3.3.2. Monitoreo de Multiples Fallas Simultaneas

El siguiente ejemplo muestra cdmo monitorear multiples fallas que se presentan al mismo tiempo.

TRP current

Over Voltage (02
i L FEQ

48.30 Hz
02 Cutput Current
3334

En el caso de producirse multiples fallas simultdneamente,
el numero de fallas se visualiza al lado derecho del tipo de

falla.

Pulse la tecla [PROG/ENT].

TRP current

00 Trip Name (02

0 Qwver Voltage
1 External Trip

Se visualizan los tipos de disparos por fallas que tuvieron

lugar.

Pulse la tecla [PROG/ENT].

TAP current

Over Voltage (02
] LTS FEL

4830 Hz
02 Output Current
F33A

El display vuelve a la pantalla en la que se encontraba antes
de la falla.
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Guardado y monitoreo del historial de fallas

Cuando se produce un disparo por falla, el modo disparo guarda el contenido. Pueden guardarse hasta cinco
fallos. El historial de fallas se guarda no sélo con el reseteo, sino también en el caso de producirse una falla
de baja tensién debido a un corte en la alimentacidn. Si el nimero de fallas es superior a cinco, los anteriores

a los cinco mas recientes se suprimen automaticamente.

0.0Hz
00A
oV

* En el caso de producirse una falla durante el
TRP current . _ _ »
funcionamiento, el modo cambia automadticamente a
Dver Uﬂltﬂ e 02 Disparo, visualizandose el disparo.
I Output Freg
48 30 Hx
02 Output Current
J33A
* Pulse la tecla [RESET] o el borne, las falla se guarda
MoON T/ N STP 00 o . .
automaticamente vy el display regresa al estado anterior a la

falla.

* Pulse la tecla [MODE] para ingresar al modo Disparo.

* La falla mas reciente se guarda en el cédigo Ultimo-1.

THP current
, * Pulse la tecla [*].
Cweer Voltage
01 Cutput Fre
48.30Hz
02 Output Current
J33A
* Hay una falla previa guardada en el cédigo Ultimo-2.
TRP current )
ame * Si se produce otra falla, los datos guardados en Ultimo-2
E-demal Trip pasan a Ultimo-3.
01 Output Fre
45,30 Hz
02 Output Current
J33a
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3.4. Inicializacion de Parametros

El siguiente ejemplo demuestra cdmo revertir todos los ajustes de los parametros al valor de féabrica

(Inicializacion de Parametros) La inicializacién de pardmetros también puede llevarse a cabo por grupos

separados en el modo Parametros.

MON  T/K |E| STP 004

0.0Hz
0.0A
oV

e Modo Monitoreo.

M Languadge Sel

* Pulse la tecla [MODE] para moverse al modo Configuracién
(CNF).

Parameter Init

—--flo--—

Englizh
02 Inv SAN Ver
Version 1.00
CHF @ TP 0.04 . :ZUIS,e Iat te;la [V] para llegar a CNF-40 (Inicializacion de
31 Option-2 Type arametros
Mone .
32 Option-3 Type Pulse la tecla [PROG/ENT].
Mane

CNF N sTP 004
40 Parameter Init

0 -=--[g--—

Al Eroups

* En la lista de opciones, seleccione All Groups, y luego pulse
la tecla [PROG/ENT].

CMF M s ooa

3 Option-2 Type
Mane

Option-3 Twpe
MNone

Parameter Init

———hg-—

* Se visualiza la opcion de inicializacion de parametros
nuevamente cuando la inicializacién se completa.
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4.

Caracteristicas Basicas

Caracteristicas Basicas

En este capitulo se describen las funciones basicas del variador S100. Consulte la pagina de referencia en la

tabla para ver acceder a una descripcidn detallada de cada una de las funciones avanzadas.

Configuracién de fuente de referencia

Permite configurar el variador para configurar o modificar la

p. 66
de frecuencia para el teclado. referencia de frecuencia mediante el Teclado.
Configuracién de fuente de referencia Permite configurar el variador para permitir las tensiones de
. . . . p.67
de frecuencia para la bornera (tension | entrada en la bornera (V1, V2) y para configurar o modificar una
. . p. 75
de entrada). referencia de frecuencia.
Configuracién de fuente de referencia Permite configurar el variador para permitir las corrientes de
de frecuencia para la bornera entrada en la bornera (12) y para configurar o modificar una pb. 74
(corriente de entrada). referencia de frecuencia.
Configuracion de fuente de referencia Permite configurar el variador para permitir los pulsos de
de frecuencia para la bornera (pulso de | entrada en la bornera (Tl) y para configurar o modificar una | p. 76
entrada). referencia de frecuencia.
. ., . Permite configurar el variador para permitir las sefales de
Configuracién de fuente de referencia L, . .
. L comunicacion de los controladores de nivel superior, tales como
de frecuencia para comunicacion RS- . i . pb. 77
B PLC o PC, y para configurar o modificar una referencia de
' frecuencia.
El control de frecuencia utilizando Permite al usuario mantener una frecuencia utilizando entradas
. - p.78
entradas analdgicas. analdgicas en los bornes.
Opciones de display de operacién del Permite configurar el display de valores de operacién del motor.
motor. La operacion del motor se muestra en frecuencia (Hz) o | p. 78
velocidad (rpm).
Configuracién de (frecuencia) Permite configurar las operaciones de frecuencia secuencial
velocidad secuencial. mediante la recepcién de una entrada en los bornes definidos | p. 79
para cada frecuencia secuencial.
Configuracion de fuente de comandos | Permite configurar el variador para permitir la operacién manual a1
para teclas del teclado. de las teclas [FWD], [REV] y [Stop]. -
Configuracion de fuente de comandos | Permite configurar el variador para aceptar entradas en los a1
para entradas de borneras. bornes FX / RX. -
. . Permite configurar el variador para aceptar sefales de
Configuracién de fuente de comandos L . .
L comunicacion de controladores de nivel superior, tales como | p. 83
para la comunicacion RS-485
PLC o PC.
Permite configurar el variador para cambiar entre los modos de
operacion local y remota al pulsar la tecla [ESC].
Cuando el variador se controla mediante entradas remotas
Cambio de modo local/remoto con la (cualquier entrada que no sea desde el teclado), esta
tecla [ESC]. configuracion se puede utilizar para realizar tareas de | p. 84

mantenimiento en el variador, sin perder o alterar las
configuraciones de parametros guardados. También se puede
utilizar para anular los mandos remotos y usar el teclado de

inmediato en caso de emergencia.
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Control de rotacion del motor.

Permite configurar el variador para para limitar la direccidon de

v p. 86
rotaciéon de un motor.
Permite configurar el variador para comenzar a operar en el
Puesta en marcha automdtica al | encendido. Con esta configuracion, el variador comienza a
encender el equipo. funcionar y el motor acelera tan pronto como se suministra
. . , ol - p.87
energia al variador. Para usar la configuracidn automatica de
puesta en marcha, los bornes de comando de operacion en la
bornera deben estar encendidos.
Permite configurar el variador para que comience a operar cuando
.. L. i se reestablece después de un disparo por falla. En esta
Operaciéon automatica después de . .. . . .
L L configuracion, el variador comienza a funcionar y el motor acelera
un reinicio por una condicién de . , o
di fall tan pronto como el mismo se restablece después de una condicién | p. 88
isparo por falla. . ) ., -
de disparo por falla. Para usar la configuracion automatica de
puesta en marcha, los bornes de comando de operacion en la
bornera deben estar encendidos.
Configuracion del tiempo de Acel/ | Permite configurar los tiempos de aceleracion y deceleracién para
o o - p. 89
Decel en base a la Frecuencia Max. un motor en base a una frecuencia maxima definida.
Configuracion del tiempo de Acel/ . . . .. ..
. Permite configurar los tiempos de aceleracién y deceleraciéon para
Decel en base a la referencia de . . . p. 90
. un motor en base a una referencia de frecuencia definida.
frecuencia.
Configuracion de tiempos de Acel/ | Permite configurar los tiempos de aceleracién y deceleracién
Decel secuencial usando el borne | secuencial para un motor en base a pardmetros definidos para los | p. 91
multifuncién. bornes multifuncién.
Configuracion (frecuencia) velocidad | Permite modificar los pendientes de aceleracion y deceleracién sin
o . , I p.93
transicidn del tiempo de Acel/Decel. | configurar los bornes multifuncion.
Configuracion del patron de Acel/ | Permite modificar los patrones de pendientes de aceleracion y
Decel. deceleracidon. Los patrones basicos a elegir incluyen patrones | p. 94
lineales y curva S.
Comando de parada de Acel/Decel. Detiene la aceleracion o deceleracidn y controla la operaciéon del
motor a una velocidad constante. Los bornes multifunciéon deben | p. 96
estar configurados para este comando.
Operacion patron V/F lineal. Permite configurar el variador para hacer funcionar al motor a un
torque constante. Para mantener el torque requerido, la | p.97
frecuencia de operacidn puede variar durante la operacion.
.. 3 Permite configurar el variador para hacer funcionar al motor a un
Operacion de patén V/F de i .. L. .
o, L. patron V/F de reduccidn cuadratica. Los ventiladores y las bombas
reduccidn cuadratica. ., . p. 98
son cargas adecuadas para la operacion V/F de reduccién
cuadratica.
Configuracion por patron V/F del | Permite al usuario configurar un patréon V/F que coincida con las
usuario. caracteristicas del motor. Esta configuracion es para aplicaciones | p. 99
de motor especiales para lograr un rendimiento éptimo.
Configuracién manual del variador para producir un refuerzo de
Refuerzo de par manual. par momentaneo. Esta configuracién es para cargas que requieren 101
. b. 101
una gran cantidad de par de arranque, tales como ascensores o
elevadores.
L. Configuracién automatica del variador que proporciona un “auto
Refuerzo de par automatico. p. 101

ajuste” que produce un incremento del par momentdaneo. Esta
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configuracion es para cargas que requieren una gran cantidad de
par de arranque, tales como ascensores o elevadores.

Permite ajustar la tensién de salida al motor cuando la fuente de
Ajuste de tension de salida alimentacion al variador difiere de la tensiéon de entrada nominal | p. 102
del motor.

El arranque de aceleracién es el método de aceleracion normal. La
» aplicacidn tipica configura el motor que acelera directamente a la
Arranque de aceleracién . L . ., .| p._103
frecuencia objetivo si se da el comando de operacién sin

seleccionar una funcién en particular.

Permite configurar el variador para realizar el frenado de CC antes
i de que el motor empiece a girar de nuevo. Esta configuracion se
Arranque después del frenado de CC . ] . p. 103
utiliza cuando el motor gira antes de que se produzca la salida de

tension del variador.

La parada de deceleracidon es el método tipico usado para parar un
» motor. El motor desacelera hasta OHz y se detiene en una orden
Parada deceleracion . o p. 104
de parada, sin embargo, puede haber otras condiciones de parada

o deceleracion definida.

Permite configurar el variador aplicar el frenado de CC durante la

) deceleraciéon del motor. La frecuencia a la que se produce el
Parada después del frenado por . ..
frenado de CC debe preconfigurarse y durante la deceleracién, | p. 105

:

inyeccion de CC. . . .
cuando el motor alcanza la frecuencia definida, se aplica el

frenado.

Permite configurar el variador para detener la salida al motor
Funcionamiento libre hasta parar mediante un comando de parada. El motor va a liberar a ejecutar | p. 10

=

hasta que se ralentiza y se detiene.

. Permite configurar el variador en busca de una deceleracién de
Frenado de potencia . o ., ., .10
motor dptima, sin disparar la proteccion de la sobretension.

;

. » . Permite configurar los limites de referencia de frecuencia
Configuracion de frecuencia de

. mediante la definicion de una frecuencia de arranque y una | p. 108
arranque/maxima . .
frecuencia méaxima.
Configuracion de limite de | Permite configurar los limites de referencia de frecuencia
. o . . . o p. 108
frecuencia superior/inferior mediante la definicion de un limite superior y un limite inferior.
. Permite configurar el variador para evitar que un motor funciones
Salto de frecuencia . . . p. 110
en frecuencias de resonancia mecanica.
. L, .. Se utiliza para configurar el 2do modo de operacidon y cambiar
Configuracién 2da operacién . . p. 111
entre los modos de operacion de acuerdo a sus necesidades.
Configuraciéon control bornes de | Permite al usuario mejorar la capacidad de respuesta de los 112
. .z . .z L’
entrada multifuncidn bornes de entrada multifuncidn.
. » L Permite configurar el variador para compartir dispositivos de
Configuracién comunicacién P2P . . p. 113
entrada y de salida con otros variadores.
. .. - Permite al usuario controlar varios variadores con un dispositivo
Configuracién teclado multiple . p. 114
de monitoreo.
Configuracién de secuencias del | Permite al usuario ejecutar secuencias simples usando varios 115
p.

usuario bloques de funcidn
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4.1. Configuracion de la Referencia de Frecuencia

El variador S100 ofrece varios métodos para configurar y modificar una referencia de frecuencia para una
operacion. Se pueden utilizar el teclado, entradas analdgicas [por ejemplo sefiales de tensidn (V1, V2) y de
corriente (I12), o RS-485 (senales digitales de los controladores de nivel superior, tales como PC o PLC) se
pueden utilizar. Si se selecciona UserSeqLink, la zona comun puede estar vinculada con la salida de secuencia
de usuario y puede usar se como referencia de frecuencia.

Teclado-1
Teclado-2
V1

V2

12 0-12 -
RS-485

Field Bus
UserSeqLink

Fuente de referencia
DRV 07 . Freq Ref Src
de frecuencia

|||~ N|RL|O

=
N

Pulso

4.1.1. Teclado como la Fuente (configuracion Teclado-1)

Permite modificar la referencia de frecuencia utilizando el teclado y aplicar los cambios pulsando la tecla
[ENT]. Para utilizar el teclado como una fuente de entrada de referencias de frecuencia, acceda al cédigo de
07 (Fuente de Referencia de Frecuencia) en el grupo DRV y cambie el valor del pardmetro a 0 (Teclado-1).
Ingrese la referencia de frecuencia para una operacion en el cddigo 0,00 (Frecuencia de Comando) en el
grupo DRV).

Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | O Teclado-1 0-12 -
de frecuencia

* No se puede establecer una referencia de frecuencia que exceda la Frecuencia Max, como se configura
con DRV-20.
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4.1.2. Teclado como la Fuente (configuracion Teclado-2)

Permite utilizar las teclas [A] y [ ¥] para modificar una referencia de frecuencia. Para utilizar esto como una
segunda opcidn, configure el teclado como fuente de la referencia de frecuencia, accediendo al cédigo de 07
(Fuente de Referencia de Frecuencia) en el grupo DRV y cambie el valor del pardmetro a 1 (Teclado-2). Esto

permite que los valores de referencia de frecuencia se aumenten o disminuyan pulsando las teclas [A] y
(V]

Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 1 Teclado-2 0-12 -
de frecuencia

* No se puede establecer una referencia de frecuencia que exceda la Frecuencia Mdx, como se configura
con DRV-20.

4.1.3. Borne V1 como la Fuente

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia mediante la configuracién de entradas de
tension usando el borne V1. Utilice las entradas de tensidon que van desde 0 a 10 V (unipolar) para avanzar
una Unica operacién. Utilice las entradas de tension que van desde -10 a + 10V (bipolar) para ambas
direcciones, en las que las entradas de tension negativas utilizan operaciones inversas.

4.1.3.1. Configuracion de una Referencia de Frecuencia para una Entrada de 0-10 V

Configure el cédigo 06 (V1 polaridad) a 0 (unipolar) en el grupo de Bornes de Entrada (IN). Utilice una salida
de tension desde una fuente externa o use una salida de tensién desde el borne VR para proporcionar
entradas a V1. Consulte los siguientes diagramas para el conexionado requerido para cada aplicacion.

= WR
N T
<
N M — M
[Aplicacién de fuente external [Aplicacion de fuente interna (VR)]
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Fuente de referencia

DRV 07 . Freq Ref Src 2 Vi 0-12 -

de frecuencia
Frecuencia en la 0,00 -

01 entrada analégica Freq at 100% | Frecuencia maxima | Frecuencia Hz
maxima Max
Monitoreo V1 Monitor

05 0,00 0,00-12,00 \Y
entrada V1 [V]
Opciones polaridad . .

06 Vi Polarity V1 0 Unipolar 0-1 -
Constante de

07 tiempo de filtro de V1 Filter 10 0-10000 mseg
entrada V1
Tension de entrada

08 . V1 voltx1 0,00 0,00-10,00 Vv

i minima V1

Salida V1 a tensidn

09 L V1 Percyl 0,00 0,00-100,00 | %
minima (%)
Tensiéon de entrada

10 . V1 volt x2 10,00 0,00-12,00 Vv
maxima V1
Salida V1 a tensién

11 L. V1 Percy2 100,00 0-100 %
maxima (%)
Opciones de

16 direccién de V1Inverting |0 NO 0-1 -
rotacion
Nivel de

e ., V1 0,00%*; 0,04-
17 cuantificacion V1 . 0,04 %
Quantizing 10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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Detalles de Configuracidn de Tensiones de 0-10V

IN-01 Freq at 100%

Permite configurar la referencia de frecuencia en la tensién de entrada maxima
cuando un potencidmetro estd conectado a la bornera de control. Una frecuencia
configurada con codigo IN-01 se convierte en la maxima frecuencia sélo si el valor
establecido en el cédigo IN-11 (o IN-15) es 100(%).

* Ajuste el cddigo de IN-01 a 40,00 y use los valores por defecto para los cddigos
IN-02-IN-16. La operacion se efectia a 40,00Hz cuando la entrada al borne V1 es
10v.

* Ajuste el cddigo de IN-11 a 50,00 y use los valores por defecto para los cddigos
IN-01-IN-16. La operacién se efectua 30,00Hz (50% de la frecuencia maxima
predeterminada - 60Hz) cuando la entrada al borne V1 es 10V.

IN-05 V1 Monitor [V]

Permite configurar el variador para monitorear la tensidn de entrada en V1.

IN-07 V1 Filter

El Filtro V1 se puede usar cuando existen grandes fluctuaciones entre las frecuencias
de referencia. Las variaciones pueden mitigarse aumentando constante de tiempo,
pero esto requerird un mayor tiempo de respuesta.

El valor t (tiempo) El tiempo definido se refiere al tiempo que le lleva a la frecuencia
definida en el variador aumentar hasta un 63%, aproximadamente, cuando la
entrada de tensidn se produce en escaldn.

Entrada V1 desde
fuente externa |

Frecuencia

Filtro V1 (t)

[Filtro V1]

IN-08 V1 volt x1
IN-11 V1 Perc y2

Estos parametros se utilizan para configurar el nivel de pendiente y los valores de
desnivel de la Frecuencia de Salida, en base a la Tension de Entrada.
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Referencia de frecuencia

IN-11

Entrada V1
IN-08 IN-10

[Tens x1 —IN-11 Porcent V1 y2]

IN-16 V1 Inverting

Invierte la direccidn de rotacion. Configure este cddigo a 1 (Si) si necesita el que el
motor gire en la direccién opuesta a la rotacion actual.

IN-17 V1 Quantizing

La cuantificacion puede utilizarse cuando el nivel de ruido es alto en la seial de
entrada analdgica (borne V1).

La cuantificacion es util cuando se estd operando un sistema sensible al ruido, ya
que suprime el ruido de la sefal. Sin embargo, puede disminuir la sensibilidad del
sistema (la potencia de resolucion de la frecuencia de salida para la entrada
analdgica disminuye). También puede activar el filtro pasabajos mediante el cddigo
In.07 para reducir el ruido, pero el aumento del valor reducird la capacidad de
respuesta y podrian producirse pulsaciones (ondulaciones) en la frecuencia de
salida.

Los valores de los parametros de cuantificacidn se refieren a un porcentaje basado
en la entrada maxima. Por lo tanto, si el valor se establece a 1% de la entrada
analdgica maxima (60Hz), la frecuencia de salida aumentara o disminuira en 0,6Hz, a
un intervalo de 0,1V.

Cuando el valor de entrada analégica aumenta, un aumento a la entrada igual a 75%
del valor de ajuste va a cambiar la frecuencia de salida, y entonces la frecuencia
aumentara de acuerdo con el valor establecido. Del mismo modo, cuando la entrada
analdgica disminuye, una disminucion en la entrada igual al 75% del valor de ajuste
causara un cambio inicial a la frecuencia de salida.

Como resultado, la frecuencia de salida serd diferente en la aceleracion y
deceleracién, mitigando el efecto de los cambios en las entrada analdgicas sobre la
frecuencia de salida.
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Cadigo Descripcion

Frecuencia de salida (Hz)

0.025 0.1 0.2
0.075 0.175

o
()
o

60.00 ---- - - EN :
504 o / ’.A.ii
""""" I
4 B
06r // ¥ i
/A: - 2 : 1 Entrada Analogica (V)
5

e
own
~

[Cuantificacién V1]
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4.1.3.2. Configuracion de una Referencia de Frecuencia para una Entrada de -10--10V

Configure el cddigo de 07 (Fuente de referencia de frecuencia) en el grupo DRV en 2 (V1) y, a continuacion,
configure el cddigo 06 (Polaridad V1) en 1 (bipolar) en el grupo de Bornes de Entrada (IN). Utilice la tension
de salida de una fuente externa para proporcionar entrada a V1.

o—\ 1
e A [

[Conexionado borne V1]

Frecuencia de salida en avance
A

0~10V
.

>

Tension de entrada

Frecuencia de salida en retroceso

[Frecuencia de salida y entrada de tensién bipolar]

Fuente de referencia Freq Ref

DRV 07 . 2 V1 0-12 -
de frecuencia Src
Frecuencia en la
. Freq tl ) ,
01 entrada analégica 60,00 0 -Frecuencia Max | Hz
. 100%
maxima
, V1
05 Monitoreo entrada V1 . 0,00 0,00-12,00 Vv
Monitor[V]
06 Opciones polaridad V1 | V1 Polarity | 1 ‘ Bipolar | 0-1 -
Tension de entrada
IN 12 . V1 volt x1 0,00 10,00-0,00V \Y
minima V1
Salida V1 a tensién
13 . V1 Percyl | 0,00 -100,00-0,00% %
minima (%)
Tension de entrada
14 V1 voltx2 | -10,00 -12,00-0,00V v

maxima V1

Salida V1 a tensién
15 L V1 Percy2 | -100,00 -1000,00-0,00% %
maxima (%)
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Direcciones de Giro para Diferentes Entradas de Tensiones

Comando / Entrada Tension de Entrada
Tension
FWD Avance Retroceso
REV Retroceso Avance

Detalles de Configuracién de Tensiones de -10 - 10V

Cédigo Descripcion

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel de la frecuencia de
salida para la tensién de entrada. Estos cddigos se muestran sélo cuando In.06 se
establece en 1 (bipolar). Como ejemplo, si la tensién minima de entrada (en V1) es -
2V, la relacién de salida de -2V es 10%, la tensién maxima es -8V y la relacion de
salida se define en 80%, la frecuencia de salida se encuentra entre 6Hz-48Hz.

Entrada V1

IN-12 -V1 volt x1

IN-15 V1 Perc y2 IN-13

IN-15

Referencia de frecuencia
[IN-12 V1 volt x1 — IN-15 V1 Perc y2]

Para detalles sobre las entradas analogas 0-+10V, consulte las descripciones de
codigos IN-08 V1 voltx1 — IN-11 V1Perc y2 en la pagina 69.
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4.1.3.3. Configuracion de una Referencia de Frecuencia utilizando Corriente de Entrada (12)

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia utilizando corriente de entrada en el borne 12
después de seleccionar la entrada de corriente SW 2. Configure el cédigo de 07 (Fuente de referencia de
frecuencia) en el grupo DRV a 5 (12) y aplique corriente de entrada de 4-20mA a 12.

Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 5 12 0-12 -
de frecuencia
Frecuencia en la )
L. Freq at 0 -Frecuencia
01 entrada analdgica 60,00 ) Hz
L 100% Max

maxima
Monitoreo .

50 2 Monitor 0,00 0,00-24,00 mA
entrada 12
Constante de

52 tiempo filtro 12 Filter 10 0-10000 mseg
entrada 12
Corriente de

53 . 2 Currx1 4,00 0,00-20,00 mA
entrada minima 12

IN Salida 12 a corriente o

54 o 12 Perc y1 0,00 0-100 %
minima (%)
Corriente de

55 . 12 Curr x2 20,00 0,00-24,00 mA
entrada méaxima 12
Salida 12 a corriente

56 . 12 Percy2 100,00 0,00-100,00 | %
maxima (%)
Opciones de

61 direccion de 12 Inverting 0 No 0-1 -
rotacion
Nivel de o 0,00%*; 0,04-

62 . 2 Qunatizing | 0,04 %
cuantificacion 12 10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.

Detalles de Configuracion de Corriente de Entrada (12)

Permite configurar la referencia de frecuencia para operar a la corriente maxima

(cuando IN-56 estd ajustado a 100%).

* SiIN-01 se configura en 40,00Hz, y se usan los valores por defecto para IN-53-56,
la corriente de entrada de 20mA (max.) a 12 producird una referencia de
frecuencia de 40,00Hz.

* Si IN-56 se establece en 50,00 %), y se usan los valores por defecto para IN-01

IN-01 Freq tl 100%

(60Hz) y IN-53-55, la corriente de entrada de 20mA (max.) a 12 producird una
referencia de frecuencia de 30,00Hz (50 % de 60Hz).

IN-50 12 Monitor Permite monitorear la corriente de entrada en 12.
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Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel para la frecuencia de

salida. . .
Referencia de frecuencia

IN-56 [+~~~

IN-53 12 Curr x1
IN-56 12Perc y2

IN-54

Entrada I1
IN-53 IN-55

[Configuracion de pendiente y desnivel en base a la frecuencia de salida]

4.1.4. Configuracion de una Referencia de Frecuencia con la Tensidon de Entrada
(Borne 12)

Permite configurar y modificar una referencia de frecuencia utilizando tensién de entrada en el borne 12 (V2)
después de seleccionar SW para V2. Configure el cddigo de Frec (Fuente de referencia de frecuencia) en el
grupo DRV a 4 (V2) y aplique tensidon de entrada de 0-12V a 12 (=V2, borne de entrada de corriente/tension
analdgica). Los cadigos IN-35-47 no se muestra cuando |12 esté configurado para recibir entrada de corriente
(el parametro del cédigo Frec se establece en 5).

Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 4 V2 0-12 -
de frecuencia

Monitoreo entrada .
35 V2 V2 Monitor 0,00 0,00-12,00 Vv

Constante tiempo .
37 ] V2 Filter 10 0-10000 mseg
filtro entrada V2

Tension de entrada

38 . V2 voltx1 0,00 0,00-10,00 Vv
V2 minima
% Salida a tension

39 . V2 Percyl 0,00 0,00-100,00 %

i V2 minima

Tension de entrada

40 o V2 volt x2 10,00 0,00-10,00 \Y
V2 maxima
% Salida a tension

41 . V2 Perc y2 100,00 0,00-100,00 %
V2 maxima
Opciones direccién .

46 ., V2 Inverting | O No 0-1 -
de rotacion V2
Nivel de V2 0,00%*; 0,04-

47 e . 0,04 %
cuantificacién V2 Quantizing 10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.
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4.1.5.

Permite configurar una referencia de frecuencia mediante la configuracion del cédigo de 07 (Fuente de

Configuracion de una Referencia de Frecuencia con Entrada de Pulsos TI

referencia de frecuencia) en el grupo DRV a 12 (Pulso) y proporciona frecuencia de pulsos 0-32,00kHz a TI.

Fuente de referencia
DRV 07 . Freq RefSrc | 12 | Pulso 0-12 -
de frecuencia
Configuracion de )
IN 69 . P5 Define 54 | TI 0-54 -

funcién borne P5
Frecuencia en la 0,00-

01 entrada analdgica Freq tl 100% | 60,00 Frecuencia Hz
maxima maxima
Monitoreo entrada Pulse

91 . 0,00 0,00-50,00 kHz
pulsos Monitor
Constante de

92 tiempo filtro Tl Filter 10 0-9999 mseg
entrada Tl
Pulso minimo

93 Tl Pls x1 0,00 0,00-32,00 kHz
entrada Tl
% Salida a pulso

94 . Tl Percyl 0,00 0,00-100,00 | %
minimo TI
Pulsos maximo

95 TI Pls x2 32,00 0,00-32,00 kHz
entrada Tl
% Salida a pulsos

96 . T IPerc y2 100,00 0,00-100,00 | %
maximo Tl
Opciones de

97 direccion de Tl Inverting 0 No 0-1 -
rotacion Tl
Nivel de TI 0,00%*; 0,04-

98 e . 0,04 %
cuantificacion Tl Quantizing 10,00

* La cuantificacion se desactiva si se selecciona “0”.

Detalles de Configuraciéon de Entrada de Pulsos Ti

IN-01 Freq tl 100%

Permite configurar la referencia de frecuencia para operar a entrada de pulsos
maxima. La referencia se basa en el 100% del valor establecido con IN-96.
* SiIN-01 se configura en 40,00Hz, y se usan los valores por defecto para IN-93-96,

la entrada de 32kHz a Tl produce una referencia de frecuencia de 40,00Hz.

* SiIN-56 se establece en 50,00 y se usan los valores por defecto para IN-01, IN-93-
95, la entrada de 32kHz al borne Tl produce una referencia de 30,00Hz.

IN-91 Pulse Monitor

Muestra la frecuencia de pulsos suministrados en TI.

IN-92 TI Filter

Permite configurar el tiempo para la entrada de pulsos a Tl para alcanzar el 63% de
su frecuencia nominal en base a la corriente de entrada en 2.
(Cuando la frecuencia de pulsos se suministra en multiples etapas).
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IN-93 TI Pls x1

IN-96 T2 Percy2

Permite configurar el nivel de pendiente y el valor de desnivel para la frecuencia de

salida.

Referencia d

IN-96

e frecuencia

IN-95

"Entrada Tl

IN-97 Tl Inverting
IN-98 Tl Quantizing

Igual a IN-16-17 (consulte IN-16 Inversidon V1/IN-17. Cuantificacién V1 en la pagina

69.

4.1.6.

Configuracion de una Referencia de Frecuencia mediante Comunicacion
RS-485

Permite controlar el variador con los controladores de nivel superior, tales como PLC o PLC, a través de la

comunicacion RS-485. Configure el cédigo de Frec (Fuente de referencia de frecuencia) en el grupo DRV a 6

(RS-485) y utilice los bornes de entrada de sefial RS-485 (S+/S-/SG) para la comunicacién. Consulte la seccién

7. Caracteristicas de Comunicacion RS5-485 en la pagina 233.

Fuente de referencia
DRV 07 . FreqRefSrc | 6 RS 485 0-12
de frecuencia
ID variador
01 comunicacion RS- Int485StID - 1 1-250
485 integrado
Protocolo ModBus RTU
02 comunicacion Int485Proto Reservado 0-2
integrada LS INV 485
COM Velocidad de
03 comunicacion Int485BaudR | 3 9600 bps 0-7
integrada
. ., 0 D8/PN/S1
Configuraciéon marco
., 1 D8/PN/S2
04 de comunicacion Int485Mode 0-3
. 2 D8/PE/S1
integrada
3 D8/PO/S1
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4.2. Fijacion de Frecuencia mediante Entrada Analodgica

Si se establece una referencia de frecuencia mediante entrada analdgica en la bornera de control, puede fijar
la frecuencia de operacién del variador asignando una entrada multifuncién como borne de fijacién de
frecuencia analdgica. La frecuencia de operacidn se fija en una sefial de entrada analdgica.

Configuracion Rango de

Grupo Codigo Nombre DisplayLCD | —————— ————  Unidad
Parametro Ajuste
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
Fuente de referencia 4 V2
DRV 07 . Freq Ref Src 0-12 -
de frecuencia 5 12
6 RS-485
8 Field Bus
12 | Pulso
Configuraciéon borne | Px Define Fijacion
IN 65-71 21 . 0-54 -
Px (Px: P1-P7) analdgica

Referencia de frecuencia /—
Frecuencia de operacién hﬁ

Px [ R
Modomarcha [

4.3. Cambio de Unidades de Velocidad (Hzé>Rpm)

Puede cambiar las unidades utilizadas para mostrar la velocidad de operacién del variador estableciendo Dr.
21 (Seleccidén de unidad de velocidad) a O(Hz) o 1(rpm). Esta funcidn sélo esta disponible con el teclado LCD.

Grupo Codigo Nombre ‘Display LCD | Configuracion Rango de Unidad

Parametro Ajuste

Visualizacién
Seleccién de unidad Hz

DRV 21 . Hz/Rpm Sel —— 0-1 -
de velocidad 1 Visualizacién

Rpm
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4.4. Configuracion de Frecuencia Secuencial

Se pueden llevar a cabo operaciones secuenciales mediante la asignacion de diferentes velocidades (o
frecuencias) a los bornes Px. El Paso O utiliza la fuente de referencia de frecuencia establecida con el Cédigo
de 07 en el grupo DRV. Los valores de pardmetro de los bornes Px 7 (Velocidad-L), 8 (Velocidad-H) y 9
(Velocidad-H) son reconocidos como comandos binarios y trabajan en combinacién con los modos de
marcha Fx o Rx. Seleccione la frecuencia establecida en el cddigo BAS-50-BAS-60 (frecuencia secuencial 1-7)
para operar el sistema.

Frecuencia 0 -Frecuencia

BAS 50-56 . Step Freq 1-7 | - i Hz
secuencial 1-7 Max
] B . 7 Velocidad-L -
Configuracion Px Define -
65-71 8 Velocidad-M | 0-54 -
bornes Px (Px:P1-P7)

9 Velocidad-H -

Tiempo de retardo
89 de comando InCheckTime | 1 1-5000 mseg
secuencial

Detalles de Configuracion de Frecuencia Secuencial (multipaso)

BAS-50-56

Permite configurar la frecuencia secuencial (multipaso) 1-7.
StepFreq 1-7

Permite elegir los bornes para configurarlos como entradas secuenciales
(multipaso), y luego establecer los cddigos correspondientes (IN-65-71) a 7
IN-65-71 Px Define (Velocidad-L), 8 (Velocidad-M), o 9 (Velocidad-H).

Si los bornes P3, P4 y P5 se han ajustado a Velocidad-L, Velocidad-M y Velocidad-H,
respectivamente, la siguiente operacién secuencial estara disponible.
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2

1 h
SecuenciaQ ]
A I

P3 | i
P4
Ps |

FX |
RX

[Ejemplo de operacién secuencial/multipaso]

Velocidad Fx/Rx P7 P6 P5
0 Vv - - -
1 Vv - - v
2 ' v -
3 Vv - Vv v
4 v v - -
5 Vv Vv - v
6 v v v -
7 ' ' v '

Permite determinar un intervalo de tiempo de comprobacién de la entrada de la
bornera adicional en el variador después de recibir una sefial de entrada.

IN-89 InChechTime Si se define IN-89 a 100mseg y P6 recibe una seial de entrada, el variador buscara
las entradas en otros bornes por 100mseg, antes de proceder a acelerar o
desacelerar dependiendo de la configuracién de P6.
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4.5. Configuracion de la Fuente de Comando

Se pueden seleccionar diversos dispositivos como dispositivos de entrada de comandos para el variador
S$100. Los dispositivos de entrada disponibles para seleccionar incluyen teclado, borne de entrada
multifuncidn, comunicacidn RS-485 y adaptador de Field Bus (bus de campo). Si se selecciona UserSeqLink, la
zona comun puede estar vinculada con la salida de secuencia de usuario y se puede utilizar como comando.

Teclado
Fx/Rx-1
Fx/Rx-2
RS-485

Field Bus
UserSeqLink

DRV 06 Fuente de comando | Cmd Souce* 0-5 -

V| WIN|FL|O

4.5.1. ElTeclado como Dispositivo de Entrada de Comandos

El teclado se puede seleccionar como dispositivo de entrada de comandos para enviar sefiales de mando al
variador. Esto configura estableciendo el cddigo dvr (fuente de comando) a O (teclado). Pulse la tecla [RUN]
en el teclado para iniciar una operacion, y la tecla [STOP / RESET] para finalizar la misma.

DRV 06 Fuente de comando | Cmd Source* | O ‘ Teclado 0-5 -

4.,5.2. Bornera como Dispositivo de Entrada de Comandos (Comandos Fwd/Rev)

Se pueden seleccionar bornes multifuncién como un dispositivo de entrada de comandos. Esto configura
estableciendo el cddigo 06 (fuente de comando) en el grupo de Operacién a 1 (Fx/Rx). Seleccione 2 bornes
para operaciones de avance y retroceso, a continuacion, establecer los cddigos pertinentes (2 de los 7
codigos de bornes multifuncion, IN-65-71 para P1-P7) a 1(Fx) y 2(Rx), respectivamente. Esta aplicacion
permite activar o desactivar ambos bornes, al mismo tiempo, lo que constituye una orden de parada que
hard que el variador detenga la operacion.

DRV 06 Fuente de comando | CmdSource* | 1 Fx/Rx-1 0-5 -
Configuracion Px Define 1 Fx

IN 65-71 0-54 -
bornes Px (Px:P1-P7) 2 Rx
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Detalles de Configuracion de Comandos Fwd/Rev mediante Bornes Multifuncion

DRV-06

Ajustar a 1 (Fx/Rx-1
Cmd Source ) (Fx/ )

i Asignar un borne para la operacion en avance (Fx).
IN-65-71 Px Define

Asignar un borne para la operacion en retroceso (Rx).

Referencia de frecuencia

FX | — [
RX l ]

4.5.3. Bornera como un Dispositivo de Entrada de Comandos (Comandos de
Marcha y Direccion de Giro)

Se pueden seleccionar bornes multifuncién como un dispositivo de entrada de comandos. Esto configura
estableciendo el codigo 06 (fuente de comando) en el grupo de Operacién a 2 (Fx/Rx-2). Seleccione 2 bornes
para operaciones de marcha y direccidn de rotacidn y, a continuacién, establecer los cédigos pertinentes (2
de los 7 cddigos de bornes multifuncién, IN-65-71 para P1-P7) a 1(Fx) y 2(Rx), respectivamente. Esta
aplicacién utiliza una entrada Fx como comando de marcha, y una entrada Rx para cambiar la direccion de
rotacion de un motor (Rx-On, Rx-Off).

DRV 06 Fuente de comando | Md Source* 1 Fx/Rx-1 0-5 -
Configuracion Px Define 1 Fx

IN 65-71 0-54 -
bornes Px (Px:P1-P7) 2 Rx

*Se muestra bajo DRV-06 en el teclado LCD.
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Detalles de Configuracion de Cambio de Comando de Marcha y Comandos Fwd/Rev mediante

Bornes Multifuncion

DRV-06

Ajustar a 2 (Fx/Rx-2).
drv Cmd Souce ) (Fx/ )

. Asignar un borne para el comando de marcha (Fx).
IN-65-71 Definir Px

Asignar un borne para cambiar la direccion de giro (Rx).

Frecuencia /\

s,

FX ] |

RX I l

4.5.4. Comunicacion RS-485 como un Dispositivo de Entrada de Comandos

Se pueden seleccionar la comunicacién RS-485 interna como un dispositivo de entrada de comandos. Esto

configura estableciendo el cddigo 06 (fuente de comando) en el grupo DRV a 3 (RS-485). Esta configuracion

utiliza controladores de nivel superior, tales como PC o PLC para controlar el variador

mediante la

trasmisidn y recepcién de seiiales a través de los bornes S+, S-, y Sg en la bornera. Para mds detalles,

consulte la seccién 7. Caracteristicas de Comunicacion RS-485 en la pagina 233.

DRV 06 Fuente de comando | Cmd Source* | 3 RS-485 0-5
ID variador
01 comunicacion Int485StID 1 1-250
integrada
Protocolo de
02 comunicacién Int485Proto 0 Modbus RTU | 0-2
integrada
COM Velocidad de
o Int485
03 comunicacion 3 9600 bps 0-7
. BaudR
integrada
Instalacién del
marco de
04 Int485 Mode | O D8/PN/S1 0-3

comunicacion
integrada
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4.6. Cambio de Modo Local/Remoto

El cambio de modo local/remoto es util para comprobar el funcionamiento de un variador o para realizar

una inspeccién mientras se conservan todos los valores de los pardmetros. Ademads, en caso de emergencia,

puede utilizarse para anular el control y operar el sistema manualmente con el teclado.

La tecla [ESC] es una tecla programable que puede configurarse para realizar multiples funciones.

DRV 90

Funciones tecla [ESC] | - 2| Local/Remoto | 0-2 -

DRV 06

Fuente de comando Cmd Souce* | 1| Fx/Rx-1 0-5 -

Detalles de Configuracion de Cambio de Modo Local/Remoto

DRV-90
Funciones tecla
[ESC]

Ajustar DRV-90 a 2 (Local / Remoto) para realizar funciones de conmutacion local/
remoto usando la tecla [ESC]. Una vez que se establece el valor, el variador pasa
automaticamente a operar en modo remoto. El cambio de local a remoto no
alterara ningun de los valores de los pardmetros configurados previamente y el
funcionamiento del variador no va a cambiar.

Presione la tecla [ESC] para volver al modo de operacion “local”. La luz SET parpadea
y el variador operara utilizando la tecla [RUN] en el teclado. Presione la tecla [ESC]
para cambiar el modo de funcionamiento de nuevo a “remoto”. La luz SET se
apagara y el variador funcionara de acuerdo con la configuracién de cddigo de dvr
anterior.
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Nota

Operacion Local/Remota

Esta disponible el control total del variador mediante el teclado durante la operacién local (operacién
local).

Durante la operacion local, los comandos de impulsos (jog) sélo funcionaran si uno de los bornes
multifuncion P1-P7 (codigos IN-5-71) estd ajustado a 13 (Permiso de Marcha) y el borne correspondiente
se enciende.

Durante la operacion remota (operacidn remota), el variador operard de acuerdo a la fuente de
referencia de frecuencia establecida con anterioridad y la orden recibida del dispositivo de entrada.

Si ADV-10 (Arr Alim ON) se establece en 0 (No), el variador NO funcionara en el arranque, incluso cuando
los siguientes bornes estén encendidos:

- Borne (Fx/Rx) marcha Fwd/Rev

— (Fwd jog/Rev jog) borne impulso Fwd/Rev

— Borne pre-recalentamiento

Para operar el variador manualmente con el teclado, cambie al modo local. Tenga cuidado al cambiar de
nuevo al modo de operacién remota, ya que variador dejara de funcionar. Si ADV-10 (Arr Alim ON) se
establece en 0 (No), un comando a través de los bornes de entrada funcionara después de que todos los
bornes mencionados anteriormente se han apagado y luego encendido de nuevo.

Si el variador se resetea para borrar un disparo por fallas durante una operacion, el variador pasara al
modo de operacién local al encenderse y el control total del variador sera mediante el teclado. El
variador dejara de funcionar cuando el modo de operacidon se cambia de “local” a “remoto”. En este
caso, un comando de marcha a través de un borne de entrada funcionard después de que todos los
bornes de entrada se han apagado.

Operacion del Variador durante el Cambio de Modo Local/Remoto
Cambiar el modo de operacion de “remoto” a “local” mientras el variador estd en marcha harad que el

mismo deje de funcionar. Cambiar el modo de operacidn de “local” a “remoto”, sin embargo, hara que el

variador funcione en base a la fuente de comandos:

Comandos de analégico a través de la entrada del borne: el variador seguird funcionando sin
interrupcidn en base al comando en la bornera. Si una sefial de operacion en retroceso (Rx) permanece
encendida en la bornera durante el arranque, el variador operara en la direccién de retroceso, incluso si
se estaba ejecutando en direccién de avance en el modo de operacion local antes del reseteo.

Comandos de fuente digital: todas las fuentes de comando, excepto fuentes de comandos de borneras
(que son fuentes analdgicas) son fuentes de comandos digitales que incluyen el teclado, teclado LCD, y
las fuentes de comunicacién. El variador deja de funcionar cuando se conecta al modo de operacion
remoto, y empieza a funcionar cuando se da la siguiente orden.

@ Precaucion

La operacion de cambio de modo local/remoto podria causar problemas con el variador, como su

interrupcién durante el funcionamiento, si se utiliza indebidamente, por lo que se recomienda su uso sélo

cuando es necesaria.
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4.7. Prevencion del Giro en Avance o Retroceso

El sentido de rotacién de los motores se puede configurar para evitar que los motores sélo funcionen en una
direccion. Al pulsar la tecla [REV] en el teclado LCD cuando se configura la prevencién direccidn, hara que el
motor se desacelere a OHz y se pare. El variador se mantendra encendido.

L : Configuracion Rango de _
Grupo Codigo Nombre DisplayLCD | —————— ————  Unidad
Parametro Ajuste
. 0 Ninguno
Opciones de
L, 1 Prev Avance
ADV 09 prevencion de Run Prevent 0-2 -
Prev
marcha 2
Retroceso

Detalles de Configuracion de Cambio de Modo Local/Remoto

Cédigo Descripcion
Elija la direccion de prevencion

Configuracion Descripcion

ADV-09 Run Prevent 0 | Ninguno No se configura la prevencion de marcha.
1 Prev Avance Se previene la operacion en avance.
2 Prev Retroceso | Se previene la operacion en retroceso.
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4.8. Arranque Alimentaciéon ON

Se puede configurar un comando para que el variador comience a operar cuando recibe alimentacion y el
comando de operacién por bornera esta activado (si se han configurado). Para habilitar la ejecucion de
encendido establecer el cddigo drv (fuente de comando) a 1 (Fx/Rx-1) o 2 (Fx/Rx-2) en el grupo DRV.

Fx/Rx-1 o
DRV 06 Fuente de comando | Cmd Source* | 1, 2 0-5 -
Fx/Rx-2
Arranque Power-on )
ADV 10 . . 1 Si 0-1 -
alimentacion ON Run
Entrada
Frecuencia /_ /_
Com Op L ] | |
ADV-10=0 ADV-10=1

Nota

* Se podria producir un disparo por fallas si el variador comienza la operacidon, mientras que la carga de un
motor (carga tipo ventilador) se encuentra en estado de marcha libre. Para evitar que esto suceda,
cambie el bit 4 a 1 en CON-71 (opciones de busqueda velocidad) del grupo de Control. El variador llevara
a cabo una busqueda de velocidad al inicio de la operacién.

* Sila busqueda de velocidad no estd activada, el variador acelerara con el patron normal de V/f. Si esta
funcién no estd seleccionada, la operacion se reanuda después de que el comando de operacién se
desactiva y vuelve a activar otra vez.

@ precaucion
Tenga cuidado al operar el variador con esta funcién, ya que hace girar al motor en forma inmediata al
aplicar la alimentacion.
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4.9. Reposicion y Rearranque

Se pueden configurar las operaciones de reposicién y rearranque del variador después de un disparo por
fallas, en base a un comando de la bornera (si estd configurado). El variador interrumpe la salida cuando se
produce un disparo por fallas y el motor pasa a Marcha Libre. Otro disparo por fallas puede producirse si el
variador comienza su operacion mientras que la carga del motor esta en un estado de marcha libre.

Fx/Rx-1 o
DRV 06 Fuente de comando | Cmd Source* | 1, 2 0-5 -
Fx/Rx-2
Ajuste reinicio i
08 . RST Restart 1 Si 0-1
reposicion
Numero de
. Retry
09 reintentos 0 0-10
PRT . Number
automaticos
Tiempo de retardo
10 de reintento Retry Delay 1,0 0-60 seg
automatico

Frecuencia—’ T

Reposicion — —
C 0]
omep 1 | | | ]
PRT-08=0 PRT-08=1

Nota

* Para evitar que se produzcan repetidos disparos por fallas, ajuste el bit 2 igual 1 en CON-71. El variador
llevara a cabo una busqueda de velocidad al inicio de la operacidn.

* Sila busqueda de velocidad no estd activada, el variador acelerara con el patron normal de V/f. Si esta
funcién no estd seleccionada, la operacidon se reanuda después de que el comando de operacién se

desactiva y vuelve a activar otra vez.

@ precaucion
Tenga cuidado al operar el variador con esta funcién, ya que hace girar al motor en forma inmediata al
aplicar la alimentacion.
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4.10. Configuracion de los Tiempos de Aceleracion y Deceleracion

4.10.1. Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia Maxima

Los valores de los tiempos de Acel/Decel se pueden ajustar en base a la frecuencia maxima, no en la
frecuencia de operacidn del variador. Para establecer los valores de los tiempos de Acel/Decel en base a la
frecuencia maxima, ajuste BAS-08 (referencia de Acel/Decel) en el grupo Basico a 0 (Frec Max).

El tiempo de aceleracion ajustado en el cédigo ACC (tiempo de aceleracion) en el grupo DRV (DRV-03 en un
teclado LCD) se refiere al tiempo necesario para que el variador alcance la frecuencia maxima desde un
estado de parada (OHz). Del mismo modo, el valor establecido en el cédigo dEC (tiempo de deceleracién) de
en el grupo DRV (DRV-04 en un teclado LCD) se refiere al tiempo necesario para volver a un estado de
parada (OHz) a partir de la frecuencia maxima.

ACC Tiempo aceleracién Acc Time 20,0 0,0-600,0 seg
DRV dEC Tiempo deceleracion Dec Time 30,0 0,0-600,0 seg
20 Frecuencia maxima Max Freq 60,00 40,00-400,00 | Hz
Frecuencia referencia | Ramp T i
08 0 Frec Max 0-1 -
BAS Acel/Decel Mode
09 Base de tiempo Time scale 1 0,1 seg 0-2 -

Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia Maxima

Ajuste el valor del parametro a 0 (Frec Max) para configurar el tiempo de Acel/Decel
en base a la frecuencia maxima.

Configuracion Descripcion
) Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
0 Frec Max L
maxima.
BAS-08 Ramp T - - -
Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia
Mode 1 | Frec Delta .,
de operacion.

Si, por ejemplo, la frecuencia maxima es 60,00Hz, los tiempos de Acel/Decel se
establecen en 5 segundos, y la referencia de frecuencia para la operacién se fija en
30Hz (la mitad de 60Hz), el tiempo necesario para alcanzar 30Hz es 2,5 segundos (la
mitad de 5 segundos).
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Frec. Max.

Frecuencia

/

AN

AN

Com Op

-«
Tiempo Acel

>
Tiempo Decel

BAS-09 Time Scale

ampliarse.

Utilice la base de tiempo para todos los valores relacionados con el tiempo. Es
particularmente Util cuando se requieren tiempos de Acel/Decel mas precisos
debido a las caracteristicas de carga, o cuando el intervalo de tiempo maximo debe

Configuracion Descripcion

0 | 0,01seg Fijar 0,01 segundo como la unidad minima.
1 |0,1seg Fijar 0,1 segundo como la unidad minima.
2 | 1lseg Fijar 1 segundo como la unidad minima.

@ Precaucion

Tenga en cuenta que el rango de valores maximos de tiempo puede cambiar automaticamente cuando se

cambian las unidades. Si, por ejemplo, el tiempo de aceleracion se establece en 6000 segundos, un cambio

de escala de tiempo de 1 segundo a 0,01 segundos dara lugar a un tiempo de aceleracién modificado de

60,00 segundos.

4.10.2. Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia de Operacion

Los tiempos de Acel/Decel se pueden ajustar en funcion del tiempo necesario para alcanzar la siguiente

frecuencia de paso desde la frecuencia de operacion existente. Para establecer los valores de tiempo de

Acel/Decel en base a la frecuencia de operacion existente, ajuste BAS-08 (referencia de Acel/Decl) en el

grupo Basico a 1 (Frec Delta).

- 03 Tiempo aceleracién | Acc Time 20,0 0,0-600,0 seg
04 Tiempo deceleracion | Dec Time 30,0 0,0-600,0 seg
Referencia Ramp T
bA 08 1 Frec Delta 0-1 -
Acel/Decel Mode
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Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel basados en la Frecuencia de Operacion

BAS-08 Ramp T
Mode

Acel/Decel en base a la frecuencia maxima.

Ajuste el valor del pardmetro a 1 (Frec Delta) para configurar el tiempo de

Configuracion

Descripcion

0 Frec Max

maxima.

Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia

1 Frec Delta

de operacion.

Ajuste del tiempo de Acel/Decel en base a la frecuencia

Frecuencia ﬁ
-
sl I | Tiempo
57 12 [Seg ]
Com Opj |
-« -
55eg 5 Seg

aceleracidon tomara 5 segundos (consulte el siguiente grafico).

Si los tiempos de Acel/Decel se establecen en 5 segundos, y se utilizan multiples
referencias de frecuencia en la operacion en 2 etapas, a 10 Hz y 30 Hz, cada etapa de

4.10.3. Configuracion de Tiempos de Acel/Decel Secuenciales

Los tiempos de Acel/Decel se pueden configurar a través de un borne multifuncién mediante el
establecimiento de los cédigos ACC (tiempo de aceleraciéon) y dEC (tiempo de deceleracién) en el grupo de

Operacion.
SR 03 Tiempo aceleracién | Acc Time 20,0 0,0-600,0 seg
04 Tiempo deceleracion | Dec Time 30,0 0,0-600,0 seg
Tiempo aceleracién | Acc Time
70-80 . X, XX 0,0-600,0 seg
secuencial 1-7 1-7
BAS - =
Tiempo deceleracion .
71-83 . Dec Time 1-7 | x,xx 0,0-600,0 seg
secuencial 1-7
) 11 | XCEL-L
Configuracion Px Define
65-71 12 | XCEL-M 0-54 -
bornes Px (Px:P1-P7)
IN 49 | XCEL-H
Tiempo retardo In Check
89 . . 1 1-5000 mseg
comando secuencial | Time
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Detalles de Configuracion de los Tiempos de Acel/Decel utilizando Bornes Multifuncion

BAS-70-82 . . . .

- Ajuste tiempo de aceleracidn secuencial 1-7.
Acc Time 1-7
BAS-71-83 . . ., .

. Ajuste tiempo de deceleracidn secuencial 1-7.
Dec Time 1-7

IN-65-71 Px Define
(P1-P7)

Elegir y configurar los bornes para usar entradas de tiempo de Acel/Decel
secuenciales.

Configuracion Descripcion

11 | XCEL-L Acel/Decel comando L
12 | XCEL-M Acel/Decel comando M
49 | XCEL-H Acel/Decel comando H

Los comandos de Acel/Decel se reconocen como entradas de cddigo binario y
controlaran la aceleracién y la deceleracion en base a los valores de parametros
establecidos en bA.70-82 y bA.71-83.

Si, por ejemplo, los bornes P4 y P5 se establecen como XCEL-L y XCEL
respectivamente, la siguiente operacion estara disponible.

Frecuencia

P6

P7

Com Op | ]

Tiempo Acel/Decel P7 P6

0 - -
1 - '
2 Vv -
3 ' v

IN-89 In Check Time

Establece el tiempo para que el variador compruebe si hay otras entradas en la
bornera. Si IN-89 se establece en 100msed y se suministra una sefal al borne P6, el
variador busca otras entradas en los siguientes 100mseg. Cuando termina el tiempo,
el tiempo de Acel/Decel se fijara en base a la entrada recibida en P6.
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4.10.4. Configuracion de la Frecuencia de Conmutacion de los Tiempos de

Acel/Decel

Se puede cambiar entre dos configuraciones diferentes de tiempos de Acel/Decel (pendientes de Acel/Decel)

mediante la configuracion de la frecuencia de conmutacidn sin utilizar los bornes multifuncion.

e 03 Tiempo aceleracién | Acc Time 10,0 0,0-600,0 seg
04 Tiempo deceleracion | Dec Time 10,0 0,0-600,0 seg
Tiempo aceleracion ]
70 . AccTime 1 20,0 0,0-600,0 seg
secuencial 1
BAS : —
Tiempo deceleracion )
71 . Dec Time 1 20,0 0,0-600,0 seg
secuencial 1
Frecuencia cambio Xcel Change 0- Frecuencia
ADV 60 , 30,0 o Hz
tiempo Acel/Decel Freq maxima

Detalles de Configuracion de la Frecuencia de Conmutacion de los Tiempos de Acel/Decel

ADV-60 Xcel Change

Acel/Decel fijadas en BAS-70 y 71 se utilizardn cuando

utilizara el nivel de pendiente fijado y configurado para los cédigos ACC y dEC.

Después de establecer la frecuencia de cambio de Acel/Decel, las pendientes de
la frecuencia de
funcionamiento del variador se encuentra en la frecuencia de cambio de debajo de
la misma. Si la frecuencia de operacidn es superior a la frecuencia de cambio, se

Fre
. Si configura los bornes de entrada multifuncion P1-P7 para pendientes de
Acel/Decel secuenciales (XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H), el variador operara en base a las
entradas de Acel/Decel en los bornees en lugar de las configuraciones de frecuencia
de cambio de Acel/Decel.
ACC :
BAS-70 AL N e e ADV-60
. | BAS-71
Frecuencia i
ComOp | |
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4.11. Configuracion del Patron de Acel/Decel

Los patrones de nivel de pendiente de Acel/Decel se pueden configurar para mejorar y suavizar las curvas de
aceleracion y deceleracién del variador. El patrén lineal presenta un aumento o disminucion lineal de la
frecuencia de salida, a una velocidad constante. Para un patrén de curva S, un aumento aumento o
disminucién mas suave y mas gradual de la frecuencia de salida, ideal para cargas de tipo de elevacién o
puertas de ascensores, etc. El nivel de pendiente de la curva S se puede ajustar usando los codigos ADV-03
en el grupo Avanzadas.

Referencia ,
BAS 08 Ranp T Mode | O Frec Max 0-1 -
Acel/Decel
01 Patron Aceleracion Acc Patern 0 Lineal 01 -
02 Patrén Deceleracion | Dec Patern 1 Curva S -
Pendiente inicio Acel
03 Acc S Start 40 1-100 %
curva S
Pendiente final Acel
ADV 04 Acc S End 40 1-100 %

curva S

Pendiente inicio
05 Dec S Start 40 1-100 %
Decel curva S

Pendiente final
06 Dec S End 40 1-100 %
Decel curva S

Detalles de Configuracion del Patrén de Acel/Decel

Establece el nivel de pendiente al inicio de la aceleracién cuando se utiliza un patrén
de Acel/Decel curva S. ADV-03 define el nivel de pendiente de la curva S en forma de
porcentaje, hasta la mitad de la aceleracién total. Si la referencia de frecuencia y la
frecuencia maxima se establecen a 60Hz y ADV-03 se establece en 50%, Ad.03
ADV-03 Acc S Start . ., . . .
configura la aceleracidon hasta 30Hz (la mitad de 60Hz). El variador operara la
aceleracién de curva S en el rango de frecuencia 0-15Hz (50% de 30Hz).

La aceleracion lineal se aplicard a la aceleracidon restante dentro del rango de

frecuencia 15-30Hz.

Establece el nivel de pendiente al final de la aceleracidn cuando se utiliza un patrén
de Acel/Decl curva S. ADV-03 define el nivel de pendiente de la curva S en forma de
porcentaje, por encima de la aceleracidon total. Si la referencia de frecuencia y la
frecuencia maxima se establecen a 60Hz y ADV-04 se establece en 50%, el ajuste de
ADV-04 Acc S End ) . .
ADV-04 configura la aceleracién para aumentar de 30Hz (la mitad de 60 Hz) a 60 Hz
(final de la aceleracion). La aceleracion lineal se aplicara dentro del rango de
frecuencia 30-45Hz. El variador realizara una aceleracién de la curva S para la

aceleracion restante en el rango de frecuencia 45-60Hz.

ADV-05 Dec S Start Establece la velocidad de deceleracion de curva S. La configuracion de cédigos ADV-
ADV-06 Dec S End 05 y ADV-06 puede realizarse de la misma manera que los cddigos ADV-03 y ADV-04.
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Lineal
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Curva §

Com Op

Tiempo Acel
—>

Tiempo Decel
>

[Configuracidn patréon Aceleracion/Deceleracion]

Referencia Frecuencia

¥ Referencia Frecuencia

e ”

Aceleracion curva §

Aceleracion

4

L

[

»

Acel curva S

Acel curva S

Tiempo

» Tiempo

>
>

Deceleracion curva S

60Hz
40Hz
30Hz
15Hz

-
+

Deceleracion

4

3

Decel curva S

Decel curva S

Tiempo

[Configuracidn patrdn Aceleracion/Deceleracidn Curva S]
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Nota

Tiempo Real de Acel/Decel durante una Aplicaciéon de Curva S

* Tiempo real de aceleracién= tiempo de aceleracién configurado por el usuario + tiempo de aceleracidn
configurado por el usuario x nivel de pendiente de arranque/2 + tiempo de aceleracién configurado por
el usuario x nivel de pendiente de finalizacion/2.

¢ El tiempo real de deceleracion= tiempo de deceleracidon configurado por el usuario + tiempo de
deceleracién configurado por el usuario x nivel de pendiente de arranque/2 + tiempo de deceleracidn
configurado por el usuario x nivel de pendiente de finalizacién/2.

@ precaucion
Tenga en cuenta que los tiempos reales de Acel/Decel se vuelve mayores que los tiempos de Acel/Decel
definidos por el usuario cuando se utilizan los patrones de Acel/Decel de curva S.

4.12. Parar la Operacion de Acel/Decel

Permite configurar los bornes de entrada multifuncién para detener la aceleracién o deceleracidn y operar el
variador a una frecuencia constante.

Configuracion Px Define
IN 65-71 25 Parar XCEL 0-54 -
bornes Px (Px:P1-P7)

Frecuencia \

Px

Com Op
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4.13. Control de V/F (Tension/Frecuencia)

Permite configurar las tensiones de salida, niveles de pendientes y patrones de salida del variador para
lograr una frecuencia de salida deseada con el control de V/F. También se puede ajustar el refuerzo de par a
baja velocidad.

4.13.1. Operacion por Patron V/F Lineal

Un patrén de V/F lineal configura el variador para aumentar o disminuir la tension de salida en forma
constante para diferentes frecuencias de operacidn en base a las caracteristicas de V/F. Un patréon V/F lineal
es particularmente til cuando se aplica una carga de par constante.

09 Modo control Control Mode | O | V/F 0-4 -
DRV 18 Frecuencia base Base Freq 60,00 30,00-400,00 | Hz

19 Frecuencia Arranque | Start Freq 0,50 0,01-10,00 Hz
BAS 07 Patron V/F V/F Patern 0 | Lineal 0-3 07

Detalles de Configuracion del Patrén V/F Lineal

Establece la frecuencia base. Una frecuencia base es la frecuencia de salida del
DRV-18 Frec Base variador cuando funciona a su tensién nominal. Consulte la placa de caracteristicas
del motor para ajustar el valor del parametro.

Establece la frecuencia de arranque. Una frecuencia de arranque es una frecuencia
en la que el variado arranca la salida de tensién. El variador no produce tension de
salida, mientras que la referencia de frecuencia sea menor que la frecuencia
establecida. Sin embargo, si se produce una parada por deceleracién mientras se
opera por encima de la frecuencia de arranque, la tension de salida continuard hasta
que la frecuencia de operacién alcance la parada total (0 Hz).

DRV-19 Frec Arranq

Tension nominal
variador

Tension

Frec Base
Frecuencia Frec Arran /
|

Com Op
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4.13.2. Operacion por Patron V/F de Reduccion Cuadratica

El patron V/F por reduccidn cuadrética es ideal para cargas tales como ventiladores y bombas. Proporciona

patrones de aceleracién y deceleracién no lineales para sostener el par en todo el rango de frecuencia.

BAS 07

. 1 Cuadratico
Patrén V/F V/F Patern — 0-3 -
3 Cuadratico 2

Detalles de Configuracion de Operacion por Patrén V/F de Reduccién Cuadratica

BAS-07 V/F Patern

Establece el valor del parametro a 1 (Cuadratico) de 3 (Cuadratico 2) de acuerdo con
las caracteristicas de arranque de la carga.

Configuracion Funcion

L. El variador produce una tension de salida en una
1 | Cuadratico

proporcién de 1,5 vez la frecuencia de operacién.

El variador produce una tension de salida en una

. proporcién de 2 veces la frecuencia de operacion. Esta
3 | Cuadrético 2

configuracién es ideal para cargas de par variable como

ventiladores o bombas.
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4.13.3. Operacion por Patron V/F del Usuario

El variador S100 permite la configuracion de los patrones V/F definidos por el usuario para adaptarse a las
caracteristicas de carga de un motor especial.

07 Patrén V/F V/F Patern 2 | V/F Usuario | 0-3 -
. . O-Frecuencia
41 Frecuencia Usuario 1 User Freq 1 15,00 L Hz
maxima
42 Tension Usuario 1 User Volt 1 25 0-100 %
. . O-Frecuencia
43 Frecuencia Usuario 2 User Freq 2 30,00 . Hz
maxima
BAS 44 Tensién Usuario 2 User Volt 2 50 0-100 %
. . O-Frecuencia
45 Frecuencia Usuario 3 User Freq 3 45,00 . Hz
maxima
46 Tensién Usuario 3 User Volt 3 75 0-100 %
. . Frecuencia O-Frecuencia
47 Frecuencia Usuario 4 User Freq 4 L. L. Hz
maxima maxima
48 Tensiéon Usuario 4 User Volt 4 100 0-100% %
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Detalles de Configuracion de Operacion por Patrén V/F del Usuario

BAS-41 User Freq 1-
BAS-48 User Volt 4

Ajuste los valores de los parametros para asignar frecuencias arbitrarias (Frec Usu 1-
4) para las frecuencias de arranque y maximas. Las tensiones también se pueden
configurar corresponderse con cada frecuencia, y para cada tensidn de usuario (Tens
Usu 1-4).

La tension de salida del 100% en la siguiente figura se basa en los valores de los parametros de BAS-15

(tensidon nominal de

@ Precaucion
e Cuando se usa u

| motor). Si BAS-15 se establece en 0, se basara en la tensién de entrada.

Tension
100%
BAS-48 = o
BAS-46 1
RV
BAS-44 . -
Lineal
BAS-42

Frecuencia
Frec Base

FrecArranq pas 41 BAS-45
BAS-43 BAS-47

n motor de induccién comun, si el patron se define demasiado afuera del patron V/f

lineal, el par puede resultar insuficiente o, a la inversa, el motor puede sufrir recalentamiento.

® Cuando se usa el
retroceso (DRV-1

100

patrén de V/f del usuario, el refuerzo de par en avance (dr.16) y el refuerzo de par en
7) no operan.




4.14. Refuerzo de Par

4.14.1. Refuerzo de Par Manual

Caracteristicas Basicas

El refuerzo de par manual permite a los usuarios ajustar la tensién de salida en |la operacién a baja velocidad

o el arranque del motor. Permite mejorar la caracteristica de arranque del motor o subir el par de baja

velocidad aumentando la tensidn de salida de forma manual. Permite configurar el refuerzo de par en forma

manual cuando se necesita un gran par de arranque para carga tipo elevador.

Opciones refuerzo

15 Torque Boost | 0 Manual 0-1 -
par arranque
DRV 16 Par arranque avance | Fwd Boost 2,0 0,0-15,0 -
Par arranque
17 Rev Boost 2,0 0,0-15,0 %
retroceso

Detalles de Configuracion de Refuerzo de Par Manual

DRV-16 Fwd Boost Ajusta el refuerzo de par en la direccién de avance.
DRV-17 Rev Boost Ajusta el refuerzo de par en la direccidn de retroceso.
Tension
100% —— Sinrefuerzo de par
Refuerzo de
par avance
p Tiempo
Refuerzo de \
par retroceso
FX  —
RX | 1

@ Precaucion

Tenga cuidado de no definir el refuerzo de par en un valor demasiado alto porque el motor podria

recalentarse por sobreexcitacion.
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4.14.2. Refuerzo de Par Automatico-1

El refuerzo de par automatico permite al variador calcular automdaticamente la cantidad de tensién de salida
necesaria para el refuerzo de par utilizando los pardmetros del motor introducidos. Debido a que el refuerzo
de par automatico requiere parametros relacionados con el motor, como resistencia del estator,
inductancia, y corriente sin carga, la sintonizacién automatica (BAS-20) tiene que realizarse antes de la
configuracion del refuerzo de par automatico. Al igual que en el refuerzo de par manual, permite configurar
el refuerzo de par en forma automatica cuando se necesita un gran par de arranque para carga tipo elevador

Modo refuerzo de
DRV 15 Torque Boost | 1 Auto 1 0-2 -
par

Sintonizacion . .
BAS 20 L Auto Tuning | 3 Rs+Lsigma 0-6 -
automatica

4.14.3. Refuerzo de Par Automatico-2

En la operacién por V/F, ajusta la tensidn de salida si la operacion no esta disponible debido a una baja en la
tension de salida. Se utiliza cuando la operacién no esta disponible, debido a la falta de par de arranque,
proporcionando un refuerzo de tensidn a la salida de tension a través de la corriente de par.

Modo refuerzo de
DRV 15 Torque Boost | 2 Auto 2 0-2 -
par

4.15. Configuracion de la Tension de Salida

Se necesita configurar la tensién de salida cuando la especificacion de la tensién nominal de un motor difiere
de la tension de entrada al variador. Establecer BAS-15 para configurar la tensién nominal de operacién del
motor. La tensidn de consigna se convierte en la tensidn de salida de la frecuencia base del variador. Cuando
el variador opera por encima de la frecuencia base, y cuando la tension nominal del motor es inferior a la
tension de entrada en el variador, el variador ajusta la tensidn y alimenta al motor con la tension fijada en
BAS-15 (tensidon nominal del motor). Si la tensién nominal del motor es superior a la tensidén de entrada en el
variador, el variador alimentara al motor con la tensidon de entrada del variador.

Si BAS-15 (tensién nominal del motor) se establece en 0, el variador corrige la tensién de salida en funcidn
de la tensidén de entrada en la condicién de parada. Si la frecuencia es mas alta que la frecuencia de base,
cuando la tensién de entrada es menor que el ajuste del parametro, la tensién de entrada sera la tensién de
salida del variador.

Tension nominal
BAS 15 Rated Volt 0 0, 170-480 \Y
motor
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Tension de salida

480V

170V

Frec base Frec Salida

4.16. Configuracion del Modo de Arranque

Seleccione el modo de arranque a utilizar se ingresa un comando de operacidon con el motor en condicion de
parada.

4.16.1. Arranque de Aceleracion

El arranque de aceleracion es un modo de aceleracién normal. Si no hay ajustes adicionales configurados, el
motor acelera directamente a la referencia de frecuencia cuando el comando de operacion se introduce.

ADV 07 Modo arranque Start Mode 0 | Acel 0-1 -

4.16.2. Arranque después del Frenado de CC

Este modo de arranque suministra una tension de CC durante un periodo de tiempo determinado para
proporcionar el frenado de CC antes de que un variador comience a acelerar el motor. Si el motor sigue
girando debido a su inercia, el frenado de CC detendrd el motor, permitiendo que el motor acelere desde
una condicion de parado. El frenado de CC también puede utilizarse en el caso de aplicar el frenado de la
magquina al huso del motor y cuando se necesita algo de par constante después de abrir el freno de la

maquina.
07 Modo arranque Start Mode 1 Arrang CC 0-1 -
Tiempo arranque .
12 DC-Start Time | 0,00 0,00-60,00 seg
ADV frenado CC
Nivel de inyeccion .
13 Dc Inj Level 50 0-200 %
de CC
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ADV-12

Frecuenciaj f

vt

Tension I

¥ ADV-13

Com Op |

@ Precaucién

No exceda la corriente nominal del variador porque el frenado de C.C. depende de la corriente nominal del
motor que se encuentra definida. Cuando el frenado de CC es importante o el tiempo de control demasiado
prolongado puede producirse recalentamiento o dafio del motor.

4.17. Configuracion del Modo de Parada

Seleccione el modo de parada a utilizar para detener la operacién de variador.

4.17.1. Parada de Deceleracion

Este es el modo normal de deceleracién. Si no se selecciona ninguna funcién en particular, el variador
desacelera a OHz y se detiene como se muestra a continuacion.

ADV 08 Modo parada Stp Mode 0 Decel 0-4 -

Frecuencia

Com Op l

“—
Tiempo deceleracion
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Cuando la frecuencia de operacion llega al valor predeterminado durante la deceleracién (Frecuencia de
frenado de CC), el variador detendrd el motor mediante el frenado de CC. En ADV-17, el variador aplica
tension directa al motor y lo detiene.

08 Modo parada Stop Mode 0 Decel 0-4 -
Tiempo bloqueo de

14 salida antes de DC-Block Time | 0,10 0,00-60,00 seg
frenado
Tiempo de frenado .

ADV 15 DC-Brake Time | 1,00 0-60 seg

de CC
Cantidad de frenado

16 DC-Brake Level | 50 0-200 %
de CC
Frecuencia de

17 DC-Brake Freq | 5,00 0,00-60,00 Hz
frenado de CC

Detalles de Configuracidon de Parada después de Frenado de CC

ADV-14 DC-Block
Time

Ajuste el tiempo para bloquear la salida del variador antes del frenado de CC. Si la
inercia de la carga es grande, o si la frecuencia de frenado de CC (ADV-17) es
demasiado alta, se puede producir un cortocircuito debido a condiciones de
sobrecorriente cuando el variador suministra tension CC al motor. Evite disparos por
fallas por sobrecorriente ajustando el tiempo de bloque de salida antes del frenado

de CC.

ADV-15 DC-Brake
Time

Ajuste el tiempo de duracidn para la alimentacion de tensién CC al motor.

ADV-16 DC-Brake
Level

Establece la cantidad de frenados de CC a aplicar. El ajuste de pardmetros se basa en

la corriente nominal del motor.

ADV-17 DC-Brake
Freq

Ajuste de la frecuencia para iniciar el frenado de CC. Cuando se alcanza la
frecuencia, el variador inicia la deceleracion. Si la frecuencia Dwell es mas baja que
la frecuencia de frenado de CC, |la operacién de Dwell no va a funcionar y el frenado

de CC se iniciara en su lugar.

ADV-17
Frecuencia

——

P

ADV-14 ADVr15

Tension

—

—1

werete—
*

Com Op
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@ Precaucién

* Tenga en cuenta que el motor puede recalentarse o dafarse cando el frenado de CC es importante o el
tiempo de control muy prolongado.

e Como el frenado de C.C. depende de la corriente nominal del motor que se encuentra definida no
exceda la corriente nominal del variador, ya que puede motor puede recalentarse o dafiarse.

4.17.3. Funcionamiento Libre hasta Parar

Cuando el comando de funcionamiento esta apagado, se bloquea la salida del variador, y la carga se detiene
debido a la inercia residual.

ADV 08 Modo parada Stop Mode 2 Marcha Libre | 0-4 -

Frecuencia,
tension

Com Op

® precaucién
Tenga en cuenta que cuando hay mucha carga inercial en el lado de salida y el motor esta operando a alta
velocidad, la carga inercial hara que el motor siga girando incluso si se bloquea la salida del variador.
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4.17.4. Frenado de Potencia
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Cuando la tensién CC del variador se eleva por encima de un nivel especificado debido a la energia

regenerativa del motor, se realiza un control para ajustar el nivel de pendiente de deceleracién o reacelerar

el motor con el fin de reducir la energia regenerativa. El frenado de flujo puede utilizarse cuando se

necesitan tiempos de deceleracion cortos sin resistencias de freno, o cuando se necesita una deceleracion

6ptima sin causar un disparo por sobretension.

ADV 08

Modo parada

Stop Mode

Frenado
Potencia

0-4

@ Precaucion

* Para evitar el recalentamiento o dafio del motor, no aplique el frenado de potencia a cargas que

requieren de deceleracion frecuente.

* La prevenciéon de la entrada en pérdida y el frenado de potencia sélo estan disponibles durante la

deceleraciéon y el frenado de potencia tiene prioridad. Esto significa que opera cuando estan definidos

tanto PRT-50 (prevencion de entrada en pérdida y frenado de flujo) como ADV-08 (frenado de potencia),

el frenado de potencia tendra prioridad y operara.

* Tenga en cuenta que pueden producirse disparos por sobretension en el caso de que el tiempo de

deceleracién sea demasiado corto o la inercia demasiado grande.

* Tenga en cuenta que si se utiliza un la opcién de funcionamiento libre hasta parar, el tiempo de

deceleracién real puede ser mas largo que el el tiempo de deceleracidn predeterminado.
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4.18. Limite de Frecuencia

Se puede limitar la frecuencia de operacion utilizando la frecuencia maxima y la frecuencia de arranque y

definiendo los limites de frecuencia superior e inferior.

4.18.1. Limite de Frecuencia Utilizando la Frecuencia Maxima y la Frecuencia de

Arranque
o 19 Frecuencia Arranque | Start Freq 0,50 0,01-10,00 Hz
20 Frecuencia Maxima Max Freq 60,00 40,00-400,00 | Hz

Detalles de Configuracion del Limite de Frecuencia Utilizando la Frecuencia Maxima y Frecuencia

de Arranque

DRV-19 Start Freq

Establece el valor limite inferior para los parametros de la unidad de velocidad que

se expresan en Hz o rpm. Si una frecuencia de entrada es inferior a la frecuencia de

arranque, el valor del parametro sera 0,00.

DRV-20 Max Freq

Establece los limites de frecuencia superior e inferior. Todas las selecciones de

frecuencia estdn restringidas a las frecuencias dentro de los limites superior e

inferior. Esta restriccion también se aplica cuando se ingresa una referencia de

frecuencia utilizando el teclado.

4.18.2. Limite de Frecuencia Utilizando los Limites Superior e Inferior

24 Limite frecuencia Freq Limit 0 ‘ No 0-1 -
- : - 0,0-
Limite frecuencia Freq Limiti .
25 . . 0,50 Frecuencia Hz
inferior Lo L.
ADV maxima
L. . Frecuencia
Limite frecuencia o ) . .
26 . Freq Limit Hi | Frecuencia maxima | minima - Hz
superior L.
maxima
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Detalles de Configuracion del Limite de Frecuencia Utilizando los Limites Superior e Inferior

ADV-24 Freq Limit

El ajuste inicial es 0 (No). Cambiar el valor a 1 (Si) permite el ajuste de frecuencias
entre la frecuencia limite inferior (ADV-25) y la frecuencia limite superior (ADV-26).
Cuando el valor es 0 (No), codigos ADV-25 y ADV-26 no son visibles.

ADV-25 Freq Limit
Lo,
ADV-26 Freq Limit Hi

Establece una frecuencia limite superior para todos los pardmetros de la unidad de
velocidad que se expresan en Hz o rpm, a excepcién de la frecuencia base (DRV-18).

La frecuencia no puede ser mayor que la frecuencia limite superior.

sin limites superior/inferior

Frecuencia
Frecuencia Max.
-
Limite Sup
Limite Inf
,//
// | 10v V1 (entrada de tension)
0 I 20mA | (entrada de corriente)
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4.18.3. Salto de Frecuencia

Utilice el salto de frecuencia para evitar frecuencias de resonancia mecdnica. Pasa por alto la banda de
frecuencias del salto cuando el motor acelera o decelera. No es posible definir la frecuencia de operacién
dentro de esta banda.

Si se quiere aumentar la frecuencia y la frecuencia definida (por corriente, tensién, comunicacion RS485,
programacion del teclado, etc.) cae dentro de la banda de salto de frecuencia se debe mantener el valor

inferior del salto de frecuencia y subirlo después de que la frecuencia definida haya pasado la banda.

27 Salto frecuencia Freq Jump 0 No 0-1 -
o . 0,00-Limite
Limite inferior de .
28 . Jumplo1l 10,00 superior de salto | Hz
salto frecuencia 1
frec 1
. . Limite inferior de
Limite superior de )
29 ) Jump Hi 1 15,00 salto frec Hz
salto frecuencia 1 ,
1-Frec Max
p . 0,00-Limite
Limite inferior de .
30 ) Jump Lo 2 20,00 superior de salto | Hz
salto frecuencia 2
ADV frec 2
L. . Limite inferior de
Limite superior de )
31 ) Jump Hi 2 25,00 salto frec Hz
salto frecuencia 2 .
2-Frec Max
, . 0,00-Limite
Limite inferior de ]
32 ) Jump Lo 3 30,00 superior de salto | Hz
salto frecuencia 3
frec 3
L. . Limite inferior de
Limite superior de .
33 ) Jump Hi 3 35,00 salto frec Hz
salto frecuencia 3 )
3-Frec Max
Frecuencia
ADV-33
ADV-32
ADV-31
ADV-30
23&;: 10V Vl(entrada de tension)
0 20mA  I(entrada de corriente)
Com Op |
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4.19. Configuracion del 2do Modo de Operacion

Se aplican dos tipos de modos de operacién y se puede cambiar entre los mismos cuando sea necesario.
Tanto para la primera como la segunda fuente de comandos, ajuste la frecuencia después de cambiar los
comandos de operacidn para el borne de entrada multifuncién. El cambio de modo se puede utilizar para
detener el control remoto durante una operacion usando la opcidon de comunicacién y para cambiar el modo
de operacion para operar a través del panel local, o para operar el variador desde otra locacién de control
remoto.

Seleccione uno de los bornes multifunciones de los cédigos IN-65-71 y ajuste el valor del parametro a 15 (22
Fuente).

drv Fuente de comando | Cmd Source* | 1 Fx/Rx-1 0-5 -
DVR Fuente de referencia
Frec . Freq RefSrc | 2 V1 0-12 -
de frecuencia
2da Fuente
04 Cmd2ndSrc | O Teclado 0-4 -
comando
BAS 2da Fuente de
05 referencia de Freq2nd Src | O Teclado-1 0-12 -
frecuencia

Configuracion borne | Px Define
IN 65-71 15 | 2da Fuente 0-54 -
PX (Px: P1-+P7)

Detalles de Configuracion del 2do Modo de Operacion

Si se proporcionan sefiales al borne multifuncién definido como la fuente de

comandos segundo (Fuente 2), la operacidon se puede realizar utilizando los valores
BAS-04 Cmd 2nd Src

nd de ajuste de BAS-04-05 en lugar de los valores de ajuste de 06 y 07 en el grupo DRV.
BAS-05 Freq 2™ Src

Los ajustes de fuente de comandos segundos no se pueden cambiar mientras se

opera con la fuente de comandos primeros (Fuente Principal).

® precaucién

* Al configurar el borne multifuncién a la 2da fuente de comandos (2da Fuente) y entrada (On) la sefial, el
estado de operacion cambia debido a que el ajuste de la frecuencia y el comando de Operacidon
cambiardn al 2do comando. Antes de cambiar de entrada al borne multifuncién, asegurese de que el
segundo comando esté configurado correctamente. Tenga en cuenta que si el tiempo de deceleracion es
demasiado corté o la inercia de la carga es demasiado alta, puede producirse un disparo por
sobretension.

* Dependiendo de los ajustes de los parametros, el variador puede dejar de funcionar cuando cambia los
modos de comando.
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4.20. Control de Bornera de Entrada Multifuncion

Se puede definir la constante de tiempo del filtro y el tipo de punto de contacto para el borne de entrada
multifuncion del variador para mejorar la respuesta de los bornes de entrada.

Filtro On borne de
85 entrada DI On Delay 10 0-100000 mseg
multifuncién

Filtro Off borne de
86 entrada DI Off Delay | 3 0-100000 mseg
multifuncién

Seleccion entrada
87 ) . DI NC/NO Sel | 000 0000* - -
borne multifuncion

Estado entrada
90 . DI Status 000 0000* - -
digital

Detalles de Configuraciéon de Control de Borne de Entrada Multifuncion

Seleccione si desea o no activar los valores establecidos en IN-85 e IN-86. Si estan
desactivados, los valores de tiempo se establecen en los valores por defecto de IN-
85 e In.86. Si esta activado, los valores de tiempo establecidos en IN-85 e IN-86 se
establecen en los bornes correspondientes.

IN-84 DI Delay Sel

Tipo Estado borne B (Normalmente | Estado borne A (Normalmente
Cerrado) Abierto)
Teclado LCD H m—
IN-85 DI On Delay Si el estado de los bornes de entrada no se cambia durante el tiempo establecido,
IN-86 DI Off Delay cuando el borne recibe una entrada se reconoce como encendido o apagado.

Seleccione los tipos de contactos de bornes para cada borne de entrada. La posicién
de la luz del indicador corresponde al segmento que estd encendido, como se
muestra en la siguiente tabla.

El segmento inferior encendido, indica que el borne estd configurado como contacto
de borne A (normalmente abierto). El segmento superior encendido, indica que el

IN-87 DI NC/NO Sel borne esta configurado como borne B (normalmente cerrado). Los bornes se
numeran P1-P7, de derecha a izquierda.
Tipo Estado borne B (Normalmente | Estado borne A (Normalmente
Cerrado) Abierto)

Teclado LCD H m—
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IN-90 DI In Status

Muestra la configuracion de cada contacto. Cuando un segmento esta configurado

como borne A usando DRV-87, la condicidn encendido (On) se indica encendiendo el

segmento superior. La condicién apagado (Off) se indica cuando el segmento

inferior esta encendido. Cuando los contactos estan configurados como bornes de B,

las luces de segmento comportan la inversa. Los bornes se numeran P1-P7, de

derecha a izquierda.

Tipo

Ajuste borne A (On)

Ajuste borne A (Off)

Teclado LCD

L

1

4.21. Configuracion P2P

La funcidn P2P se utiliza para compartir dispositivos de entrada y salida entre varios variadores. Para activar

la configuracién P2P, RS-485 debe estar activado.

Los variadores conectados a través de la comunicacién P2P son designados como maestro o esclavos. El

variador maestro controla la entrada y salida de los variadores esclavos. Los variadores esclavos

proporcionan acciones de entrada y de salida. Cuando se utiliza la salida multifuncién, se puede seleccionar

un variador esclavo para usar tanto la salida del variador maestro o su propia salida. Cuando se utiliza la

comunicacion P2P, primero debe designarse el variador esclavo y luego el variador maestro. Si el variador

maestro se designa en primer lugar, los variadores variadores pueden interpretar la condicion como una

pérdida de comunicacidn.

Parametro Maestro

CcComM 95 Selec Comunic P2P Int 485 Func | 1 P2P Maestro | 0-3 -
80 Entrada analégical | P2PInV1 0-12.000 %
- -12.000-
81 Entrada analégica2 | P2PIn |2 0 %
JES 12.000
82 Entrada digital P2P In DI 0 0-Ox7F bit
85 Salida analdgica P2P Out AO1 | O 0-10.000 %
88 Salida digital P2POutDO |0 0-0x03 bit
Parametro Esclavo
Seleccion
95 L, Int 485 Func | 2 P2P Esclavo 0-3 -
Comunicacion P2P
CoOM .
Seleccién ajuste P2P .
96 P2POUTSel | O No 0-2 bit

DO
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Detalles de Configuraciéon de P2P

COM-95 Int 485

F Ajuste el variador maestro a 1 (P2P maestro) y al variador esclavo a 2 (P2P Esclavo).
unc

USS-80-82 P2P Input
Data

Datos de entrada enviados desde el variador esclavo.

USS-85-88 P2P
Output Data

Datos de salida transmitidos al variador esclavo.

@ Precaucién

* Las caracteristicas P2P funcionan sdélo funcionan con la versidn de cédigo 1.00, 10 S/W version 0.11, y el
teclado S/W versidn 1.07 o versiones superiores.

¢ Ajuste las funciones de secuencias de usuario para utilizar las funciones de P2P.

4.22. Configuracion del Teclado Multifuncién

Utilice la configuraciéon del teclado multifuncién para controlar mds de un variador con un solo teclado. Para
utilizar esta funcidn, primero configure la comunicacion RS-485.

El grupo de variadores a ser controlado por el teclado incluird un variador maestro. El variador maestro
controla a los otros variadores, y el variador esclavo responde a la entrada del variador maestro. Cuando se
utiliza la salida multifuncién, primero debe designarse el variador esclavo y luego el variador maestro. Si el
variador maestro se designa en primer lugar, los variadores variadores pueden interpretar la condicién como
una pérdida de comunicacién.

Parametro Maestro

COM 95 Selec Comunic P2P Int 485 Func | 3 Tecl Listo 0-3 -
ID Teclado ]
03 . . MultiKPDID | 3 3-99 -
multifuncién
CNF — -
Seleccion de tecla Multi KPD .
42 e 4 Tecl Multi 0-4 -
multifuncién Sel

Parametro Esclavo

01 ID Estacidn Int485StID | 3 3-99 -

coMm Opciones de )
95 . Int 485 Func | 3 Tecl Listo 0-3 -
comunicacion P2P
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COM-01 Int 485 St

ID

variador. Los valores se pueden seleccionar entre los nimeros 3-99.

Evita conflictos mediante la designacion de un valor de identificaciéon Unico para un

COM-95 Int 485
Func

Ajuste el valor a 3 (Tecl Listo) para el variador maestro y el variador esclavo.

CNF-03 Multi KPD ID

Seleccione un variador para monitorear desde el grupo de variadores.

CNF-42 Multi KPD

Sel

Seleccione una tecla multifuncién tipo 4 (Tecl Mult).

@ Precaucion

* Las caracteristicas del teclado multifuncién (Tecl Mult) sélo funcionan con la versidon de cédigo 1.00, |0

S/W version 0.11, y el teclado S/W version 1.07 o versiones superiores.

* La funcion teclado multifuncion no opera cuando la configuracidn del teclado (CNF-03 Tec Mul ID) es
igual a la configuracion de la estacién de comunicacion RS-485 ID (COM-01 St RS-485 ID).
* La configuracién maestro/esclavo no puede cambiarse mientras el variador esta funcionando en modo

esclavo.

4.23.

Configuracion de Secuencia del Usuario

La Secuencia del Usuario crea una secuencia sencilla de una combinacién de diferentes bloques de funcién.

La secuencia puede comprender un maximo de 18 pasos con 29 bloques de funcidn y 30 pardmetros vacios.

Ciclo 1 Loop se refiere a una Unica ejecucion de una secuencia configurada por el usuario que contiene un

maximo de 18 pasos. Los usuarios pueden seleccionar un Tiempo de Ciclo de 10-1.000mseg.

Los codigos para la configuracion de secuencias de usuario se pueden encontrar en el grupo US (para

configuraciéon de secuencia del usuario) y el grupo UF (la configuracion de los bloques de funcién).

Activacién secuencia del
APP 02 . User Seq En 0-1 -
usuario
Comando operacién de
01 . . User Seq Con 0-2 -
secuencia del usuario
Tiempo operacion de .
02 . . User Loop Time 0-5 -
secuencia del usuario
. L, . Link UserOut 1-
UsS 11-28 | Enlace direccion salida 1-18 18 0-OxFFFF -
31-60 | Ajuste valor de entrada 1-30 Void Para 1-30 -9999-9999 | -
. P2PIn V1 (-
80 Entrada analégica 1 0-12.000 %
10..10V)
81 Entrada analdgica 2 P2P Inl2 -12.000 %
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82 Entrada digital P2PInD 0 -12.000 bit
85 Salida analdgica P2POutAO1 0 0-0x7F %
88 Salida digital P2POutD2 0 0-0x03 bit
01 Funcién usuario 1 User Func 1 0 0-28 -
02 Entrada funcién usuario 1-A User Inputl-A 0 0-OxFFFF -
03 Entrada funcidn usuario 1-B User Input 1-B 0 0-OxFFFF -
04 Entrada funcién usuario 1-C User Input 1-C 0 0-OxFFFF -
_ By , -32767-
05 Salida funcidn usuario 1 User Output 1 0 -
32767
06 Funcién usuario 2 User Func 2 0 0-28 -
07 Entrada funcidn usuario 2-A User Input 2-A 0 0-OxFFFF -
08 Entrada funcién usuario 2-B User Input 2-B 0 0-OxFFFF -
09 Entrada funcién usuario 2-C User Input 2-C 0 0-OxFFFF -
. o, . -32767-
10 Salida funcidn usuario 2 User Output2 0 -
32767
11 Funcién usuario 3 User Func 3 0 0-28 -
12 Entrada funcién usuario 3-A User Input 3-A 0 0-OxFFFF -
13 Entrada funcidn usuario 3-B User Input 3-B 0 0-OxFFFF -
14 Entrada funcién usuario 3-C Userlnput 3-C 0 0-OxFFFF -
_ By , -32767-
15 Salida funcién usuario 4 UserOutput3 0 -
32767
e 16 Funcién usuario UserFunc 4 0 0-28 -
17 Entrada funcidn usuario 4-A Userinput 4-A 0 0-OxFFFF -
18 Entrada funcién usuario 4-B Userlnput 4-B 0 0-OxFFFF -
19 Entrada funcién usuario 4-C Userlnput 4-C 0 0-OxFFFF -
. ., . -32767-
20 Salida funcidn usuario 4 UserOutput 4 0 -
32767
21 Funcién usuario 5 UserFunc 5 0 0-28 -
22 Entrada funcién usuario 5-A Userlnput 5-A 0 0-OxFFFF -
23 Entrada funcién usuario 5-B Userlnput 5-B 0 0-OxFFFF -
24 Entrada funcién usuario 5-C Userlnput 5-C 0 0-OxFFFF -
, By , -32767-
25 Salida funcién usuario 5 UserOutput 5 0 -
32767
26 Funcién usuario 6 UserFunc 6 0 0-28 -
27 Entrada funcidn usuario 6-A Userlnput 6-A 0 0-OxFFFF -
28 Entrada funcién usuario 6-B Userlnput 6-B 0 0-OxFFFF -
29 Entrada funcién usuario 6-C Userlnput 6-C 0 0-OxFFFF -
. . . -32767-
30 Salida funcidn usuario 6 UserOutput 6 0 -
32767
31 Funcién usuario 7 User Func 7 0 0-28 -
32 Entrada funcién usuario 7-A Userlnput 7-A 0 0-OxFFFF -
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33 Entrada funcién usuario 7-B Userlnput 7-B 0-OxFFFF
34 Entrada funcién usuario 7-C Userlnput 7-C 0 0-OxFFFF
_ B , -32767-
35 Salida funcidn usuario 7 UserOutput 7 0
32767
36 Funcién usuario 8 UserFunc 8 0 0-28
37 Entrada funcidn usuario 8-A Userinput8-A 0 0-OxFFFF
38 Entrada funcién usuario 8-B Userlnput 8-B 0 0-OxFFFF
39 Entrada funcién usuario 8-C Userlnput 8-C 0 0-OxFFFF
. . . -32767-
40 Salida funcidn usuario 8 UserOutput 8 0
32767
41 Funcién usuario 9 UserFunc 9 0 0-28
42 Entrada funcién usuario 9-A Userlnput 9-A 0 0-OxFFFF
43 Entrada funcién usuario 9-B Userlnput 9-B 0 0-OxFFFF
44 Entrada funcién usuario 9-C Userlnput 9-C 0 0-OxFFFF
, B , -32767-
45 Salida funcién usuario 9 UserOutput 9 0
32767
46 Funcién usuario 9 UserFunc 10 0 0-28
47 Entrada funcidn usuario 10-A Userlnput10-A 0 0-OxFFFF
48 Entrada funcién usuario 10-B Uerlnput 10-B 0 0-OxFFFF
49 Entrada funcidén usuario 10-C Uesrinput10-C 0 0-OxFFFF
_ B , -32767-
50 Salida funcidn usuario 10 UserOutput 10 0
32767
51 Funcién usuario 11 User Func 11 0 0-28
52 Entrada funcién usuario 11-A Userlnputll-A 0 0-OxFFFF
53 Entrada funcidén usuario 11-B Userinputl1-B 0 0-OxFFFF
54 Entrada funcién usuario 11-C Userlnputl1-C 0 0-OxFFFF
. » . -32767-
55 Salida funcién usuario 11 UserOutput 11 0
32767
56 Funcién usuario 12 User Func 12 0 0-28
57 Entrada funcidn usuario 12-A Userlnput12-A 0 0-OxFFFF
58 Entrada funcién usuario 12-B Userlnputl2-B 0 0-OxFFFF
59 Entrada funcién usuario 12-C Userlnput12-C 0 0-OxFFFF
_ B , -32767-
60 Salida funcién usuario 12 User Output12 | O
32767
61 Funcién usuario 13 User Func 13 0 0-28
62 Entrada funcion usuario 13-A Userlnputl13-A 0 0-OxFFFF
63 Entrada funcidén usuario 13-B Userinput13-B 0 0-OxFFFF
64 Entrada funcidn usuario 13-C Userlinput13-C 0 0-OxFFFF
. ., . -32767-
65 Salida funcién usuario 13 UserOutput 13 0
32767
66 Funcién usuario 14 UserFuncl4 0 0-28
67 Entrada funcidn usuario 14-A Userinput14-A 0 0-OxFFFF
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68 Entrada funcién usuario 14-B Userlnput14-B 0 0-OxFFFF

69 Entrada funcidn usuario 14-C Userlinput14-C 0 0-OxFFFF

70 Salida funcidn usuario 14 UserOutputl4 0 -32767-32767
71 Funcién usuario 15 UserFunc 15 0 0-28

72 Entrada funcién usuario 15-A Userlnputl15-A 0 0-OxFFFF

73 Entrada funcidén usuario 15-B Userinputl15-B 0 0-OxFFFF

74 Entrada funcidn usuario 15-C Userlnput15-C 0 0-OxFFFF

75 Salida funcidn usuario 15 UserOutputl5 0 -32767-32767
76 Funcién usuario 16 User Funcl6 0 0-28

77 Entrada funcién usuario 16-A Userlnputl6-A 0 0-OxFFFF

78 Entrada funcidén usuario 16-B Userinputl6-B 0 0-OxFFFF

79 Entrada funcién usuario 16-C Userlnputl6-C 0 0-OxFFFF

80 Salida funcidn usuario 16 User Output 16 | O -32767-32767
81 Funcién usuario 17 User Func 17 0 0-28

82 Entrada funcion usuario 17-A User nputl7-A 0 0-OxFFFF

83 Entrada funcidén usuario 17-B Userlnputl7-B 0 0-OxFFFF

84 Entrada funcién usuario 17-C Userlnputl7-C 0 0-OxFFFF

85 Salida funcién usuario 17 User Output 17 | O -32767-32767
86 Funcion usuario 18 User Func 18 0 0-28

87 Entrada funcion usuario 18-A Userlnputl18-A 0 0-OxFFFF

88 Entrada funcidn usuario 18-B Userinput18-B 0 0-OxFFFF

89 Entrada funciéon usuario 18-C Userlnput18-C 0 0-OxFFFF

90 Salida funcién usuario 18 User Output 18 | O -32767-32767

Detalles de Configuracion de la Secuencia del Usuario

APP-02 User Seq En

Muestra los grupos de parametros relacionados con una secuencia del usuario.

Ajuste la Marcha de Secuencia y Parada de Secuencia con el teclado.

USS-01 User Seq Con

Los parametros no se pueden ajustar durante una operacién. Para ajustar los
parametros, la operacion debe detenerse.

USS-02 User Loop
Time

Ajuste el Tiempo de Ciclo de la secuencia del usuario. El tiempo de ciclo de Ia
secuencia del usuario se puede ajustar a 0,01s/0,02s/0,05s/ 0,1s/0,5s/1s.

USS-11-28
Link User Out 1-18

Ajuste los pardmetros para conectar los 18 Bloques de Funcion. Si el valor de entrada
es 0x0000, no se puede usar un valor de salida. Para utilizar el valor de salida en el
paso 1 para la referencia de frecuencia (Com Frecuencia), introduzca la direccién de
comunicaciéon (0x1101) del Com de Frecuencia Cmd como el pardmetro del Sal Us Enl
1.
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Ajuste las funciones definidas por el usuario para los 18 bloques de funcion.
JEEAE Si el ajuste del bloque de funcidn es invalido, la salida de la Salida Usuario@ es -1.
Todas las salidas de la Salida del Usuario@ son sélo lectura, y se pueden utilizar con el

salida de usuario enlace @ (Sal Us Enl@) del grupo US.

Estructura de Parametros del Bloque de Funciones

UserFunc @* Seleccione la funcidn a realizar en el bloque de funcidn.

Userlnput @-A Direccién de comunicacion del primer parametro de entrada de la funcién.
Userinput @-B Direccidon de comunicacién del segundo parametro de entrada de la funcion.
Userlnput @-C Direccién de comunicacion del tercer parametro de entrada de la funcidn.
UserOutput @ Valor de salida (Sd6lo Lectura) luego de realizar el bloque de funcion.

*@ es el numero de paso (1-18).
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Condicidn de Operacion de la Funcién Usuario

0 NOP Sin operacion.

q ADD Operacién de suma, (A+B)+C
Si el parametro C es 0x0000, sera reconocido como 0.

5 SUB Operacién de resta, (A-B)-C
Si el parametro C es 0x0000, sera reconocido como 0.

Operacién compuesto de suma y resta, (A+B)-C
3 ADDSUB , _
Si el parametro C es 0x0000, sera reconocido como 0.

; MIN Salida del valor mas bajo de los valores de entrada, MIN (A, B, C).
Si el parametro C es 0x0000, opera solamente con Ay B.

= MAX Salida del valor mas alto de los valores de entrada, MAX (A, B, C).
Si el parametro C es 0x0000, opera solamente con Ay B.

6 ABS Salida del valor absoluto del parametro A, |A].

Esta operacidén no utiliza los pardmetros B o C.
Salida del valor negativo del parametro A, -(A).

7 NEGATE , N
Esta operacién no utiliza los pardmetros B o C.

Operacién derestode Ay B, A% B

8 REMAINDER . N
Esta operacién no utiliza el pardmetro C.

. MPYDIV Operacion compuesta de multiplicacion y division (AxB)/C.

Si el pardmetro C es 0x0000, salida de operacién de multiplicacién de (AxB).
Operacion de comparacion: si (A>B) la salida es C; si (A</=B) la salida es 0.
n COMPARE-GT | Sise cumple la condicion, el parametro de salida es C. Si no se cumple la
(mayor a) condicidn, la salida es 0 (Falso). Si el parametro C es 0x0000 y si se cumple la
condicidn, la salida es 1 (Verdadero).
COMPARE- Operacién de comparacidn; si (A>/=B) de salida es C; si (A<B) la salida es 0.
a0 GTEQ Si se cumple la condicidn, el parametro de salida es C. Si no se cumple la
(mayor o condicidn, la salida es 0 (Falso). Si el pardmetro C es 0x0000 y si se cumple la
igual a) condicién, la salida es 1 (Verdadero).
Operacién de comparacion, si (A==B) entonces la salida es C. Para todos los
demads valores de la salida es 0.
COMPARE- . L i . .

12 EQUAL Si se cumple la condicién, el parametro de salida es C si no se cumple la
condicidn, la salida es 0 (Falso). Si el parametro C es 0x0000 y si se cumple la
condicidn, la salida es 1 (Verdadero).

Operacién de comparacién, si (Al=B), la salida es C. Para todos los demds
valores de la salida es 0.
COMPARE- . L i . .

13 NEQUAL Si se cumple la condicién, el parametro de salida es C. Si no se cumple la
condicidn, la salida es 0 (Falso). Si el parametro C es 0x0000 y si se cumple la
condicidn, la salida es 1 (Verdadero).

Agrega 1 cada vez que una secuencia del usuario completa un ciclo.
A: Ciclo Max, B: Marcha/Parada Temporizador, C: Seleccionar modo salida.

14 TIMER Si la entrada de B es 1, el temporizador se para (la salida es 0). Si la entrada es

0, el temporizador se pone en marcha.
Si la entrada de C es 1, la salida es el valor actual del temporizador.
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Si la entrada de C es 0, la salida es 1 cuando el valor del temporizador supera el
valor A(Max). Si el pardmetro C es 0x0000, C sera reconocido como 0.
El sobreflujo del temporizador inicializa el valor del temporizador a 0.

15

LIMIT

Establece un limite para el pardmetro A. Sila entradaa Aesta entre By C, la
salida de la entrada es en A. Si la entrada de A es mayor que B, la salida es B. Si
la entrada de A es menor que C, la salida es C. El pardmetro B debe ser mayor
que o igual que el pardmetro C.

16

AND

Salida de operacién AND, (Ay B) y C.
Si el parametro C es 0x0000, opera solamente con Ay B.

17

OR

Salida de operacién OR, (A|B)|C.
Si el parametro C es 0x0000, opera solamente con Ay B.

18

XOR

Salida de operacidn XOR, (AAB)"C.
Si el parametro C es 0x0000, opera solamente con A yB.

19

AND/OR

Salida de operacién AND/OR, (AyB)|C.
Si el parametro C es 0x0000, opera solamente con Ay B.

20

SWITCH

Salida de un valor después de seleccionar una de las dos entradas, (A) y
después Bo C.

Sila entrada en A es 1, la salida sera B. Si la entrada en A es 0, el parametro de
salida sera C.

21

BITTEST

Prueba del bit B del parametro A, BITTEST (A, B).

Si el bit B de la entrada A es 1, la salida es 1. Si es 0, entonces la salida es 0.
El valor de entrada de B debe ser entre 0-16. Si el valor es mayor a 16, se
reconocera como 16. Si la entrada en B es 0, la salida es siempre 0.

22

BITSET

Establece el bit B del parametro A, BITSET (A, B). Salida del valor cambiado
después de establecer el bit B para introducir en A.

El valor de entrada de B debe ser entre 0-16. Si el valor es mayor a 16, se
reconocera como 16. Si la entrada en B es 0, la salida es siempre 0. Esta
operacion no utiliza el parametro C.

23

BITCLEAR

Borra el bit B del parametro A, BITCLEAR (A, B). Salida del valor cambiado
después de borrar el bit B para introducir en A. El valor de entrada de B debe
ser entre 0-16. Si el valor es mayor a 16, se reconocera como 16. Si la entrada
en B es 0, la salida es siempre 0. Esta operacion no utiliza el pardametro C.

24

LOWPASS
FILTER

Salida de la entrada en A medida que el filtro B gana constante de tiempo, B x
US-02 (Tempo Ciclo US). En la férmula anterior, establecer el tiempo cuando la
salida del A alcanza el 63,3%. C representa el funcionamiento del filtro. Si es 0,
se inicia la operacion.

25

PI_CONTROL

Ganancia P, |= entrada pardmetros A y B, luego salida como C.
Condiciones para la salida PI_PROCESS: C=0: Const PI,

C=1: PI_PROCESS-B>=PI|_PROCESS-OUT>=0,

C=2: PI_PROCESS-B>=Pl_PROCESS-OUT>=- (PI_PROCESS-B),
Ganancia P=A/100, ganancia I= 1/(Tiempo Ciclo Bx),

Si hay un error en la configuracién de PI, la salida es -1.

26

PI_PROCESS

A es un error de entrada, B es un limite de salida, C es el valor de la salida Const
PI. El intervalo de C es 0-32.767.

121




Caracteristicas Basicas

27

UPCOUNT

Cuenta hacia arriba los pulsos y luego muestra el valor UPCOUNT (A, B, C).
Después de recibir una entrada de disparo (A), las salidas se cuentan hacia
arriba por las condiciones C. Si las entradas Ay B es 1, no ponga en
funcionamiento y visualizacién 0. Si la entrada de B es 0, opera.

Si el parametro C es 0, cuenta hacia arriba cuando la entrada en A cambia de 0
a 1. Si el pardmetro C es 1, cuenta hacia arriba cuando la entrada en A se
cambia de 1 a 0. Si el pardmetro C es 2, cuenta hacia arriba siempre que la
entrada en A cambia.

Rango de salida: 0-32767.

28

DOWNCOUNT

Cuenta hacia abajo los pulsos de salida y luego muestra el valor DOWNCOUNT
(A, B, C). Después de recibir una entrada de disparo (A), las salidas se cuentan
hacia abajo por las condiciones C. Si la entrada B es 1, no opera y muestra el
valor inicial de C. Si la entrada B es 0, opera.

Cuneta hacia abajo cuando el parametro cambia de 0 a 1.

Nota

El bloque de proceso Pl (Bloque PI_PROCESS bloque) debe utilizarse después del bloque de control PI

(Bloque PI_CONTROL) para la correcta operacién del control Pl. La operacién de control Ol no puede

realizarse si hay otro bloque entre los dos bloques, o si los bloques se colocan en un orden incorrecto.

@ Precaucion

Las caracteristicas de la secuencia del usuario sélo funcionan con la version de cddigo 1.00, 10 S/W versidn

0.11, y el teclado S/W version 1.07 o versiones superiores.
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4.24. Operacion Modo Fuego

Esta funcion se utiliza para permitir que el variador ignore algunas fallas menores en situaciones de
emergencia, tales como fuegos, y proporcione un funcionamiento continuo a las bombas contraincendios.

Cuando esta activado, el modo fuego obliga al variador a ignorar todos los disparos por fallas menores y
repetir un Reinicio y Rearranque para disparos por fallas mayores, sin importar el limite de recuento de
reinicio. El tiempo de retardo de reintento fijado en PRT-10 (Retardo Reintento) se mantiene aun cuando el
variador realiza un Reinicio y Rearranque.

Configuracion de Parametros del Modo Fuego

Seleccién Modo .
80 FireModeSel | 1 Modo Fuego | 0-2 -
Fuego
Frecuencia Modo FireModeFre
81 F 0-60 0-60
uego
ADV 80 .
Direccién marcha . .
82 FireModeDir | 0-1 0-1
Modo Fuego
Contador operacion ) ]
83 FireModeCnt | No configurable - -
Modo Fuego
Configuracion borne | Px Define
IN 65-71 51 | Modo Fuego | 0-54 -
Px (Px: P1-P7)

El variador funciona en modo de fuego cuando ADV-80 (Sel Modo Fuego) se ajusta a 2 (Modo Fuego), y el
borne multifuncidon (IN-65-71.) configurado para el Modo Fuego (51: Modo Fuego) esta encendido. El
contador de Modo Fuego se incrementa en 1 en ADV-83 (Contador Modo Fuego) cada vez que se ejecuta
una operacion de Modo Fuego.

@ Precaucién

La operacion en Modo Fuego puede provocar un mal funcionamiento del variador. Tenga en cuenta que la
operacion Modo Fuego anula la garantia del producto -el variador esta cubierto por la garantia del producto
solo cuando el valos del contador de modo de fuego es '0".
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Detalles de Configuracidn de Funcidn del Modo Fuego

ADV-81
FireModeFreq

Referencia de
frecuencia modo fuego

La frecuencia establecida en ADV-81 (Frecuencia modo
fuego) se utiliza para la operacién del variador en modo
de fuego. La Frecuencia modo fuego tiene prioridad
sobre la Frecuencia de impulsos (Jog), Frecuencias
secuenciales, y Frecuencia de entrada del teclado.

DRV-03 AccTime/
DRV-04 DecTime

Tiempos de Acel/Decel
modo fuego

Cuando la operacion Modo fuego esta activada, el
variador acelera durante el tiempo establecido en DRV-
03 (Tiempo Acel), y luego decelera en base al tiempo de
deceleracién configurado en DRV-04 (Tiempo Decel). Se
detiene cuando la entrada del borne Px se apaga
(Operacion modo fuego se apaga).

PRT-10 Retry Delay

Proceso disparo por
fallas

Algunos disparos por fallas se ignoran durante la
Operacion modo de fuego. Se guarda la historia de
disparo por fallas, pero las salidas de disparos se
desactivan incluso cuando se configuran en los bornes de
salida multifuncion.

BX, Disparo Externo, Disparo por Baja Tensién, Disparo
por Sobrecalentamiento del Variador, Sobrecarga del
Variador, Sobrecarga, Termoeléctrico, Disparo por Fase
abierta Salida/Entrada, Sobrecarga Motor, Ventilador,
Disparo por Falta de Motor, y otros disparos por fallas
menores.

Para los siguientes disparos por fallas, el variador realiza
un Reinicio y Rearranque hasta que se liberan las
condiciones de disparo. El tiempo de retardo de reintento
ajustado en PR.10 (Retardo d Reintento) se aplica
mientras que el variado realiza un Reinicio y Rearranque.

Disparo por Sobretensidn, Sobrecorrientel (SC1), Falla
de Tierra.

El variador deja de operar cuando se presentan las
siguientes disparos por fallas:

Diag H/W, Sobrecorriente 2 (Corto)
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Caracteristicas Avanzadas

Caracteristicas Avanzadas

En este capitulo se describen las funciones avanzadas del variador S100. Consulte la pagina de referencia en

la tabla para ver acceder a una descripcidn detallada de cada una de las funciones avanzadas.

Operacion de frecuencia

Usa las frecuencias de alimentacion y auxiliares en las férmulas predefinidas
para crear diferentes condiciones de funcionamiento. La operacion de

auxiliar frecuencia auxiliar es ideal para operacion de Draw * ya que esta
caracteristica permite el ajuste fino de las velocidades de operacidn.
., . La operacion por impulsos (jog) es una especie de operacion manual. El
Operacién por impulsos . . . . ] .
. variador trabaja con un conjunto de ajustes de parametros predefinidos para | p. 131
(jog) . . ;
el funcionamiento Jog, cuando se pulsa el botén de comando Jog.
Utiliza las sefiales de salida del interruptor de valor limite superior e inferior
Operacion subir-bajar (es decir, las sefiales de un medidor de flujo) como comandos de Acel/Decel p. 134
de los motores.
o Operacion de 3 hilos se utiliza para enganchar una sefial de entrada. Esta
Operacion trifilar . » o . . p. 136
configuracion se utiliza para operar el variador mediante un pulsador.
Esta caracteristica de seguridad permite el funcionamiento del variador sélo
después de que se introduce una sefial al borne multifuncién designado para
Modo operacién segura el modo de operacién de la seguridad. Esta funcidn es util cuando se necesita | p. 137
un cuidado especial en el manejo del variador, utilizando los bornees de usos
multiples.
Utilice esta funcidn para las cargas de tipo de elevacidn, tales como
Operacién de Dwell ascensores, cuando el par debe ser mantenido mientras que los frenos son p. 138
aplicados o liberados.
Compensacion de Esta caracteristica asegura que el motor gira a una velocidad constante,
N . . . p. 140
deslizamiento mediante la compensacion de deslizamiento del motor como carga aumenta.
Control PID proporciona un control automatizado constante de flujo, la
Control PID presion y la temperatura mediante el ajuste de la frecuencia de salida del p. 142
variador.
. L L. Se utiliza para medir automdticamente los parametros de control del motor
Sintonizacion automatica L o . p. 150
para optimizar el rendimiento del modo de control del variador.
. Un modo eficiente para el control de flujo magnético y el par del motor sin
Control vectorial . L ) L
s | sensores especiales. La eficiencia se logra a través de las caracteristicas de un | p. 154
ensorless . . ,
alto par a baja corriente, en comparacion con el modo de control V/F.
Se utiliza para mantener la tensién del circuito intermedio para el mayor
Operacién de tiempo posible mediante el control de la frecuencia de salida del variador 161
acumulacion de energia durante las interrupciones de energia, por lo tanto retrasar un disparo por
fallas de baja tension.
Operacioén ahorro de Se utiliza para ahorrar energia mediante la reduccion de la tensidon 164
energia suministrada a los motores durante condiciones de baja carga y sin carga.
Operacién de busqueda Se utiliza para evitar disparos de falla cuando se activa tension de salida al
. ) . . . oo p.168
de velocidad variador , mientras el motor esta en ralenti o en giro libre.
Configuracién de reinicio automatico se utiliza para reiniciar
Operacion de reinicio automaticamente el variador cuando se libera una condicidn de disparo, 171
p.1/71

automatico

después de que el variador dejé de funcionar debido a la activacién de
dispositivos de proteccién (disparo por fallas).
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., Se utiliza para cambiar el funcionamiento del equipo mediante la conexion
Operacién motor . )
dari de dos motores para un variador. Configurar y operar el segundo motor p. 175
secundario
usando el terminal de entrada definido para la operacion del segundo motor.
Operacién cambio fuente | Se utiliza para cambiar la fuente de alimentacién al motor de la salida Invertir 177
alimentacién comercial a una fuente de alimentacién comercial, o viceversa. -
Control ventilador de . . . .. .
L Se utiliza para controlar el ventilador de refrigeracién del convertidor. p. 178
enfriamiento
. . Establecer el valor del temporizador y controlar el encendido / apagado
Ajustes del temporizador . . o, i p. 188
estado de la salida multifuncion y el relé.
Se utiliza para controlar el encendido / apagado funcionamiento del sistema
Control de frenado . p. 189
de frenado electrénico de la carga.
. Permite establecer los valores estandar y encender / apagar los relés de
Control On/Off salida . . . . L
. .. salida o terminales de salida multifuncion de acuerdo con el valor de entrada | p. 191
multifuncion L.
analdgica.
Prevencion de » . »
., Se usa durante una operacion de prensa para evitar la regeneracion del
regeneracion para . . . p. 192
» motor, aumentando la velocidad de funcionamiento del motor.
operacion de prensa

* La Operacion Draw es un control de tension lazo abierto. Esta caracteristica permite una tensidn constante que se
aplica al material que se extrae mediante un dispositivo accionado por motor, mediante el ajuste de la velocidad del
motor usando frecuencias de operacién que son proporcionales a una relacién de la referencia de frecuencia principal.
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5.1. Operacion con Referencias Auxiliares

Las referencias de frecuencia se pueden configurar con varias condiciones calculadas que usan las
referencias de frecuencias principales y auxiliares simultdneamente. La principal referencia de frecuencia se
utiliza como frecuencia de operacién, mientras que las referencias auxiliares se utilizan para modificar y
ajustar la referencia principal.

Fuente de referencia
DRV Freq . Freq Ref Src 0 Teclado-1 0-12 -
de frecuencia

Fuente de referencia
01 . N Aux Ref Src 1 Vi 0-4 -
de frecuencia auxiliar

Tipo de cdlculo de
02 referencia de Aux Calc Typ 0 M+(G*A) 0-7 -

BAS . s
frecuencia auxiliar
Ganancia de
03 referencia de Aux Ref Gain 0,0 -200,0-200,0 %
frecuencia auxiliar
Configuracién borne . .
IN 65-71 Px Define 40 dis Aux Ref 0-54 -

Px

La tabla anterior enumera las condiciones calculadas disponibles para las referencias de frecuencias
principales y auxiliares. Consulte la tabla para ver cdmo se aplican los célculos a un ejemplo en el que el
codigo de frecuencia se ha establecido en 0 (Teclado-1), y el variador esta operando a una frecuencia de
referencia principal del 30,00Hz. Las sefiales en -10 - +10V se reciben en el borne V1, con la ganancia de
referencia establecida en 5%. En este ejemplo, la referencia de frecuencia resultante se ajusta dentro del
rango de 27,00 -33,00Hz [Los cddigos In.01-16 debe ajustarse a los valores por defecto, e IN-06 (V1
Polaridad), en 1 (Bipolar)].

Detalles de Configuracidon de Referencias Auxiliares

Permite seleccionar el tipo de entrada que se utilizara como referencia de frecuencia auxiliar.

Configuracion Funcién

0 Ninguno Sin referencia de frecuencia auxiliar.

1 Vi Selecciona el borne V1 (tensién) de la bornera como fuente de
la referencia de frecuencia auxiliar.

3 V2 Selecciona el borne V2 (tensién) de la bornera como fuente de

BAS-01 Aux Ref Src la referencia de frecuencia auxiliar. (SW2 debe ajustarse en

“Tension”).

4 12 Selecciona el borne 12 (corriente) de la bornera como fuente

de la referencia de frecuencia auxiliar (SW2 debe ajustarse en
“corriente”).

5 Pulso Selecciona el borne Tl (pulso) de la bornera como fuente de la
referencia de frecuencia auxiliar
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BAS-02 Aux Calc Type

La relacion de reflejo de la velocidad principal puede definirse mediante cuatro operaciones
después de definir la magnitud de la velocidad auxiliar como ganancia BAS-03 (Gan Ref Aux).
Tenga en cuenta que los elemento 4-7 a continuacion pueden resultar en referencias mas (+)
o0 menos (-) (operacidn en avance o retroceso), incluso cuando se utilizan las entradas
analdgicas unipolares.

Configuracion Férmula para referencia de frecuencia

0 M+(G*A) Referencia principal + (BAS-03xbA.01xIn.01)

1 | M*(G*A) x(BAS-03xbA.01)

2 M/(G*A) Referencia principal/ (BAS-03xbA.01)

3 M+{M*(G*A)} Referencia principal+ {Referencia principal x(BAS-03xbA.01)}

4 M+G*2*(A- 50) Referencia principal+ BAS-03x2x(BAS-01-50)x In.01

5 M*{G*2*(A- 50)} Referencia principalx { BAS-03x2x(BAS-01-50)}

6 M/{G*2*(A-50)} Referencia principal/ { BAS-03x2x(BAS-01-50)}

7 M+M*G*2*(A-50) | Referencia principal+Referencia principal x BAS-03x2x(BAS-01—
50)

M: Referencia de frecuencia principal (Hz o rpm)
G: Ganancia referencia auxiliar (%)
A: Referencia de frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%)

BAS-03 Aux Ref Gain

Ajusta la magnitud de la entrada (BAS-01 Sefial Ref Aux) definida como frecuencia auxiliar.

IN-65—-71 Px Define

Si el borne de entrada multifuncién esta definido como 40 (Ref Aux Dis=, el comando de
referencia auxiliar no esta activo; sélo esta efectivo el comando de referencia principal.

Frecuencia principal M

-

Frecuencia auxiliar A_ ",

Frecuencia calculada

FIMA,G) >

El comando de frecuencia auxiliar no funciona si los
hornes multifuncion (In.65-71) se ajusta a 40 (referencia
auxiliar desactivada).
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Frecuencia por Teclado como Frecuencia Principal y Tension Analégica V1 como Frecuencia Auxiliar

e Ajuste de la frecuencia principal: Teclado (frecuencia definida en 30Hz).

e Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

e Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): V1 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicién de calculo].

e Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

e [n.01-32: valor por defecto.

Ejemplo: si se aplican 6V de entrada en V1, la frecuencia correspondiente a 10V es 60Hz, de modo tal que la
frecuencia auxiliar A en la siguiente tabla es 36Hz (=60[Hz]x(6[V]/10[V])) o 60% (=100[%]X(6[V]/10[V]),
segun la condicion.

Tipo de Ajuste* Célculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 | M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x36Hz(A))=48Hz

1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30Hz(M)x(50%(G)x60%(A))=9Hz

2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x60%(A))=100Hz

3 M[Hz]+{ M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x60%(A))}=39Hz

4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(60%(A)-50%)x60Hz=36Hz

5 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]-50[%])} 30Hz(M)x{50%(G)x2x(60%(A)-50%)}=3Hz

6 MIHZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—50%)}=300Hz

7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(60%(A)-50%)=33Hz

*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de
frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.

Frecuencia por Teclado como Frecuencia Principal y Tension Analdgica 11 como Frecuencia Auxiliar

e Ajuste de la frecuencia principal: Teclado (frecuencia definida en 30Hz).

e Ajuste de la frecuencia maxima (dr.20): 400Hz.

e Ajuste de la frecuencia auxiliar (bA.01): 12 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicidn de calculo].

e Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (bA.03): 50%.

e In.01-32: valor por defecto.

Ejemplo: Si se aplican 10,4mA de entrada en 12, la frecuencia para 20mA es 60Hz, de modo que la velocidad
auxiliar A en la tabla es 24Hz(=60[Hz]X{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} o 40%(=100[%]X{(10,4[mA]-
4[mA]J)/ (20[mA] - 4[mA])}.
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Tipo de Ajuste* Célculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz

1 M[Hz]*(G[%]*A[%]) 30Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6Hz

2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150Hz

3 M[Hz]+{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz

4 M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)-50%)x60Hz=24Hz

5 | M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]- 50[%]) 30Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)} = -3Hz(Reversa)
6 MIHZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—40%)} = -300Hz(Reversa)
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x (40%(A) —50%)=27Hz

*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de
frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.

V1 como Frecuencia Principal e 12 como Frecuencia Auxiliar

e Ajuste de la frecuencia principal: V1 (comando de frecuencia ajustado a 5V y definido en 30Hz).

e Ajuste de la frecuencia maxima (DRV-20): 400Hz.

e Ajuste de la frecuencia auxiliar (BAS-01): 12 [Expresa la frecuencia auxiliar en [Hz] o un porcentaje [%] de
acuerdo con la condicién de calculo].

e Ajuste de la ganancia de frecuencia auxiliar (BAS-03): 50%.

e IN-01-32: valor por defecto.

Ejemplo: Si se aplican 10,4mA de entrada en 12, la frecuencia para 20mA es 60Hz, de modo que la velocidad
auxiliar A en la tabla es 24Hz(=60[Hz]x{(10,4[mA]-4[mA])/(20[mA]-4[mA])} o 40%(=100[%]x{(10,4[mA]-
4[mA]) /(20 [mA] - 4[mA])}.

Tipo de Ajuste* Célculo de la Frecuencia de Comando Final*

0 M[Hz]+(G[%]*A[Hz]) 30Hz(M)+(50%(G)x24Hz(A))=42Hz

1 | M[HzZ]*(G[%]*A[%)]) 30Hz(M)x(50%(G)x40%(A))=6Hz

2 M[Hz]/(G[%]*A[%]) 30Hz(M)/(50%(G)x40%(A))=150Hz

3 M[Hz]+{M[Hz]*(G[%]*A[%])} 30Hz(M)+{30[Hz]x(50%(G)x40%(A))}=36Hz

4 | M[Hz]+G[%]*2*(A[%]- 50[%])[Hz] 30Hz(M)+50%(G)x2x(40%(A)—-50%)x60Hz=24Hz

5 M[HZ]*{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)x{50%(G)x2x(40%(A)-50%)}=-3Hz(Reversa)
6 MI[HZ]/{G[%]*2*(A[%]- 50[%])} 30Hz(M)/{50%(G)x2x(60%—-40%)}=-300Hz(Reversa)
7 M[HZ]+M[HZ]*G[%]*2*(A[%]-50[%]) | 30Hz(M)+30Hz(M)x50%(G)x2x(40%(A)-50%)=27Hz
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*M: referencia de frecuencia principal (Hz o rpm) / G: ganancia de frecuencia auxiliar (%) / A: referencia de
frecuencia auxiliar (Hz o rpm) o ganancia (%).
**Si la frecuencia definida se convierte a rpm, se convierte a rpm en lugar de Hz.

Nota
Si la frecuencia mdxima es elevada podria producirse un error de frecuencia de salida debido a la variacidn
de la entrada analdgica y errores de calculo.

5.2. Operacion JOG (Impulsos)

La operacion Jog permite un control temporario del variador. El comando de operacién JOG puede
ingresarse usando los bornes multifuncion o la tecla [ESC] en el teclado.

La operacion Jog es la operacidon con segunda prioridad mas alta, luego de una operaciéon de Dwell. Si se
solicita una operacion Jog cuando se encuentran operando los modos de operacidn secuencial, subir/bajar o
trifilar, la operacidn Jog anula todos los otros modos de operacion.

5.2.1. Operacidn Jog 1- Impulsos en Avance Mediante Bornera Multifuncion

La operacién Jog esta disponible en direccién de avance o retroceso utilizando las entradas del teclado o del
borne multifuncién. La siguiente tabla muestra el ajuste de pardmetros para una operacion Jog utilizando las
entradas de terminal multifuncidn.

Frecuencia JOG JOG 0,50-Frecuencia
11 : 10,00 iy Hz
(impulsos) Frequency maxima

Tiempo aceleracion .
DRV 12 ., JOG Acc Time 20,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog

Tiempo deceleracién .
13 ., JOG Dec Time | 30,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog

Configuracién Borne Px Define(Px:
IN 65-71 6 JOG - -
Px P1-P7)
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Detalles de Descripcion de Impulsos en Avance

Seleccione la frecuencia de Jog entre P1-P7 y luego seleccione 6.Jog de IN-65-71.

_Lo—® P1 | 1(FX)

1
IN-65 =71 Px Define 0—® P5 |6(JOG)

®CM

[Ajustes de bornes para la operacién Jog]

DRV-11 JOG Frequency Define la frecuencia de operacion.

DRV-12 JOG Acc Time Define la velocidad de aceleracién.

DRV-13 JOG Dec Time Define la velocidad de deceleracion.

Si se introduce una sefial en el borne Jog mientras el comando de operacion FX esta activado, la frecuencia

de operacidon cambia a la frecuencia jog y la misma comienza.

DRV-13 ACC/DRV-03 DRV-12 ACC/DRV-03
Tiempo Decel Jog Tiempo Acel. Tiempo Decel Jog Tiempo Acel.
Frecuencia de u Frecuencia de —> “«—F
. ™ DRv11 - DRV-11
operacion Frecuencia Jog operacion Frecuencia Jog
Com Op Com Op
(FX) (FX) I
Com Op Com Op
(10G) | | | (JOG) | | |
Frecuencia de Operacion > Frecuencia Jog Frecuencia de Operacion < Frecuencia Jog
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5.2.2. Operacion Jog 2- Impulsos en Fwd/Rev Mediante Bornera Multifuncion

Para la operacidn Jog 1 se debe introducir un comando para iniciar la operacion, pero al usar la operacion
Jog 2, el borne definido para una operacion de avance/retroceso también comienza a operar. Las prioridades
de la frecuencia, el tiempo de aceleracidon/deceleracion y la entrada de la bornera durante el funcionamiento
en relacién con otros modos de funcionamiento (Dwell, trifilar, subir/baja, etc.) son idénticas a la operacion
Jog 1. Si se introduce un comando de operacién diferente durante una operacién Jog, se ignora y la
operacion mantiene la frecuencia Jog.

Frecuencia JOG JOG 0,50-Frecuencia
11 : 10,00 - Hz
(impulsos) Frequency maxima

Tiempo aceleracidn .
DRV 12 ., JOG Acc Time | 20,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog

Tiempo deceleracién .
13 L, JOG Dec Time 30,00 0,00-600,00 seg
operacion Jog

. 65-71 Configuracién Borne Px Define(Px: 46 | JOG Avance
Px P1-P7) 46 | JOG Retroceso
dr.12 dr.13 dr.12 dr.13
Tiempo Acel Jog  Tiempo Decel Jog Tiempo Acel Jog  Tiempo Decel Jog
«— «—> T
dr.11 dr.11
Frecuencia de ‘Frecuencia Jog' “Frecuencia Jog'
operacién \
dr.11
4+—» Freclog +—»
dr.12) dr.13
Tiempo Acel log Tiempo Decel Jog
Jog REV
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5.2.3. Operacion Jog Mediante el Teclado

Configuracion Rango de

Cédigo Nombre ‘Display LCD > : Unidad
Parametro
S 90 Funciones tecla [ESC] - 1 | TeclalJOG - -
06 Fuente de comando Cmd Source* 0 | Teclado - -

*Se muestra cuando se selecciona DRV-06 en el teclado LCD.

Defina el codigo DRV-90 en 1 (Tecla JOG) y el cddigo dvr del grupo DRV en 0 (Teclado). Cuando se pulsa la
tecla [ESC], titila la luz del display SET y la operaciéon por Jog esta disponible. Pulsando la tecla [RUN], se inicia
la operacién y el variador acelera o decelera a la frecuencia Jog definida. AL liberar la tecla [RUN] se detiene
la operacién Jog. El tiempo de Acel/Decel hasta la frecuencia de operacién por Jog se define en DRV-12 y
DRV-13.

dr.12 dr.13
Tiempo Acel Jog Tiempo Decel Jog

E dr.11 i
Frecuencia : - Frecuencia Jog " '

Com Op

P

5.3.  Operacion Subir/Bajar (U/D)

Se puede controlar la Acel/Decel utilizdndola bornera multifuncién. Puede utilizarse para un sistema que
emplea las sefiales de salida del interruptor de limite superior/inferior de un medidor de flujo, etc. como
comando de Acel/Decel del motor.

Configuracion Rango de
Grupo Cédigo Nombre ‘Display LCD 2 2 Unidad

Parametro Ajuste

Guardar frecuenciade | U/D Save i
ADV 65 L, 1 Si 0-1 -
operacion S/B Mode
) » ) 17 | Subir
Configuracién borne Px Define(Px: -
IN 65-71 18 | Bajar - -
Px P1-P7)
20 | BorrarS/B
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Detalles de Configuracion de la Operacién Subir/Bajar

IN-65 —71 Px Define

Define la funcién correspondiente del borne en 17 (Subir) o 18 (Bajar), respectivamente.
La aceleracion se produce con la seial Subir durante la operacidn. Cuando se desactiva, la
aceleracion se detiene y se produce la operacién a velocidad constante.

La deceleracion se produce con la seiial Bajar. La deceleracidn se detiene y se produce la
operacion a velocidad constante si se dan ambas sefiales Subir y Bajar simultdaneamente.

Frecuencia | ;
P4 (Subir) o I 3
PS5 (Bajar) | i =
Com Op I |

ADV-65 U/D Save Mode

Durante una operacion a velocidad constante, la frecuencia de operacién de guarda
automaticamente en las siguientes situaciones: el comando de operacién (borne FX o RX)
esta desactivado, se produce un disparo, o no hay alimentacion.

Si el comando de operacidn se activa, o cuando el variador recibe alimentacién o vuelve al
estado normal tras un disparo, la operacién esta disponible en la frecuencia guardada. Si se
requiere suprimir la frecuencia guardada se debe utilizar la bornera multifuncién. Defina
uno de los bornes multifuncion en 20 (Borrar S/B) y aplique las sefiales de parada u
operacion durante la velocidad constante. La frecuencia que se guardé y la operacion
Subir/Bajar se suprimen.

Frecuencia
Guardada il i

Frecuencia ‘ : :
de salida /
P3 (Borrar S/B) |'| I'I
P4 (Subir) mE i ]

Com Op (FX) | pom ]
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5.4. Operacion Trifilar

En esta funcion se guardan (enclavan) las entradas de sefiales (las sefiales permanecen activas luego de
soltar el botdn) y se utilizan cuando se opera el variador con un botén pulsador.

DRV 06 Fuente de comando Cmd Source 1 Fx/Rx1 -
Configuracién borne Px Define(Px: .

IN 65-71 14 | Trifilar 0-54
Px P1-P7)

Se puede tener el siguiente circuito de secuencia de configuracion simple. Para que se produzca el
movimiento, el tiempo de entrada minimo (t) del borne de entrada debe ser superior a 1mseg, y la
operacion se detiene si se aplican los comandos de operacidn en avance y en retroceso en forma simultanea.

— o—\

P1

1: FX (In.65)

—DQ._._.

P4

6: JOG (In.68)

e
o
N

<
<]

P4

)

M

14 Triﬁlar{lr‘l.i"ljl_|

[Conexiones de bornes para operacidn trifilar]

IR
Fx m !
Rx m
Px (Trifilar) |

[Operacion trifilar]
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Modo de Operacién Segura

Caracteristicas Avanzadas

Cuando los bornes multifuncién estan configurados para operar en modo seguro, los comandos de

operacion sélo se pueden introducir en el modo de operacién Seguro. Este modo se utiliza para controlar de

forma segura y cuidadosa el variador a través de los bornes multifuncion.

ADV 70 Seleccion de Run En Mode | 0 | Dependientede | - -
operacion segura la Entrada Dig
71 Modo parada Run Dis Stop 1 Marcha Libre 0-2 -
operacion segura
72 Tiempo deceleracién Q-Stop Time 5,0 0,0-600,0 seg
de operacion segura
IN 65-71 Configuracién borne Px Define(Px: 13 | Operacion - -
Px P1-P7) Permitida

Detalles de Configuracion de Referencias Auxiliares

IN-6-69 Px Define

Desde los bornes multifuncidn, seleccione un borne en el modo de operacion segura 'y
ajustelo a 13 (Operacion disponible).

ADV-70 Run En Mode

Configuracion

Funcidn

0

Siempre activo

Activa el modo de operacién segura.

1

Dependiente de
la Entrada Dig

Reconoce el comando de operacion desde un borne de entrada
multifuncion.

ADV-71 Run Dis Stop

Define los movimientos del variador cuando el borne de entrada multifuncién establecido
para el modo de operacion segura esta desactivado (Off).

Configuracion

Funcidn

1

Marcha Libre

Bloquea la salida del variador cuando el borne multifuncién
estd desactivado.

Parada Rapida

Tiempo de deceleracidén (Tmpo ParoRap) usado en el modo de
operacion segura. Se detiene luego de la deceleracion y la
operacion se reanuda cuando se ingresa nuevamente el
comando de operacién. La operacidn no se iniciara incluso si el
borne multifuncion esta activado (On).

Parada Rap Cont

Desacelera el variador hasta el tiempo de deceleracién (Tmpo
ParoRap) del modo de operacion segura. Se detiene luego de la
deceleracion. La operacion normal se reanuda cuando se
ingresa nuevamente el borne multifuncién con el comando de
operacion activado.
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Define el tiempo de deceleracién si ADV-71 (Parada Seguridad) se ajusta a 1 (Parada Rapida)

ADV-72 Q-Stop Time 0 2 (Parada Rap Cont).

Ad.71 Ad.71 Ad.71
0 (Marcha Libre) 1 (Parada Répida) 2 (Parada Rap Cont)
Frecuencia . i ! . : :
Px (Op e o0
Permitida) i i [ i [ i i [
Com Op (FX) i |

5.6. Operacion de Dwell

La operacion de dwell se utiliza para mantener el par durante la aplicacion y liberacion de los frenos en las
cargas de tipo ascensor. La operacién del variador se basa en la frecuencia dwell de Acel/Decel y el tiempo
dwell fijado por el usuario. Los siguientes puntos también afectan la operacion de dwell:

e Operacion de Dwell en Aceleracién: Cuando se ejecuta un comando de operacion, la aceleracién
continua hasta la frecuencia dewell de aceleracién y se alcanza la velocidad constante dentro del tiempo
de operacién de dwell en aceleracion (Tiempo Dwell Acel). Una vez finalizado el Tiempo Dwell Acel, la
aceleracién se lleva a cabo en base al tiempo de aceleracidn y la velocidad de operacién que se definieron
originalmente.

e Operacion de Dwell en Deceleracion: Cuando se ejecuta un comando de operacion, la deceleracién
continua hasta la frecuencia dewell de deceleracidn y se alcanza la velocidad constante dentro del tiempo
de operacién de dwell en deceleracion (Tiempo Dwell Decel). Una vez finalizado el Tiempo Dwell Acel, la
deceleracién se lleva a cabo en base al tiempo de deceleraciéon que se definid originalmente, y luego la
operacion se detiene.

Cuando DRV-09 (Modo de Control) se ajusta a 0 (V/F), el variador se puede usar para operaciones con
frecuencia dwell antes de antes de abrir el freno mecanico en la carga de izamiento, como un elevador.
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Frecuencia de
Aceleraciéon durante Arranque-
20 . Acc Dwell Freq | 5,00 . Hz
frecuencia dwell Frecuencia
Maxima
Tiempo de operacion Acc Dwell
21 ., . 0,0 0,0-10,0 seg
durante la aceleracion | Time
ADV Frecuencia de
Deceleracion durante Dec Dwell Arranque-
22 . 5,00 . Hz
frecuencia dwell Freq Frecuencia
Maxima
Tiempo de operacion
Dec Dwell
23 durante la . 0,0 0,0-60,0 seg
., Time
deceleracién
Ad.21 Ad.23
Tiempo Ace| Dwell Tiempo Decel Dwell
P +——r
Ad.22

Frecuencia de
Operacion

Com Op

Nota

La operacion de Dwell no funciona cuando:

Frecuencia dwell decel

e Eltiempo de operacion de dwell se ajusta a 0 seg o la frecuencia dwell se ajusta a OHz.

e Se intenta una reaceleracién desde la parada o durante la deceleracidn, ya que sélo el primer comando

de la operacion de dwell en aceleracidn es valido.

Frecuencia . .
Cambios en la frecuencia
. de referencia
Frecuencia
Dwell Acel
Tiempo dwelliacel
Com Op [ | | |

[Operacidn de dwell en aceleracion]

Aunque el comando de dwell de deceleracién opera cuando la frecuencia pasa por la frecuencia dwell de

deceleracién después de entrar el comando de parada; no opera con la deceleracién por simple cambio

de frecuencia (que no es una deceleracion debido a la operacidon de parada), o durante aplicaciones de

control de freno externas.
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Frecuencia

Tiempo dwell decel Tiempo dwell decel
P ) i :Cambios en la frecuencia | P N

de referencia

Frecuencia
Dwell Decel

Com Op

[ ]

I

[Operacidon de dwell en deceleracién]

@ Precaucion

Cuando una operacién de dwell se usa para una carga del tipo elevacion antes de la liberacién del freno

mecanico, los motores pueden dafiarse o reducirse su vida Util debido a una sobrecorriente en el motor.

5.7.

Operacion de Compensacion de Deslizamiento

Deslizamiento se refiere a la variacién entre la frecuencia de ajuste (velocidad sincronizada) y la velocidad de
giro del motor. A medida que aumenta la carga puede haber variaciones entre la frecuencia de ajuste y la
velocidad de giro del motor. La compensacion de deslizamiento se utiliza para cargas que requieren una

compensacién de estas variaciones de velocidad:

09 Modo control Control Mode | 2 Compen Desliz - -
DRV . Motor 0,75 (0,75 de
14 Capacidad del motor . 2 0-15 -
Capacity base)
Numero de polos del
11 Pole Number 4 2-48 -
motor
Velocidad nominal de .
12 . . Rated Slip 90 (0,75 de base) 0-3000 rom
deslizamiento
Corriente nominal del
BAS 13 Rated Curr 3,6 (0,75 de base) 1,0-1000,0 A
motor
Corriente del motor
14 ) Noload Curr 1,6 (0,75 de base) 0,5-1000,0 A
vacio
16 Eficiencia del motor Efficiency 72 (0,75 de base) 70-100 %
17 indice de carga inercial | Inertia Rate 0 (0,75 de base) 0-8 -
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Detalles de Configuracidn de la Operaciéon de Compensaciéon de Deslizamiento

DRV-09 Control Mode | Defina DRV-09 a 2 (Compen Desl) para ejecutar la operacién de compensacion de
deslizamiento.

DRV-14 Motor Define la capacidad del motor conectado al variador.

Capacity

BAS-11 Pole Number Entra el nUmero de polos indicado en la placa del motor.

BAS-12 Rated Slip Entra las revoluciones nominales indicadas en la placa del motor.

BAS-13 Rated Curr Entra la corriente nominal indicada en la placa del motor.

BAS-14 Noload Curr Entra la corriente medida cuando el motor funciona a la frecuencia nominal después de
haber retirado el dispositivo de carga conectado al eje del motor. Si la corriente sin carga es
dificil de medir, la entrada corresponde al 30-50% de la corriente indicada en la placa del
motor.

BAS-16 Efficiency Entra la eficiencia indicada en la placa del motor.

BAS-17 Inertia Rate Selecciona la inercia de carga sobre la base de la inercia del motor.

Configuracion Funcién

0 Menos de 10 veces la inercia del motor.
1 10 veces la inercia del motor.

2-28 Mads de 10 veces la inercia del motor.

_ Rpm X P
fs =1 120

f;= Frecuencia de deslizamiento nominal

£-= Frecuencia nominal

rpm= Numero de revoluciones nominales del motor
P= Nudmero de polos del motor

Giro del Motor
Velocidad Sincronizada

Compensacion de

Velocidad real Deslizamiento

Indice de carga
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5.8. Control PID

El control PID es uno de los métodos de autocontrol mas comunes. Se utiliza una combinacién de control
proporcional, integral y diferencial (PID) que proporciona un control mas eficaz para los sistemas
automatizados. Las funciones de control PID que se pueden aplicar a la operacién del variador son las
siguientes:

Controla la de velocidad mediante el uso de la realimentaciéon sobre el nivel de velocidad
Control de Velocidad existente del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene la velocidad
constante u opera a la velocidad objetivo.

Controla la presidon mediante el uso de la realimentacion sobre el nivel de presidn existente
Control de Presién del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene una presién constante
u opera a la presién objetivo.

Controla el flujo mediante el uso de la realimentacion sobre la cantidad de flujo existente
Control de Flujo en el equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene un flujo constante u
opera a un caudal objetivo.

Controla la temperatura mediante el uso de la realimentacion la sobre el nivel de
Control de Temperatura | temperatura existente del equipo o maquinaria que se desea controlar. El control mantiene
una temperatura constante u opera a una temperatura objetivo.

5.8.1. Operacidn PID Basica

El PID opera mediante el control de la frecuencia de salida del variador, a través del control de proceso del
sistema automatizado para mantener la velocidad, presidn, caudal, temperatura y tension.

Seleccién De funcién

01 L App Mode 2 PID de Proceso 0-2 -
de aplicacién

16 Monitoreo salida PID PID Output - - -
Monitoreo referencia

17 PID Ref Value - - -
PID
Monitoreo

18 . .. PID Fdb Value | - - -
realimentacion PID

19 Ajuste referencia PID PID Ref Set 50,00 -100,00-100,00 %

APP 20 Fuente referencia PID PID Ref Source | 0 | Teclado 0-11 -

Fuente realimentacién

21 PID F/BSource | 0 | V1 0-10 -
PID
Ganancia proporcional .

22 PID P-Gain 50,0 0,0-1000,0 %
controlador PID
Tiempo integral .

23 PID |-Time 10,0 0,0-200,0 seg
controlador PID
Tiempo diferencial .

24 PID D- Time 0 0-1000 mseg
controlador PID
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Ganancia
25 compensacion PID F-Gain 0,0 0-1000 %
controlador PID
Escala ganancia .
26 . P Gain Scale 100,0 0,0-100,0 %
proporcional
27 Filtro salida PID PID Out LPF 0 0-10000 mseg
Frecuencia maxima o
29 PID PID Limit Hi 60,00 -300,00-300,00 Hz
30 Frecuencia minima PID | PID Limit Lo 0,5 -300,00-300,00 Hz
31 Reversa salida PID PID Out Inv 0 No 0-1 -
32 Escala salida PID PID Out Scale 100,0 0,1-1000,0 %
Frecuencia de .
L 0- Frecuencia
34 movimiento Pre-PID Freq 0,00 L Hz
Maxima
controlador PID
Nivel de movimiento .
35 Pre- PID Exit 0,0 0,0-100,0 %
de controlador PID
Tiempo de retardo de
36 movimiento de Pre- PID Delay | 600 0-9999 seg
controlador PID
Tiempo de retardo
37 o, PID Sleep DT 60,0 0-999,9 seg
modo suspension
Frecuencia modo 0- Frecuencia
38 B PID Sleep Freq | 0,00 . Hz
suspension PID Maxima
. PID WakeUp
39 Nivel de despertar PID L 35 0-100 %
ev
Selecciéon modo de PID WakeUp . .
40 0 Debajo del nivel | 0-2 -
despertar PID Mod
Seleccién unidad .
42 PID Unit Sel 0 % 0-12 -
controlador PID
43 Ganancia unida dPID PID Unit Gain 100,0 0-300 %
44 Escala unidad PID PID Unit Scale | 2 x1 0-4 -
Ganancia proporcional .
45 PID P2-Gain 100,0 0-1000 %
2do PID
) » ) 22 | Borrar|Term
Configuracién borne Px Define (Px: -
IN 65-71 23 | Lazo abierto - -

Px

P1-P7)

24 | Gan P2
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Detalles de Configuracién de la Operacion PID Basica

APP-01 App Mode

Se puede definir las funciones del control PID de proceso con 2 Proc PID (PID de proceso).

APP-16 PID Output

Muestra el valor de salida actual del controlador PID, reflejando la unidad, ganancia y escala
definidas en APP-42-44,

APP-17 PID Ref Value

Muestra la referencia definida actual del controlador PID, indicando la unidad, ganancia y
escala definidas en APP-42-44,

APP-18 PID Fdb Value

Muestra la entrada de realimentacion actual del controlador PID, indicando la unidad,
ganancia y escala definidas en APP-42-44.

APP-19 PID Ref Set

Puede entrarse el valor de referencia si APP-20 (fuente de referencia de control PID) esta
definida en 0 (Teclado). Si esta definida en otro valor, el valor en APP-19 es ignorado.

APP-20 PID Ref Source

Selecciona la entrada de referencia del control PID. Si el borne V1 esta definido como fuente
de realimentacién PID (Fuente Real PID), el borne V1 no puede definirse como fuente de
referencia PID (Fuente Ref PID). Para definir V1 como fuente de referencia, cambie a fuente
de realimentacion.

Configuracion Funcién

0 Teclado Teclado

1 Vi Borne de entrada de tension (-10-10V).

3 V2 Borne de entrada analdgica 12

4 12 [Cuando el interruptor de seleccién de borne de entrada de

tension/corriente analdgica (SW) de la bornea se ajusta a |
(corriente), ingresa una corriente 4-20mA. Se se a justaa V
(tension), ingresa una tension de 10V].

RS-485 Borne de entrada RS-485
FieldBus Comando de comunicacién mediante la tarjeta de opcién de
comunicacion
9 UserSeqLink Enlace al area de comunicacién con la salida de secuencia del
usuario.
11 | Pulso Borne de entrada Pulso Tl (Entrada de pulso (0-32kHz)

Cuando se usa un teclado, el ajuste de la referencia PID puede mostrarse en APP-17. Cuando
se usa un teclado LCD, el ajuste de la referencia PID puede monitorearse desde el modo
configuracion (CNF)-06-08, definido en 17 (Valor Ref PID).

APP-21 PID F/B Source

Selecciona la entrada de realimentacion del control PID. Puede seleccionarse entre los tipos
de entrada de referencia, excepto las entradas de teclado (Teclado-1, Teclado-2). La
realimentacién no puede definirse en la misma entrada que se seleccioné para la referencia.
Por ejemplo, si se selecciond el borne 1 (V1) como APP-20 (Fuente de Referencia), deberia
seleccionarse una entrada distinta a V1 en APP-21 (Fuente F/B PID). Puede monitorearse la
realimentacion definiendo el codigo APP-18 (Valor Real PID) de (CNF) 06-08.
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APP-22 PID P-Gain,
APP-26 P Gain Scale

Definen la relacidn de salida de la diferencia (error) entre la referencia y la realimentacion. Si
la ganancia P estd definida en 50%, la salida es 50% del error. El rango de ajuste de la
ganancia P es 0,0-1000,0%. Si se necesita una relacion inferior a 0,1% debe usarse APP-26
(Escala de Ganancia P).

APP-23 PID I- Time

Define los tiempos para la salida de errores acumulados. Define el tiempo para el 100% de la
salida cuando el error es 100%. Si el tiempo integral (Tmpo | PID) esta definido en 1 segundo,
la salida es 100% después de 1 segundo cuando el error es 100%. El error normal puede ser
reducido mediante el tiempo integral. Si el borne multifuncién se define en 21 (Borrar |
Term) y la bornera esta activada, el valor integral acumulado se suprime.

APP-24 PID D- Time

Define la salida del indice de cambio de error. Si el tiempo diferencial (Tmpo D PID) estd
definido en 1mseg, la salida es 1% cada 10mseg cuando el indice de cambio de error por
segundo es 100%.

APP-25 PID F-Gain

El objetivo definido puede afiadirse a la salida de control PID y se establece la relacién. Con
esto puede obtenerse una caracteristica de respuesta rapida.

APP-27 PID Out LPF

Se utiliza cuando todo el sistema es inestable debido a que la salida del controlador PID
cambia demasiado rdpido o hay mucha oscilaciéon. Normalmente, la capacidad de respuesta
mejora al utilizar un valor bajo (el valor inicial es 0), pero la estabilidad también puede
mejorarse utilizando un valor alto. Cuanto mas elevado es el valor usado, mas estable es la
salida del controlador PID, pero puede caer la capacidad de respuesta.

APP-29 PID Limit Hi,
APP-30 PID Limit Lo

Limitan la salida del controlador PID.

APP-32 PID Out Scale

Ajusta la magnitud de la salida del controlador.

APP-42 PID Unit Sel

Define la unidad de control variable (disponible sélo en el teclado LCD).

Configuracion Funcién

0 % Se muestra en porcentaje sin un valor fisico determinado.
1 Bar Hay varias unidades de presion disponibles.

2 mBar

3 Pa

4 kPa

5 Hz Se muestra la frecuencia de salida del variador o las
6 rpm revoluciones del motor.

7 Vv Se muestra en tensidn, corriente o potencia.

8 |

9 kw

10 | HP

11 | °C En grados Fahrenheit o centigrados.

12 | °F
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APP-43 PID Unit Gain,
APP-44 PID Unit Scale

Ajustan la magnitud de la unidad definida en APP-41 Sel Unid PID.

APP-45 PID P2-Gain

La ganancia del controlador PID puede modificarse utilizando el borne multifuncién. Si la
funcion de la bornera seleccionada en IN-65-75 se define en 24 (Gan P2), y luego se entra el
borne seleccionado puede utilizarse la ganancia definida en APP-45 en lugar de la ganancia
definida en APP-22 y APP-23.

Nota

Si la operacion de modificacién del control PID (pasar de operacion PID a operacion normal) se efectta con
los bornes de entrada multifuncion, el valor en [%] se convierte a [Hz] y es la salida. La polaridad de la salida
normal del control PID (PID OUT) es unipolar y se limita mediante APP-29 (Limit Al PID) y APP-30 (Limit Ba
PID). 100,0% es el valor estandar de DRV-20 (Frecuencia Maxima).
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5.8.2.  Operacion Pre-PID

Cuando se introduce un comando de operacién que no incluye el control PID, la aceleracién en general se

produce hasta que se alcanza la frecuencia establecida. Cuando las variables controlables aumentan a un

punto en particular, la operacién PID comienza.

Detalles de Configuracion de la Operacion Pre-PID

APP-34 Pre- PID Freq

La frecuencia de aceleracion normal se ingresa si es necesario efectuar la aceleracion normal
sin movimiento por control PID. Por ejemplo, si Frec Pre-PID estd definido en 30Hz, la
operacion normal continda a 30Hz hasta que la variable de control (variable de
realimentacion PID) supera el valor definido en APP-35.

APP-35 Pre- PID Exit,
APP-36 Pre-PID Delay

La operacion de control PID arranca si la realimentacion de entrada (control) del controlador
PID es superior al valor definido en APP-35. Sin embargo, si un valor inferior al definido en
AP.35 continda durante el periodo definido en APP-36, la salida se bloquea con un disparo de
“Falla Pre-PID”.

Referencia PID

Frecuencia de
Salida

FX

Control PID ON

148

Referencia PID

Realimentacion—s,
Ap.35 Rtdo Pre-PID

=- +—— Ap.34 Frec Pre-PID

e e, T
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| Operacion normal { Operacion PID
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5.8.3. Modo de Suspension de la Operacion PID (Sleep)

Si la operacién continuda a una frecuencia mds baja que la condicidn establecida para la funcion PID, se activa

el modo de suspension de operacidn PID. Cuando se inicia el modo de operacién de suspension PID, la

operacion se detendrd hasta que la realimentacion exceda el valor del parametro fijado en APP-39 (Nivel

Reactivacién PID).

Detalles de Configuraciéon del Modo de Suspension de la Operacién PID

APP-37 PID Sleep DT,
APP-38 PID Sleep Freq

Si el variador sigue operando después de cumplido el tiempo definido en APP-37, la
frecuencia establecida en APP-38, deja de funcionar y entra en modo Suspension (Sleep).

APP-39 PID WakeUp
Lev,
APP-40 PID WakeUp
Mod

Definen el umbral de arranque de la operacidn de control PID desde el modo de suspension
del control PID antes descrito. Si se selecciona 0 (Niv Debajo) en APP-40 y la realimentacion
es inferior a la definida en APP-39 se reanuda la operaciéon de control PID. Con 1 (Niv
Alcanzado) se reinicia la operacion cuando es superior al valor definido en APP-39. Con 2 (Niv
Encima) se reinicia la operacidn cuando la diferencia entre la referencia y la realimentacién
es superior al valor definido en APP-39.

Referencia

Frec Susp PID (AP.38)

Nivel React PID (AP.39)

PID

Frecuencia de
Salida

FX

Control PID ON

Suspensiénl Reactivacion |

> i

Tiempo Retardo Suspension PID (AP.37)
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5.8.4. Cambio PID (Lazo Abierto PID)

Cuando uno de los bornes multifuncion (IN-65-71) se establece en 23 (Lazo Abierto PID) y si esta encendido,
la operacion PID se detiene y se cambia a la operacién general. Cuando el borne se apaga, la operacién PID
comienza de nuevo.

Modo
Operacion |1 On, Op Normal | PID On,
Com Op

Lazo Abierto
PID

5.9. Sintonizacion Automatica

Los parametros del motor pueden medirse automaticamente y puede usarse para el refuerzo de par
automatico o control vectorial Sensorless.

Ejemplo — Sintonizacion Automatica Basada en un Motor de 0,75KW, 220V

. Motor
DRV 14 Capacidad del motor . 1 0,75 kW 0-15 -
Capacity
Numero de polos del
11 Pole Number 4 2-48 -
motor
Corriente nominal del
13 Rated Curr 3,6 1,0-1000,0 A
motor
Corriente del motor
14 , Noload Curr 1,6 0,5-1000,0 A
vacio
16 Eficiencia del motor Efficiency 72 70-100 %
Sintonizacién . .
20 L. Auto Tuning 0 Ninguno -
BAS automatica
. . Depende del
21 Resistencia del estator | Rs 26,00 . 0
ajuste del motor
. . Depende del
22 Inductancia de fuga Lsigma 179,4 . mH
ajuste del motor
. Depende del
23 Inductancia del estator | Ls 1544 . mH
ajuste del motor
Constante de tiempo
24 Tr 145 25-5000 mseg
del rotor
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Detalles de Parametros por Defecto de Sintonizacion Automatica

0,2 1,1 0,8 3,33 14.0 40,4
0,4 2,4 1,4 3,33 6,70 26,9
0,75 3,4 1,7 3,00 2,600 17,94
1,5 6,4 2,6 2,67 1.170 9,29
2,2 8,6 3,3 2,33 0,840 6,63
200V 3,7 13,8 5,0 2,33 0,500 4,48
5,5 21,0 7,1 1,50 0,314 3,19
7,5 28,2 9,3 1,33 0,169 2,844
11 40,0 12,4 1,00 0,120 1,488
15 53,6 15,5 1,00 0,084 1,118
18,5 65,6 19,0 1,00 0,068 0,819
22 76,8 21,5 1,00 0,056 0,948
0,2 0,7 0,5 3,33 28,0 121,2
0,4 1,4 0,8 3,33 14,0 80,8
0,75 2,0 1,0 3,00 7,81 53,9
1,5 3,7 1,5 2,67 3,52 27,9
2,2 5,0 19 2,33 2,520 19,95
400V 3,7 8,0 2,9 2,33 1,500 1,45
5,5 12,1 4,1 1,50 0,940 9,62
7,5 16,3 5,4 1,33 0,520 8,53
11 23,2 7,2 1,00 0,360 4,48
15 31,0 9,0 1,00 0,250 3,38
18,5 38,0 11,0 1,00 0,168 2,457
22 44,5 12,5 1,00 0,168 2,844
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Detalles de Configuracion de Parametros de Sintonizacion Automatica

Selecciona el tipo de sintonizacién automatica y la implementa. Seleccione una de las
opciones y luego presione la tecla [ENT] para ejecutar la sintonizacion automatica.

Configuracion Funcién

0 Ninguno La funcién de sintonizacidon automatica no esta disponible.
Ademas, si selecciona una de las opciones de sintonizacidn
automatica y la ejecuta, el parametro volvera a “0” cuando se
complete la sintonizacion automatica.

1 Todo (tipo Los parametros del motor son medidos con el motor girando.
rotacion) Se miden la resistencia del estator (Rs), la inductancia de fuga
(Lsigma), la inductancia del estator (Ls), la corriente sin carga
(Corriente Vacio) y la constante de tiempo del rotor (Tr). Si la
carga esta conectada al eje del motor, el pardmetro puede no
ser medido correctamente porque el motor mide el pardmetro
mientras estd girando. Por lo tanto, para una medicion
correcta, retire antes la carga conectada al eje del motor. Sin
embargo, la constante de tiempo del rotor (Tr) se sintoniza

BAS-20 Auto Tuning mientras esta estatico.
2 Todo (tipo Los parametros del motor se miden cuando el motor esta
estatico) detenido. Se miden la resistencia del estator (Rs), la inductancia

de fuga (Lsigma) y la constante de tiempo del rotor (Tr), todos
juntos al mismo tiempo. Como el motor no esta girando
mientras se miden los parametros, las mediciones no se ven
afectadas cuando la carga esta conectada al eje del motor.
Sin embargo, cuando se miden los parametros, no gire el eje
del motor en el lado de la carga.

3 Rs+Lsigma (tipo Los parametros se miden cuando el motor estd girando. Los
rotacion) valores medidos se usan para el refuerzo de par automatico y el
control vectorial Sensorless.

6 Tr (tipo estatico) Mide la constante de tiempo del rotor (Tr) cuando el motor en
posicidn estatica y el Modo de Control (DRV-.09) estd ajustado
en Sensorless IM.

BAS-14 Noload Curr, Muestra los parametros del motor medidos en la sintonizacién automatica. Para los
BAS-21 Rs—bA.24 Tr parametros no incluidos en los elementos de medicién se muestra el valor por defecto.

152




Caracteristicas Avanzadas

@ Precaucion

e Realizar sintonizacidn automatica sélo después de que el motor haya dejado de funcionar.

e Antes de realizar la sintonizacién automatica asegurese de ingresar el nimero de polos del motor, el
deslizamiento nominal, la corriente nominal, la tensidn nominal y la eficiencia como se indican en la
placa del motor. Se utilizard los valores definidos automaticamente para los items no ingresados.

e Al medir todos los pardmetros después de seleccionar 2 (Todo - tipo estatico) en bA.20: en comparacion
con la sintonizacién automatica tipo de rotacién, donde se miden pardmetros mientras el motor esta
girando, los valores de los pardmetros medidos con la sintonizacién automatica estatica pueden ser
menos precisos. La inexactitud de los parametros medidos puede degradar el rendimiento de la
operacion Sensorless. Por lo tanto, ejecutar la sintonizacidn automatica de tipo estdtico seleccionando 2
(Todos) sdélo cuando el motor no puede girar (cuando engranajes, acoplamientos y correas no pueden
desvincularse facilmente, o cuando el motor no puede ser separado mecanicamente de la carga).
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5.10. Control Vectorial Sensorless

El control vectorial Sensorless es una operacion para realizar el control de vectores sin la realimentacion de
velocidad de rotacion del motor, pero con una estimacién de la velocidad de rotacidon del motor calculada
por el variador. En comparacion con el control V/F, el control vectorial sensorless puede generar un par
mayor a un nivel mas bajo de la corriente.

09 Modo de control Control Mode | 4 | Sensorles |M - -
. Motor Depende de la
DRV 14 Capacidad del motor . . 0-15 -
Capacity capacidad del motor
18 Frecuencia base Base Freq 60 30-400 Hz
Numero de polos del
11 Pole Number 4 2-48 -
motor
Velocidad nominal de . Depende de la
12 ] . Rated Slip . 0-3000 Hz
deslizamiento capacidad del motor
Corriente nominal del Depende de la
13 Rated Curr . 1,0-1000,0 A
motor capacidad del motor
Corriente del motor Depende de la
BAS 14 , Noload Curr . 0,5-1000,0 A
vacio capacidad del motor
Tensién nominal del
15 Rated Volt 220/380/44/480 170-480 Vv
motor
L . Depende de la
16 Eficiencia del motor Efficiency . 70-100 %
capacidad del motor
Sintonizacién .
20 L. Auto Tuning 1 Todo - -
automatica
iempo preexitacién reExTime , ,0-60, se
09 Tiempo p itacid PreExTi 1,0 0,0-60,0 g
10 Cantidad preexitacién Flux Force 100,0 100,0-300,0 %
Ajuste display . 3
20 . SL2 G View Sel | 1 Si 0-1 -
ganancia Sensorless 2
GananciaP controlador | ASR-SL P Depende de la
21 . . . 0-5000 %
velocidad Sensorless 1 | Gainl capacidad del motor
Ganancia | controlador . Depende de la
22 . ASR-SL | Gainl . 10-9999 mseg
velocidad Sensorless 1 capacidad del motor
GananciaP controlador | ASR-SL P Depende de la
23* . . . 1-1000 %
i velocidad Sensorless 2 | Gain2 capacidad del motor
Ganancia | controlador . Depende de la
24* . ASR-SL | Gain2 . 1-1000 %
velocidad Sensorless 2 capacidad del motor
Ganancia proporcional . Depende de la
26* . . Flux P Gain . 10-200 %
estimador de flujo capacidad del motor
Ganancia integral . Depende de la
27* . . Flux | Gain . 10-200 %
estimador de flujo capacidad del motor
Ganancia proporcional . Depende de la
28* . . S-Est P Gainl . 0-32767 -
estimador velocidad capacidad del motor
Ganancia integral . Depende de la
29%* . . S-Est | Gainl . 100-1000 -
estimador velocidad1 capacidad del motor
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Ganancia integral . Depende de la

30* . . S-Est | Gain2 . 100-10000 -
estimador velocidad2 capacidad del motor
GananciaP controlador .

31* . ACRSLP Gain | 75 10-1000 -
corriente Sensorless
Ganancia | controlador .

32%* . ACRSL I Gain 120 10-1000 -
corriente Sensorless
Filtro salida Torque Out

52 0 0-2000 mseg
controlador par LPF

. e Torque Lmt
53 Ajuste limite par s 0 Teclado-1 0-12 -
rc

Limite par retrograda

54 . . FWD +Trg Lmt | 180,0 0,0-200,0 %
direccion en avance
Limite par

55 regenerativo direccion | FWD - Trg Lmt | 180,0 0,0-200,0 %
en avance
Limite par retrograda

56 . ., REV +Trg Lmt | 180,0 0,0-200,0 %
direccién en retroceso
Limite par

57 regenerativo direccion | REV - Trq Lmt 180,0 0,0-200,0 %
en retroceso
Ganancia proporcional .

85%* . . Flux P Gainl 370 100-700 -
estimador de flujo 1
Ganancia proporcional .

86* . . Flux P Gain2 0 0-100 -
estimador de flujo 2
Ganancia proporcional .

87* . . Flux P Gain3 100 0-500 -
estimador de flujo 3
Ganancia integral .

88* . . Flux | Gainl 50 0-200 -
estimador de flujo 1
Ganancia integral .

89* . . Flux | Gain2 50 0-200 -
estimador de flujo 2
Ganancia integral .

90* . . Flux | Gain3 50 0-200 -
estimador de flujo 3
Compensacion tension

91* SL Volt Compl | 30 0-60 -
Sensorless 1
Compensacion tension

92* SL Volt Comp2 | 20 0-60 -
Sensorless 2
Compensacion tension

93* SL Volt Comp3 | 20 0-60 -
Sensorless 3
Frecuencia inicio

94* debilitamiento campo | SLFW Freq 95,0 80,0-110,0 %
Sensorless
Frecuencia cambio

95* . SL Fc Freq 2,00 0,00-8,00 Hz
ganancia Sensorless

* CON-23-32 y CON-85-95 se muestra sélo cuando CON-20 se ajusta a 1 (Si).
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@ Precaucion

Deberian medirse los parametros del motor conectado al borne de salida del variador para determinar su
buen desempeiio. Mida los parametros efectuando la sintonizacidn automdtica (BAS-20 Sintonizacion
Automatica) antes de la operacidén vectorial sensorless. Para verificar el buen desempefio del control
vectorial Sensorless, la capacidad del variador deberia ser igual a la del motor. Si la capacidad del motor es
inferior a la del variador en mas de dos fases podria haber un problema con la caracteristica de control; por
ello, cambie el modo de control a control V/f. Asimismo, en la operacién por control vectorial Sensorless no
se debe conectar mas de un motor a la salida del variador.

5.10.1. Configuracion de la Operacion de Control Vectorial Sensorless

Para ejecutar la operacién de control vectorial Sensorless, ajuste DRV-09 (Modo de Control) a 4 (Sensorless
IM), seleccione la capacidad del motor que va a utilizar en el DRV-14 (Capacidad del Motor), y seleccione los
cédigos correspondientes para introducir la informacion de la placa de caracteristicas del motor.

DRV-.18 Base Freq Frecuencia base
BAS-11 Pole Number Numero de polos del motor
BAS-12 Rated Slip Deslizamiento nominal
BAS-13 Rated Curr Corriente nominal
BAS-15 Rated Volt Tensién nominal
Eficiencia (cuando la informacidn no aparece en la placa d informacidn, se usan los valores
BAS-16 Efficiency por defecto).

Después de ajustar cada cddigo, defina BAS-20 (Sintonizacidon Automatica) a 1 (Todo - tipo de rotacién) o 2
(Todo - tipo estatico) y ejecute la sintonizacién automatica. Debido a la sintonizacidon automatica tipo de
rotaciéon es mas precisa que la sintonizaciéon automatica de tipo estatico, seleccione 1 (Todo - tipo de
rotacion) y ejecute la sintonizacién automatica si puede girar el motor.

Nota

Corriente de Excitacion

Un motor puede funcionar sélo después de que se genera un flujo magnético por la corriente que fluye a
través de sus bobinas. La fuente de alimentacién utilizada para generar el flujo magnético se denomina
corriente de excitacién. La bobina de estator, que usa el variador, no tiene un flujo magnético permanente,
por lo que el flujo magnético se debe generar mediante el suministro de una corriente de excitacion a la
bobina antes de operar el motor.
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Detalles de Configuracion de la Operacion de Control Vectorial Sensorless

CON-20SL2 G View Sel

Configuracion Funcién

0 No No se muestra el codigo de ganancia de control vectorial
Sensorless (l1).

1 Si El usuario puede definir varias ganancias cuando el motor gira
mas rapido que a velocidad media (alrededor de la mitad de la
frecuencia base) a través del control vectorial Sensorless (l1).
Cddigos disponibles cuando se ajusta a 1 (Si): CON-23 Gan P Senless2/CON-24 Gan |
Senless2/ CON-26 Gan P Flujo/ CON-27 Gan 2 Observ/ CON-28 Gan 3 Observ/ CON-29 Gan P1
S-Est/ CON-30 Gan P1 S-Est/ CON-31 Gan P 2 S-Est/ CON-32 Gan | 2 SEs.

CON-09 PreExTime

Define el tiempo de pre-excitacion. La pre-excitacion se utiliza para iniciar la operacién
después de realizar la excitacion hasta flujo nominal del motor.

CON-10 Flux Force

El tiempo de excitacion inicial puede reducirse. El flujo del motor aumenta al flujo nominal
con la constante de tiempo como se ilustra en la siguiente figura. Por lo tanto, para reducir el
tiempo que se requiere para llegar al flujo nominal se ingresa un valor de orientacion de flujo
superior al flujo nominal de forma tal que el flujo real se aproxime al flujo nominal,
requiriendo un movimiento para reducir el valor de orientacion de flujo ingresado.

Flujo

magnético

ceccdecajma=.
|
|
|
|
|
|
]
]
]
1
U
i
|

h

Corriente de

excitacion

+—> Cn.09 Tiempo PreEx

Com Op

CON-11 Hold Time

Define el tiempo de control de velocidad cero en la posicién de parada. La operacion
permanente continta durante el periodo definido cuando el motor decelera y se detiene de
acuerdo con el comando de parada y la salida se bloquea.

Tensidn de Tiempo hold a com parada
S
salida

Frecuencia

Com Op |
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CON-21 ASR-SL P
Gainl,
CON-22 ASR-SL | Gainl

Es posible cambiar la ganancia del controlador (PI) de velocidad durante el control vectorial
Sensorless. Para un controlado de velocidad PI, la ganancia P es una ganancia proporcional
para la desviacién de velocidad. Si la desviacidn de velocidad es mayor al par, le comando de
salida aumenta consecuentemente. A medida que el valor aumenta, mas rapida sera la
disminucién de la desviacién de la velocidad disminuye. La ganancia | del controlador de
velocidad es la ganancia integral para la desviacion de velocidad. Es el tiempo necesario para
que la ganancia alcance el comando de salida del par nominal mientras que una desviacion
de la velocidad constante continta. Cuanto menor sea el valor, mas rapida es la disminucion
de desviacion de la velocidad.

CON-23 ASR-SL P
Gain2,
CON-24 ASR-SL | Gain2

Sélo puede verse cuando CON-20 (SelVislGan SL2) esta definido en 1 (Si). La ganancia del
controlador de velocidad puede aumentarse a mas de la velocidad media del control
vectorial Sensorless (alrededor de la mitad de la frecuencia base). CON-23 Gan P Senless2 se
define como porcentaje de la ganancia de baja velocidad CON-21 Gan P Senless1. Es decir,
cuanto mas baja es la Ganancia P 2 respecto del 100,0%, menor es la capacidad de respuesta.
Por ejemplo, si CON-21 Gan P Senless1 es 50,0% y CON-23 Gan P Senless2 es 50,0%, la
ganancia P del controlador de velocidad a una velocidad superior a la velocidad media real es
25,0%.

CON-24 Gan | Senless2 también se define como porcentaje de CON-22 Gan | Senless1. En el
caso de la ganancia I, nuevamente, cuanto mas baja es la Ganancia | 2, menor es la capacidad
de respuesta. Por ejemplo, si CON-22 Gan | Senless1 es 100mseg y CON-24 Gan | Senless2 es
50,0%, la ganancia | del controlador de velocidad a una velocidad superior a la velocidad
media real es 200mseg. La ganancia del controlador se define de acuerdo con los parametros
por defecto del motor y el tiempo de Acel/Decel.

CON-26 Flux P Gain,
CON-27 Flux | Gain,
CON-85-87 FluxP
Gain13, CON-88-90
Fluxl Gain1-3

El control vectorial Sensorless necesita de un estimador de flujo del rotor. Para el ajuste de la
ganancia del estimador de flujo, consulte la seccidén Guia de Operacién de Control Vectorial

Sensorless en la pagina 160.

CON-28 S- Est P Gainl,
CON-29 S-Est | Gain1,
CON-30 S-Est | Gain2

Se puede ajustar la ganancia del estimador de velocidad para el control vectorial Sensorless.
Para el ajuste de la ganancia del estimador de velocidad, consulte la seccion Guia de
Operacion de Control Vectorial Sensorless en la pagina 160.

CON-31 ACR SL P Gain,
CON-32 ACR SL | Gain

Define las ganancias P e | del controlador de corriente sensorless. Para el ajuste de la
ganancia del controlador de corriente sensorless, consulte la seccion Guia de Operacion de

Control Vectorial Sensorless en la pagina 160.

CON-53 Torque Lmt
Src

Selecciona el tipo de definicidn del limite de par, usando el teclado, entrada analégica de la
bornera (V1y 12) o la opcién de comunicacién. Al ajustar el limite de par, ajuste el tamafio
del par mediante la limitacion de la salida del controlador de velocidad. Defina los limites
sobre la direccion de giro, inverso y regenerativo.

Configuracion Funcién

0 Teclado-1 Define el limite de par con el teclado.

1 Teclado-2
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2 Vi Define el limite de par con el borne de entrada analdgica de la

4 V2 bornera.

5 12

6 RS-485 Define el limite de par con el borne de comunicacién de la
bornera.

8 FieldBus Define el limite de par con la opcidn de comunicacion FieldBus.

UserSeqLink Ingresa la referencia de par mediante el enlace del area comudn

con la salida de secuencia del usuario

12 | Pulso Define el limite de par con la entrada de pulso de la bornera.

El limite de par se puede ajustar hasta el 200% del par nominal del motor.

CON-54 FWD +Trq Lmt

Limite de par de la operacién de funcionamiento del motor en avance.

CON-55 FWD —Trq
Lmt

Limite de par de la operacion de regeneracion en avance.

CON-56 REV +Trq Lmt

Limite de par de la operacidn de funcionamiento del motor en retroceso.

CON-57 REV —Trg Lmt

Limite de par de la operacién de regeneracion en retroceso.

IN-02 Torque al 100%

Define el par maximo. Por ejemplo, si IN-02 se define en 200% y se utiliza la entrada de
tensién (V1), el limite de par es 200% cuando se aplican 10V de entrada (sélo cuando la
funcién del borne V1 se define en el valor por defecto). Cuando el método para definir el
limite de par no es el teclado, el valor definido se conforma en el modo Monitoreo. Se
selecciona 21 (Limite de Par) en el modo Config, CNF.21-23 (solo se muestran cuando se usa
el teclado LCD).

CON-91-93
SL Volt Comp1-3

Ajusta los valores de compensacidn de tension de salida para el control vectorial Sensorless.

Para la compensacién de tensién de salida, consulte la seccion Guia de Operacion de Control
Vectorial Sensorless en la pagina 160.

CON-52 Torque Out
LPF

Define la constante de tiempo para el comando de par mediante el ajuste del filtro de salida
del controlador de par.

@ Precaucion

Ajuste la ganancia del controlador en funcién de las caracteristicas de la carga. Sin embargo, el motor puede

recalentarse o el sistema volverse inestable dependiendo de los ajustes de ganancia del controlador.

Nota

La ganancia del controlador de velocidad puede mejorar la forma de onda de control de velocidad durante

el monitoreo de los cambios en la velocidad. Si desviacidn de la velocidad no disminuye rdpidamente,

aumente la ganancia del controlador P o disminuya la ganancia | (tiempo en mseg). Sin embargo, si la

ganancia P se incrementa demasiado o la ganancia | se reduce demasiado, puede producirse vibracidn

severa. Si se produce una oscilacion en la forma de onda de velocidad, trate de aumentar la ganancia |

(mseg) o reducir la ganancia P para ajustar la forma de onda.
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5.10.2.

Guia de Operacion de Control Vectorial Sensorless

La cantidad de par inicial no es
suficiente

BAS-24 Tr

CON-09 PreExTime
CON-10 Flux Force
CON-31 ACR SL P Gain
CON-54-57 Trg Lmt
CON-93 SL Volt Comp3

Defina el valor de CON-90 a mas de 3 veces el valor de
BAS-24 o aumente el valor de CON-10 en incrementos
de 50%. Si el valor CON-10 es alto, puede producirse un
disparo por sobrecorriente en el arranque. En este
caso, reduzca el valor de CON-31 en decrementos de
10.

Aumente del valor del Lmte de Par (CON-54-57) en
incrementos de 10%.

Aumente del valor CON-93 en incrementos de 5.

La frecuencia de salida es
mayor que la frecuencia base
durante una operacion sin
carga a baja velocidad (10Hz o
menos).

CON-91 SL Volt Comp1

Reduzca el valor CON-91 en decrementos de 5.

El motor vibra o la cantidad de
par no es suficiente, mientras
que la carga aumenta a baja
velocidad (10Hz o menos).

CON-04 Carrier Freq

CON-21 ASR-SL P Gainl
CON-22 ASR-SL | Gainl
CON-93 SL Volt Comp3

Si el motor vibra a baja velocidad, aumente el valor de
CON-22 en incrementos de 50 m/s, y si no ha vibracion,
aumente el valor de CON-21 hasta encontrar el estado
de operacion éptimo.

Si la cantidad de par es insuficiente, aumente el valor
de CON-93 en incrementos de 5.

El motor vibra o la cantidad de par no es suficiente en
el rango 5-10Hz, disminuya el valor de CON-04 en
incrementos de 1kHz (si CON-04 se define para exceder
3 kHz).

El motor vibra o se produce un
disparo por sobrecorriente en
la carga regenerativa a baja
velocidad (10Hz o menos).

CON-92 SL Volt Comp2
CON-93 SL Volt Comp3

Aumente el valor de CON-92-93 en incrementos de 5 al
mismo tiempo.

Disparo por sobretension
debido a una aceleracion/
deceleracién repentina o
fluctuacion subita de la carga
(sin resistencia de frenado
instalado) a la mitad de
velocidad (30Hz 0 mas).

CON-24 ASR-SL | Gain2

Disminuya el valor de CON-2 en decrementos de 5%.

Disparo por sobrecorriente
debido a la fluctuacidn subita
de la carga a alta velocidad
(50Hz 0 mas)

CON-54-57 Trg Lmt
CON-94 SL FW Freq

Disminuya el valor de CON-5-57 en decrementos de
10% (si el ajuste de parametro es 150% o mas).

Aumente/disminuya el valor de CON-94 en
incrementos/ decrementos de 5% (ajuste debajo del
100%).
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El motor vibra cuando la carga
aumenta de la frecuencia base

0 mas.

CON-22 ASR-SL | Gainl
CON-23 ASR-SL | Gain2

Aumente el valor de CON-22 en en incrementos de
50m/s o disminuya el valor de CON-24 en decrementos
de 5%.

El motor vibra a medida que

aumente la ca

rga.

CON-28 S-Est P Gainl
CON-29 S-Est | Gainl

A baja velocidad (10Hz o menos), aumente el valor de
CON-95 en incrementos de 5.

A velocidad media (30Hz o mas), aumente el valor de
CON-28 en incrementos de 500. Si el ajuste de
parametro es muy extremo, se puede producir un
disparo por sobrecorriente a baja velocidad.

Disminuye el nivel de velocidad

del motor

BAS-20 Auto Tuning

Selecciones 6. Tr (Tipo estatico) en BAS-24 y realice la
sintonizacion constante de tiempo del rotor.

5.11.

Operacion de Acumulacion de Energia Cinética (KEB)

Si hay una interrupcidn de la alimentacién, la tensién de la conexidon de CC baja y se produce una falla de

baja tension que da como resultado un bloqueo de la salida. Esta funcién mantiene la tensidn de la conexién

de CC mediante el control de la frecuencia de salida del variador mientras dura la interrupcion,

contribuyendo a mantener durante mds tiempo el intervalo entre la interrupcidn instantanea y la falla de

baja tension.

» » 0 | Ninguno
Seleccion operacion
77 KEB Select 1 KEB-1 0-2 -
KEB
2 KEB-1
78 Nivel de arranque KEB | KEB Start Lev 125,0 110,0-200,0 %
79 Nivel de parada KEB KEB Stop Lev 130,0 Cn.78-210,0 %
CON 80 Ganancia P de KEB KEB P Gain 1000 0-20000
81 Ganancia | de KEB KEB | Gain 500 1-20000
Ganancia . .
82 . . KEB Slip Gain 30,0 0-2000,0%
deslizamiento KEB
Tiempo de aceleracion .
83 KEB KEB Acc Time 10,0 0,0-600,0(seg) -
Ajuste funcion borne .
IN 65-71 p Pn Define 52 | Selec KEB-1 - -
n
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Detalles de Configuracion de la Operacion de Acumulacion de Energia Cinética (KEB)

CON-77 KEB Select

Seleccione la operacion de acumulacién de energia cinética con la alimentacién de entrada
desconectada. Si se selecciona 1 o 2, controla la frecuencia de salida del variador y carga la
conexioén CC (parte CC del variador) con la energia generada por el motor.

Ademas, esta funcion se puede ajustar usando un terminal de entrada. A partir de los ajustes
de las funciones del terminal Pn, seleccione Selec KEB-1, y luego encienda la bornear para
ejecutar la funcién KEB-1. (Si se selecciona Selec KEB-1, KEB-1 o KEB-2 no se podran ajustar
en CON-7.)

Configuracion Funcién

0 Ninguno Se realiza la deceleracidn general hasta la ocurrencia de un
disparo por baja tensién.

1 KEB-1 Cuando se bloquea la potencia de entrada, se carga la conexion
de CC con energia regenerada. Cuando la potencia de entrada
se restaura, se restaura la operacion normal desde la operacién
de acumulacion de energia a la operacion de referencia de
frecuencia. El Tiempo Acel KEB en CON-9 se aplica como el
tiempo de aceleracién de frecuencia de operacién al restaurar
la operacion normal.

2 KEB-2 Cuando se bloquea la potencia de entrada, se carga la conexion
de CC con energia regenerada. Cuando la potencia de entrada
se restaura, cambia de la operacion de acumulacién de energia
a la operacion de parada de deceleracion. El Tiempo Decel KEB
en DRV-04 se aplica como el tiempo de deceleracion de

frecuencia de operacion de parada de deceleracion.

[KEB -1]
CON-78 CON-79
Tension
conexion CC
Frecuencia Frecuencia
de salida arrangue-.
Control KEB Retorno a operacion
(CON-89)
Px (FX) ‘
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[KEB -2]
. CON-78 = CONT
Tension
conexién CC
Frecuencia
de salida
Control KEB | Parada deceleracion
(DRV-04)
Px (FX) | |

CON-78 KEB Start Lev,
CON-79 KEB Stop Lev

Definen los puntos de arranque y parada de la operacion de acumulacién de energia cinética.
Los valores deben basarse en el nivel de disparo por baja tension como 100% y el nivel de
parada (CON-79) debe ser superior al nivel de arranque (CON-78).

CON-80 KEB P Gain

La Ganancia P del controlador es utilizada para mantener la tensidn de la seccion de potencia
CC durante la operacién de acumulacion de energia cinética. Cambie el valor definido cuando
se produzca un disparo por baja tension justo después de una falla de alimentacion.

CON-81 KEB | Gain

La Ganancia | del controlador es utilizada para mantener la tension de la seccion de potencia
CC durante la operacién de acumulacion de energia cinética. Ajuste el valor de ganancia para
mantener la frecuencia durante la operacion de energia cinética hasta que el variador se
detenga.

CON-82 KEB Slip Gain

La ganancia de deslizamiento es para la prevencion de un disparo por baja tension causado
por la carga cuando la operacidn de acumulacion de energia cinética se inicia a partir de un
apagon.

CON-83 KEB Acc Time

Define el tiempo de aceleracién de la frecuencia de operacién cuando se restablece la
operacion normal desde la operacion de acumulacion de energia cinética una vez restituida
la potencia de entrada

@ Precaucion

Dependiendo del tiempo de la interrupcidn instantanea y la inercia de la carga, la acumulacién de energia

cinética puede causar un disparo por baja tension al desacelerar. Cuando el variador opera la funcién de

acumulacion de energia cinética, el motor vibrara, excepto con carga de par variable (ventilador, bomba,

etc.).
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5.12. Control de Par

Si el par de salida es superior a la carga del motor, la velocidad del motor sube gradualmente. Para prevenir
esta situacion se recomienda definir el limite de velocidad en la velocidad de giro del motor. (No se puede
controlar el par durante la operaciéon de limite de velocidad).

El control de par consiste en controlar la salida de par en el motor definida en el valor del comando de par.
La velocidad de giro del motor permanece constante cuando el par de salida y el par de carga del motor
estan en equilibrio. Por lo tanto, la velocidad de giro del motor en el control de par estd determinada por la
carga.

Opcidn de Configuracion de Control de Par

- 09 Modo de Control Control Mode 4 | Sensorless IM -
10 Control de Par Torque Control 1 Si -
Detalles de Configuracidn de Control de Par
02 Cmd Torque - 0,0 %
08 Trqg Ref Src 0 | Teclado-1 -
- 09 Control Mode 4 | Sensorless Im -
10 Torque Control 1 |Si -
22 (+) Trq Gain - 50-150 %
23 (<) Trq Gain - 50-150 %
BAS 20 Auto Tuning 1 |Si -
62 Speed LmtSrc 0 | Teclado-1 -
1 63 FWD Speed Lmt - 60,00 Hz
64 REV Speed Lmt - 60,00 Hz
65 Speed Lmt Gain - 100 %
IN 65-71 Px Define 35 | Velocidad/Par -
31-33 Relay x or Q1 27 | Dect Par -
ouT 59 TD Level - 100 %
60 TD Band - 5,0 %
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e Para la operacion en el modo de control de par, las condiciones de la operacidn basica deberian definirse

antes. Para mas informacidn, consulte la Guia de Operacion de Control Vectorial Sensorless en la pagina

160.

o El control de par no debe usarse en un area de regeneracion de velocidad baja o en condiciones de carga

baja.

sobrecorriente o error de deceleracion en el sentido inverso.

Opcidn de Configuracion de Referencia de Par

El cambio de direccidon de giro en avance y en retroceso durante el funcionamiento podria causar

02 Comando de par Cmd Torque -180-180 %
0 | Teclado-1
1 Teclado-2
2 | V1
. . 4 | V2
DRV Ajuste de referencia
08 Trq Ref Src 5 12
de par
6 Rs-485
8 FieldBus
9 UserSegLink
12 | Pulso
0 | Teclado-1
1 Teclado-2
2 | Vv1
Ajuste limite de 4 | V2
62 . Speed LmtSrc -
velocidad 5 12
6 Rs-485
CON 7 FieldBus
8 UserSeqLink
Limite de velocidad en . .
63 . .. . FWD Speed Lmt | O-Frecuencia maxima Hz
direccidn positiva
Limite de velocidad en . (s
64 . L, . REV Speed Lmt 0-Frecuencia maxima Hz
direccidon negativa
Ganancia operacion .
65 . . Speed Lmt Gain | 100-5000 %
limite de velocidad
Par en entrada
IN 01 Torque at 100% | -12,00-12,00 mA

analdgica maxima
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CNF

Display modo . . .
21 . Monitor Line-1 8 FieldBus
monitoreo 1
Display modo . . .
22 . Monitor Line-2 9 UserSeqLink
monitoreo 2
Display modo . .
23 . Monitor Line-3 12 | Pulso
monitoreo 3

Detalles de Configuracion de Referencia de Par

Seleccione un método de entrada para usar como la referencia de par.

Ajuste de Parametro

Descripcion

0 Teclado-1

Define la referencia de par utilizando el teclado.

1 Teclado-2

2,45 | V1, V2,12

Define la referencia de par utilizando el borne de entrada de
tensioén o corriente de la bornera.

6 RS-485 Define la referencia de par utilizando el borne de
DRV-08 comunicacién de la bornera.
8 FieldBus Entrada de la referencia de par usando la opcién Fieldbus del
variador.
9 UserSeqLink Ingresa de la referencia de par mediante el drea comun de
conexidén con la salida de secuencia del usuario.
12 Pulso Ingresa la referencia de par usando la entrada de pulso en la
bornera del variador
CON-02 La referencia de par puede ajustarse hasta un 180% del par nominal maximo del motor.
IN-02 Define el par maximo. Puede verificar el par maximo en el modo (MON) Monitor.
CNF-21-23 Seleccione un parametro desde el modo Config 8CNF) y luego seleccione 19 (Ref Par).

Detalles de Limites de Velocidad

CON-62

Seleccione un método para ajustar el limite de velocidad.

Ajuste de Parametro Descripcion

0 Teclado-1 Define el valor del limite de velocidad utilizando el teclado.
1 Teclado-2

2,45 | V1,V2, 12 Define el valor del limite de velocidad utilizando el mismo
6 RS-485 método que el comando de frecuencia. Puede verificar el

8 FieldBus ajuste en el modo (MON) Monitor.

9 UserSeqLink
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Seleccione un método para ajustar el limite de velocidad.

Ajuste de Parametro Descripcion
0 Teclado-1 Define el valor del limite de velocidad utilizando el teclado.
1 Teclado-2
CON-62 2,45 | V1,V2, 12 Define el valor del limite de velocidad utilizando el mismo
6 RS-485 método que el comando de frecuencia. Puede verificar el
8 FieldBus ajuste en el modo (MON) Monitor.
9 UserSeqLink
CON-63 Define el valor del limite de velocidad en direccion positiva.
CON-64 Define el valor del limite de velocidad en direccién negativa.
Define la tasa de disminucidn de la referencia de par cuando la velocidad del motor supera el
CON-65 valor del limite de velocidad.
CNF-21-23 Seleccione un parametro en el modo de configuracion (CNF) y luego seleccione 21 Par Bias.
Seleccione un borne de entra multifuncién para ajustarlo a (35 Velocidad / Par). Si se
IN-65-71 enciende el borne mientras se detiene la operacion, opera en el modo de control vectorial
(limite de velocidad).
5.13. Operacion de Ahorro de Energia
5.13.1. Operacion de Ahorro de Energia Manual

Si la corriente de salida del variador es inferior a la corriente definida en bA.14 (Corriente Sin Carga), la

tension de salida se reduce en la magnitud definida en Ad.51 (Ahorro de Energia). El valor estandar es la

tension antes de que se inicie la operacion de ahorro de energia. Esta funcién no esta activa durante la

aceleracion y deceleracién.

ADV

50

Operacion de ahorro
de energia

E-Save Mode

Manual

51

Cantidad de ahorro de
energia

Energy Save

30

0-30

%

Tension de salida

Ad.51
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5.13.2. Operacion de Ahorro de Energia Automatica

La tensidn de salida se ajusta calculando automaticamente la cantidad de energia ahorrada sobre la base de
la corriente nominal del motor (BAS-13-13) y la corriente sin carga (BAS-14). A partir de los calculos, se
puede ajustar la tension de salida.

Operacion de ahorro
ADV 50 , E-Save Mode 2 | Auto - -
de energia

@ Precaucion

Debe tenerse en cuenta que el tiempo requerido para la aceleracién o la deceleracion por un cambio de la
frecuencia de operacion o un comando de parada durante la operacidn de ahorro de energia podria ser mas
prolongado que el periodo definido para la aceleracidn y la deceleracion, debido al tiempo de control que la
operacion de ahorro de energia requiere para volver a la operaciéon normal.

5.14. Operacion de Busqueda de Velocidad

Se utiliza para prevenir la falla que podria producirse cuando el variador genera tension durante el
funcionamiento en vacio del motor con la tensién de salida del variador bloqueada. No es una deteccién
exacta de la velocidad, ya que la velocidad de giro del motor se determina facilmente sobre la base de la
corriente de salida del variador.

Seleccion modo Arranque al
70 . . SS Mode 0 - -
busqueda velocidad vuelo-1

Seleccion operacion )
71 ] . Speed Search | 0000 - bit
busqueda velocidad

Corriente referencia SS Sup- Debajo de
72 , . - 80-200 %
busqueda velocidad Current 75kwW
CON Ganancia proporcional .
73 SS P-Gain 100 0-9999 -

busqueda velocidad

Ganancia integral .
74 , . SS I-Gain 200 0-9999 -
busqueda velocidad

Tiempo bloqueo salida

75 antes de busqueda de | SSBlock Time | 1,0 0-60 seg
velocidad
Elemento 1 relé

31 . .. Relay 1 )
multifuncién Busqueda

ouT 19 . - -

Elemento 1 salida . Velocidad

33 . L, Q1 Define
multifuncién
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Detalles de Configuracién de la Operacion de Busqueda de Velocidad

CON-70 SS Mode

Seleccione un tipo de busqueda de velocidad.

Ajuste

Funcion

0

Arranque al
vuelo-1

La busqueda de velocidad se lleva a cabo, ya que controla la
corriente de salida del variador durante el vacio por debajo
del ajuste de parametros CON-72 (SS Sup-actual). Si la
direccion del motor vacio y la direccion del comando de
operacion al reiniciar son las mismas, se puede realizar una
funcién de busqueda de velocidad estable a alrededor de
10Hz o0 menos. Sin embargo, si la direccién de marcha del
motor vacio y la direccién del comando de operacién al
reiniciar son diferentes, la busqueda de velocidad no produce
un resultado satisfactorio, porque la direccién de marcha en
vacio no se puede establecer.

Arranque al
vuelo-2

La busqueda de velocidad se lleva a cabo, ya que Pl controla
la corriente de rizado que se genera por la fuerza contra-
electromotriz durante la rotacion sin carga. Dado que este
modo establece la direccién de la marcha en vacio del motor
(avance / retroceso), la funcion de busqueda de velocidad es
estable, independientemente de la direccién de marcha del
motor en vacio y la direccion del comando de operacidn.

Sin embargo debido a que la corriente de rizado se usa es
generada por la fuerza contraelectromotriz en vacio (la fuerza
contraelectromotriz es proporcional a la velocidad de vacio),
la frecuencia de vacio no se determina con precisién y re-
aceleracion puede empezar desde la velocidad cero cuando la
busqueda se realiza para el motor marcha en vacio a baja
velocidad (alrededor de 10-15 Hz, aunque depende de las
caracteristicas del motor).

CON-71 Speed Search

La busqueda de velocidad se puede seleccionar entre las siguientes 4 opciones. Si el

segmento superior de la pantalla estd activado (On), y si el segmento inferior estd
desactivado (Off).

Elemento

Teclado LCD

. !

Estado Bit (On) Estado Bit (Off)
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Tipo y Funciones de la Configuracion de Busqueda de Velocidad

Configuracion Funcién
Bit4 | Bit3 | Bit2 Bit 1
v Busqueda de velocidad para aceleracion general.
v Arranque de reposicion después de un disparo.
v Rearranque después de una interrupcion instantanea.
v Arranque simultaneo con el encendido

e Busqueda de velocidad para aceleracién general: Si el bit 1 esta definido en 1y se
ingresa el comando de operacidon del variador, la aceleracion se produce en la operacién
de busqueda de velocidad. Si se genera tensidn cuando se ingresa un comando de
operacion del variador mientras el motor esta rotando, de acuerdo con las condiciones
de carga podria producirse un disparo y, por lo tanto, el funcionamiento exigido del
motor. En tal caso, la aceleracién puede continuar sin disparos si se utiliza la funcién de
busqueda de velocidad.

e Arranque de reposicion después de un disparo: Si el bit 2 estd definido en 1y Pr.80
(Rearranque RST) esta definido en 1 (Si), la aceleracidn se realiza a la frecuencia antes del
disparo en operacion de busqueda de velocidad cuando se pulsa la tecla RESET (o
reposicion por bornera).

e Rearranque después de una interrupcion instantanea: Si la alimentacién de entrada del
variador se desconecta, se produce un disparo de baja tensién y la alimentacion se
recupera antes de la desconexién de la alimentacion interna del variador, la aceleracion
se realiza a la frecuencia antes del disparo de baja tension en operacion de busqueda de
velocidad.

Cuando la alimentacion de entrada se bloquea debido a la interrupcién instantanea, el
variador bloguea la salida mediante un disparo de baja tensidn. Si la alimentacion de
entrada se recupera se produce salida de frecuencia y la tensién aumenta por el control Pl
antes de que se produzca el disparo de baja tension.

Si la corriente supera el valor definido en CON-72, tensidn deja de aumentar y la frecuencia
disminuye (zona t1). Si la corriente cae por debajo del valor definido en CON-27, la tension
aumenta nuevamente y la frecuencia deja de disminuir (zona t2). Cuando se reestablecen
las tensidnes y frecuencias normales, la funcion bidsqueda de velocidad acelera el motor a la
frecuencia de referencia anterior al disparo por falla.
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Entrada potencia

Frecuencia

Tensidn

Corriente

Relé o salida

multifuncién s

e Arranque simultaneo en el momento del encendido: el bit 4 esta definido en 1y ADV-10
(Arr Alim ON) esta definido en 1 (Si). Si se aplica la alimentacién de entrada al variador
con el comando de operacion activado, la aceleracién se realiza a la frecuencia objetivo
en operacion de busqueda de velocidad.

CON-72 SS Sup-
Current

Controla la corriente durante la operacién de busqueda de velocidad, sobre la base de la
corriente nominal del motor. Si CON-70 (Modo SS) se ajuste a 1 (Arranque al vuelo-2), este
cddigo no es valido.

CON-73 SS P/I-Gain,
CON-75 SS Block Time

La ganancia P/l del controlador de bisqueda de velocidad se puede ajustar. Si CON-70
(Modo SS) se establece en 1 (Arranque al vuelo -2), se utilizan diferentes valores de fabrica
en base a la capacidad del motor y se definen en dr.14 (Capacidad del Motor).

Nota

e Si opera dentro de la salida nominal, la serie S100 esta disefiada para funcionar normalmente en el caso

de producirse una interrupcion instantdanea de menos de 15mseg cuando se utiliza con la salida nominal.
Ambos variadores con 200V y 400V de tensién de entrada garantizan el tiempo de interrupcién
instantanea (cuando la tensidn de entrada aplicada al variador es 200-230VCA y 380-460VCA,

respectivamente).

e La tension CC del variador puede variar de acuerdo con la carga de salida. Por lo tanto, cuando el tiempo

de la interrupcion instantdnea supera los 15mseg o la salida es mayor que la salida nominal podria

producirse un disparo de baja tension.

@ Precaucion

Cuando se opera en modo Sensorless Il mientras la carga de arranque esta en marcha libre, la funcién de

busqueda de velocidad (para aceleracién general) debe ajustarse para una operacidn suave. Si no se define
la funcién de busqueda de velocidad, podria producirse un disparo por sobrecorriente o por sobrecarga.
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5.15.

Configuracion de Rearranque Automatico

Cuando la operacidn del variador se detiene debido a una falla y se activa un disparo por falla, el variador se

reinicia automaticamente basado en los ajustes de los parametros.

08

Seleccion arranque a

RST Restart 0 No 0-1 -

reinicio por disparo

09
PRT

Conteo rearranques
L. Retry Number | 0 0-10 -
automaticos

10

Tiempo de retardo

rearranque Retry Delay 1,0 0,0-60,0 seg

automatico

71

Seleccion operacién .
] . Speed Search | - 0000*-1111 bit
busqueda velocidad

72

Corriente referencia

SS SupCurrent | 150 80-200 %

busqueda velocidad

73
CON

Ganancia proporcional

SS P-Gain 100 0-9999

busqueda velocidad

74

Ganancia integral

SS I-Gain 200 0-9999

busqueda velocidad

75

Tiempo bloqueo salida

antes de busqueda de | SS Block Time 1,0 0,0-60,0 seg

velocidad

Detalles de Configuracion del Rearranque Automatico

PRT-08 RST Restart,
PRT-09 Retry Number,
PRT-10 Retry Delay

Opera cuando Pr.08 (Reinicio RST) estd definido en 1 (Si) y el nUmero disponible de
reintentos de rearranque automatico estd definido en PRT-09 (Conteo Rearranques
Automaticos).

En el caso de que se produzca un disparo en operacion, el variador efectua el rearranque
automatico después del tiempo de PRT-10 (Ret Reintent).

Con cada rearranque automatico, el variador cuenta el nimero de reintentos y disminuye en
1 el nimero definido en PRT-09 hasta que la cantidad de reintentos llega a 0.

Si no se produce un disparo dentro de los 60 segundos después del rearranque automatico,
el nimero de reintentos que se redujo en el variador vuelve a aumentar. El nUmero maximo
de aumentos estd limitado al nimero de reintentos definido en PRT-09 (Conteo Rearranques
Automaticos).

El rearranque automatico no se realiza en el caso de que se produzca una parada causada
por baja tensién, emergencia (Bx), recalentamiento o problema de hardware (Diag HW). La
aceleracion del rearranque automatico es la misma que en la operacion de busqueda de
velocidad. En tal sentido, los cédigos Cn.72-75 pueden definirse de acuerdo con la carga.
Para la funcién de busqueda de velocidad consulte la seccion Operacion de Busqueda de
Velocidad en la pagina 168
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@ Precaucion

Si la freceuncia de funcionamiento cambai o la aceleracién/deceleracidn se realiza
mediante un comando de parada durante la operacidn de ahorro de energia, el tiempo de
Acel/Decel real puede durar mas que el tiempo de Acel/Decel establecido debido al

tiempo necesario para volver a la general desde la operacion de ahorro de energia.

¥: Disparo

Op Normal Y Y
Frecuencia SS [

LT

in | fﬂ N/

» - ;;—105 i
Reinicio Bt]sq\/}élocidadgs r. | 1 m
Com Op l : : ISS' : : : |
) segundosf i 3
e
L Reintentos \I 2 [ 1 | |2[ 1 | 0 I | 2

[Ejemplo de rearranque automatico definido en 2]
@ Precaucién

En caso de operar con el nimero definido de reintentos de rearranque automatico, la reposicidon es
cancelada y el motor es activado automaticamente por el variador.

5.16. Configuracion de Sonido de Operacion (ajustes de frecuencia

portadora)
I 04 Frecuencia portadora Carrier Freq 3,0 1,0-15,0 kHz
05 Modo seleccion PWM* Mode 0 PWM Normal 0-1 -

* PWM: Modulacién de ancho de pulso.

Detalles de Configuracion del Sonido de Operacion

Selecciona el sonido de operacién del motor al cambiar los ajustes de le frecuencia

O e portadora. El dispositivo de potencia (IGBT) en el variador genera la tensidon de conmutacion
- arrier Freq . . i . . .
de alta frecuencia que alimenta al motor. Aqui la alta frecuencia se denomina frecuencia

portadora. Cuanta mas alta es la frecuencia portadora,
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mas bajo es el sonido de operacion generado desde el motor, y cuanto mas baja, mas alto es
el sonido de operacidn.

CON-05 PWM Mode

La pérdida de calor y la corriente de fuga del variador pueden reducirse de acuerdo con el
indice de carga en CON-05 (Modo PWM). Seleccionando 0 (Normal PWM), la pérdida de
calor y la corriente de fuga se reducen mas que cuando se selecciona 1 (MinFugas PWM),
pero el sonido del motor aumenta. Las minifugas PWM usan el modo de modulacién PWM
de 2 fases, que ayuda a minimizar la degradacion y reduce la pérdida de conmutacion en
aproximadamente un 30%.

Elemento Frecuencia portadora
1,0kHz 15kHz
Minifugas PWM PWM Normal
Ruido del motor N N
Generacién de calor N2 N
Generacion de ruido N2 N
Corriente de fuga N2 0

Nota

Frecuencia Portadora a la Configuracién por Defecto de Fabrica (30-75kW)

e Carga normal: 2kHz (Max 5kHz)
e Carga pesada: 4...6kHz (Max 15kHz)

Estandar de Degradacion del Variador Serie S100

e El variador S100 puede usarse para dos tipos de indices de carga: carga pesada (tarea pesada) y carga
normal (tarea normal). La tasa de sobrecarga representa una cantidad de carga aceptable que supera la
carga nominal, y se expresa en una proporcion basada en la carga nominal y la duracién. La capacidad de
sobrecarga en el variador de la serie S100 es 150% / 1min para cargas pesadas, y el 120% / 1min para
cargas normales. En el uso de carga media en el variador serie S100, el indice de sobrecarga es 150% por
minuto para cargas pesadas, y 120% por minuto para cargas normales.

e El régimen de corriente varia segun el indice de carga y estd limitado por la temperatura ambiente. Para
mas especificaciones, consulte la seccidon 11.8. Degradacidon de Corriente Nominal Continua en la pagina

372.

e Régimen de corriente para temperatura ambiente en operacion de carga normal.
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100%

80%

40C 50C

[Temperatura ambiente contra corriente nominal con carga normal]

e Frecuencia portadora garantizada para corriente nominal por carga.

Capacidad del variador Carga normal Carga pesada
30-45kW 2kHz 6Khz
55-75kW 2kHz 4Khz

5.17. Operacion del 2do Motor

En la operacién de cambio, con dos motores diferentes conectados al mismo variador, la operacion del
segundo motor esta disponible cuando el borne definido como la segunda funcidon estd en 1 para el
parametro 2° motor.

Configuracién borne Px Define(Px:
IN 65-71 26 | 2do Motor - -
PX P1-P7)

Detalles de Configuracion de Operacion del 2do Motor

Si se define la funcion del borne de entrada multifuncion (P1-P5) en 26 (2do motor) para
visualizar el grupo M2 (Grupo 2° Motor). Si se ingresa el borne multifuncién que esta
definido en 2do Motor, la operacidn se realiza en los cddigos indicados a continuacion.
Durante la operacidn, la entrada del borne multifuncién no hace operar al variador en el

IN-65—71 Px Define parametro 2do Motor.

Primero se debe definir PRT-50 (Prevencion Entrada en Pérdida) antes de que se puedan usar
los ajustes de M2-28 (Nivel Ent. Pérd M2) en M2-08 (Modo Ctrl M2). Asimismo, se debe
definir PRT-40 (Sel Falla ETH) antes que los ajustes de M2-29 (ETH M2 1min) y M2-30 (ETH
M2 Cont).

Configuracion de Parametros en la Entrada del Borne Multifuncion en un 2do Motor

M2-04 Acc Time Tiempo de aceleracidn M2-16 Inertia Rt indice de inercia de la carga
M2-05 Dec Time Tiempo de deceleracién M2-17 Rs Resistencia del estator
M2-06 Capacity Capacidad del motor M2-18 Lsigma Inductancia de fuga
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Descripcion

Descripcion

M2-07 Base Freq

Frecuencia base del motor

M2-19 Ls

Inductancia del estator

M2-08 Ctrl Mode

Modo de control

M2-20 Tr

Constante de tiempo del rotor

M2-10 Pole Num

Numero de polos

M2-25 V/F Patt

Patrén de salida de tensién

M2-11 Rate Slip

Deslizamiento nominal

M2-26 Fwd Boost

Refuerzo de par en avance

M2-12 Rated Curr

Corriente nominal

M2-27 Rev Boost

Refuerzo de par en retroceso

M2-13 Noload Curr

Corriente sin carga

M2-28 Stall Lev

Nivel de entrada en pérdida

M2-14 Rated Volt

Tension nominal del motor

M2-29 ETH 1min

Nivel termoelectrénico nominal
incesante durante 1 minuto

M2-15 Efficiency

Eficiencia del motor

M2-30 ETH Cont

Nivel de operacién
termoelectrénico

Ejemplo — Operacion 2do Motor

Use la operacién del 2do motor al cambiar la operacién entre un motor de 7,5kW y un motor de 3,7 kW
secundario conectado al borne P3. Consulte los siguientes ajustes.

Nombre

Configuracion

Parametro

Rango de
Ajuste

Display LCD

176

Configuracién borne .

IN 67 P3 P3 Define 26 | 2do Motor - -
T 06 Capacidad del motor M2-Capacity - 3,7kW - -
08 Modo de control M2-Ctrl Mode | 0 | V/F - -

Motor

7.5kW

Variador -
O—@ Motor
P3| 3.7kW
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5.18. Transicion de Alimentacion

La transicion de alimentacion se utiliza para cambiar el la fuente de alimentacidn para el motor conectado al
variador desde la potencia de salida del variador a la fuente de alimentacién principal (fuente de
alimentacion comercial), o viceversa.

_ Configuracion Rango de
Nombre ‘Dlsplay LCD ) :
Parametro Ajuste
Configuracién borne Px Define(Px: .
IN 65-71 16 | Cambio - -
PX P1-P7)
Elemento 1 relé , .
31 Relay 1 17 | Linea Variador - -

multifuncion

ouT :
Elemento 1 salida . ,
33 . .. Q1 Define 18 | Linea Com - -
multifuncion

Detalles de Configuracién de la Transicidn de Alimentacion

Cadigo Descripcion
Cuando la fuente de alimentacion del motor cambia de salida del variador a la fuente de
alimentacién principal, seleccione un borne a utilizar y configure el valor del cédigo a 16
(Cambio). La alimentacion se desconectara cuando el borne seleccionado esté encendido.
Para invertir la transicién, apague el borne.

IN-65-71 Px Define

Define el relé multifuncidn o la salida multifuncién en 16 (Linea Variador) o 18 (Linea Com).
La secuencia de operacion del relé es la siguiente.

Busqueda Velocidad

Frecuencia de ! \
salida . J

OUT-31 Realy 1 |
Define, Com Op ; .

Sy s —
P (Cambio) I

Relé 1 P b
(Linea Variador) _ i ; _
a1 | Ei
(Linea Com) | _
500ms 500ms
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5.19. Control del Ventilador de Enfriamiento

Esta es la funcién de control de encendido/apagado del ventilador conectado al disipador del variador. Se
utiliza con cargas de arranque y parada frecuentes o para ambientes silenciosos donde el ventilador de
enfriamiento no produce ruido al detenerse. También ayuda a prolongar la vida util del ventilador de
enfriamiento.

Control del ventilador .
ADV 64 L FAN Control 0 Activar Marcha 0-2 -
de enfriamiento

Detalles de Configuracién del Control del Ventilador de Enfriamiento

Ajuste Funcién

0 Activar Marcha Si se ingresa un comando de operacién con la alimentacion
conectada al variador, el ventilador de enfriamiento deja de
operar. Si el comando de operacidn se desactiva y la salida del
variador esta bloqueada, el ventilador se detiene. Si la
temperatura del disipador del variadores superior a un valor
definido, el ventilador opera independientemente del
comando de operacion.

ADV-64 Fan Control 1 Siempre Activo El ventilador esta siempre activo cuando el variador esta

conectado a la alimentacion.

2 Control Temp El ventilador de enfriamiento no esta activo cuando el
variador esta conectado a la alimentacidon y se ingresa un
comando de operacién. Sin embargo, si la temperatura del
disipador del variador supera un determinado valor en
grados, el ventilador se activa.

Nota

Aunque se ajuste ADV-64 a 0 (Activar Marcha), el ventilador podria ser activado, con temperatura superior
a la normal, mediante la armdnica de entrada de corriente o ruidos.
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5.20. Configuracion de la Frecuencia de Alimentacion de Entraday
Tension

Selecciona la frecuencia de entrada del variador. Si se cambia de 60Hz a 50Hz, los cddigos relacionados con
la frecuencia (o rpm) definidos en un valor superior a 60Hz cambian todos a 50Hz. Si se cambia de 50Hz a

60Hz, los cadigos relacionados con la frecuencia (o rpm) definidos en un valor superior a 50Hz cambian todos
a 60Hz.

o . Configuracion Rango de :
Grupo Cédigo Nombre ‘Dlsplay LCD ) : Unidad
Parametro Ajuste
Frecuencia
BAS 10 alimentacidén de 60/50Hz Sel 0 60Hz 0-1 -
entrada

Defina la tensién de la alimentacién de entrada del variador en BAS-19. El nivel de disparo por falla de baja

tension cambia automaticamente al estandar de tension definido.

o _ Configuracion Rango de
Grupo Codigo Nombre Display LCD ) )
Parametro Ajuste
Tension alimentacién 220V | 220 170-240
BAS 19 AC Input Volt Vv
de entrada 400V | 380 320-480
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5.21. Escritura, Lectura y Guardado de Parametros

Use las funciones de leer, escribir y guardar los pardmetros en el variador para copiar parametros desde el

variador al teclado o del teclado al variador.

3 Parameter 3
46 Lectura Parametros 1 Si - -
Read
. i Parameter B
CNF* 47 Escritura Parametros . 1 Si - -
Write
i Parameter 3
48 Guardado Parametros 1 Si - -
Save

* Disponible solo en teclado LCD.

Detalles de Configuracidn de Escritura, Lectura y Guardado de Pardmetros

CNF-46 Parameter
Read

Copia el parametro del variador al teclado. Todos parametros guardados en el teclado se
suprimen y se reemplazan por los parametros copiados.

CNF-47 Parameter
Write

Copia el parametro del teclado al variador. Todos los parametros guardados en el variador se
suprimen. En caso de producirse un error durante la operacion de escritura, los datos
guardados previamente pueden ser utilizados directamente. Si no hay datos guardados en el
teclado se visualiza un mensaje que dice “EEPRom Vacia”.

CNF-48 Parameter
Save

Como los parametros definidos en la comunicacion se guardan en el area de la RAM
desparecen todos cuando el variador se apaga o enciende. Los parametros definidos en la
comunicacién cuando CNF-48 esta en 1 (Si) permanecen sin cambios, incluso aunque se
apague o encienda el variador.
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5.22. Inicializacion de Parametros

El parametro modificado por el usuario puede ser inicializado al valor por defecto establecido a la entrega
del equipo. La inicializacién no esta disponible en caso de producirse un disparo o durante la operacién del
variador.

Inicializacion de .
CNF** 40 (et Parameter Init | 0 | No 0-13
parametros

Detalles de Configuracion de la Inicializacion de Parametros

Ajuste Display LCD | Funcién
0 No No -
1 Inicializar todos los All Grp Se inicializan todos los datos. Si se selecciona
grupos 1 (Todos los Grupos) y se pulsa la tecla
[PROG/ENT], la inicializacion comienza y se
visualiza 0 (No) cuando termina.
2 Inicializar grupo DRV DRV Grp Estd disponible la inicializacién de cada grupo
3 Inicializar grupo BAS BAS Grp individual. Si se selecciona el grupo deseado
Drv-93, 4 | Inicializar grupo ADV | ADV Grp y se pulsa la tecla [PROG/ENT], la
CNF-40 Parameter Init 5 Inicializar grupo CON | CON Grp inicializacién comienza y se visualiza 0 (No)
6 Inicializar grupo IN IN Grp cuando termina.
7 Inicializar grupo OUT OUT Grp
8 Inicializar grupo COM | COM Grp
9 Inicializar grupo APP APP Grp
12 | Inicializar grupo PRT PRT Grp
13 | Inicializar grupo M2 M2 Grp
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5.23. Bloqueo de Visualizacion de Parametros

El usuario puede definir el modo Parametro para que no se lo visualice utilizando una contrasefia de teclado.

Bloqueo visualizacidon

50 , View Lock Set | Desbloqueado 0-9999
parametro
CNF Contrasefia bloqueo
51 visualizacion View Lock Pw | Contrasefia 0-9999
pardmetro

Detalles de Configuracién del Bloqueo de Visualizacién de Parametros

Registra la contrasefia que se utilizara para bloquear la visualizacion del modo Parametro.
Para definirla, siga el procedimiento que aparece a continuacion.

No. Procedimiento
1 Pulsando la tecla [PROG/ENT] en CNF-51 se visualiza la contrasefia registrada
previamente. El valor por defecto es 0. Cuando la registra por primera vez
entre 0.
CNF-51 View Lock Pw 2 Si hay una contraseia anterior registrela.

Si la contrasefia ingresada es igual a la anterior aparece una indicacion para
registrar una contrasefia nueva. Sila contraseina ingresada es diferente de la
anterior sigue visualizandose la contrasefa registrada previamente.

Registre una contrasefia nueva.

5 Una vez completado el registro vuelve a mostrarse el cédigo CNF-51.

Al entrar la contrasefia registrada con el bloqueo de visualizacion desbloqueado se visualiza
CNE-50 View Lock Set | [Blogueado] y no se visualiza el grupo de pardmetros en el teclado. Al volver a entrarla se
visualiza “Desbloqueado” y pulsando la tecla MODE se visualiza el modo Parametro.
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5.24. Bloqueo de Parametros

El usuario puede prevenir la modificacion de los pardmetros utilizando la contrasefia registrada. Para

acceder a esta funcién, primero ingrese y registre una contrasefia de usuario.

94 Registro contrasefia - - 0-9999 -
DRV Contrasefia bloqueo
95 , - - 0-9999 -
de parametros
52 Bloqueo parametros Key Lock Set Desbloqueado 0-9999 -
CNF Contrasefia bloqueo .
53 ) Key Lock PW Contrasefa 0-9999 -
de parametros

Detalles de Configuracion del Bloqueo de Parametros

CNF-53 Key Lock Pw

Registra la contrasefia que se utilizara para bloquear el teclado de parametros. Registre la
contrasefia con el siguiente procedimiento.

No. Procedimiento

1 Pulsando la tecla [PROG/ENT] en CNF-53 se visualiza la contrasefia registrada
previamente. El valor por defecto es 0. Cuando la registra por primera vez
entre 0.

Si hay una contrasefia anterior registrela.

Si la contrasefia ingresada es igual a la anterior aparece una indicacion para
registrar una contrasefia nueva. Sila contraseina ingresada es diferente de la
anterior sigue visualizandose la contrasefa registrada previamente.

4 Registre una contrasefia nueva.

5 Una vez completado el registro vuelve a mostrarse el cédigo CNF-51.

CNF-52 Key Lock Set

Al entrar la contrasefia registrada con el bloqueo de teclado desbloqueado se visualiza
[Bloqueado] y pulsando la tecla [PROG/EN] en el cédigo de funcidén cuyos parametros quiere
cambiar desde el teclado no se puede cambiar al modo de edicidn. Entrando la contrasefia
una vez mas, la indicacion [Desbloqueado] desaparece y sale de la funcion de bloqueo del
teclado del modo Parametro.

@ Precaucion

Si la funcién de bloqueo de visualizacion esta activada no se puede cambiar las funciones relacionadas con
la operacidn del variador. Debe memorizarse la contraseiia registrada.
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5.25. Visualizacion de Parametros Modificados

Esta funcidn se utiliza sélo cuando los pardmetros son diferentes de los valores por defecto. Se emplea para
rastrear las modificaciones de parametros.

Configuracion Rango de
Grupo Codigo Nombre Display LCD . 2 Unidad

Parametro Ajuste

Visualizacion de
CNF 41 pardmetros Changed Para | 0 | Vertodos - -
modificados

Ajuste Funcién
0 Ver Todo Muestra todos los parametros
CNF-41 Changed Para — . - —
1 Ver Modificados Muestra sélo los parametros modificados

5.26. Grupo Usuario

Se pueden agrupar datos elegidos de cada grupo de parametros y modificarlos. Pueden registrarse hasta 64
parametros en el grupo Usuario.

Configuracion Rango de
Grupo Cédigo Nombre Display LCD 2 2 Unidad

Parametro Ajuste

Ajuste de tecla . i
42 . » Multi Key Sel 3 | SelGrupo Param | -
multifuncién

CNF Borrar todos los
45 codigos e usuarios UserGrp AllDel | 0 | No - -

registrados

Detalles de Configuracién del Grupo Usuario

Cédigo Descripcion

Seleccione 3 (SelGrupo Pardm) entre las funciones de las teclas multifuncién. Si no se
registran parametros del grupo Usuario, el grupo de usuario (Grp USR) no aparecera, incluso
aunque la tecla multifuncién esté definida en SelGrupo Param.

Siga los siguientes procedimientos para registrar pardmetros en un grupo de usuarios.
CNF-42 Multi-Key Sel | ~'® g P para registrar p grup

No. Procedimiento

1 Si selecciona 3 (SelGrupo Param) en el cddigo 42 del modo CNF se visualiza el

icono Il—ll en la parte superior del display.
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Vaya al parametro que desea registrar en el modo PAR y pulse la tecla
[MULTI]. Por ejemplo, si pulsa la tecla [MULTI] en Consigna Frec, que es el
codigo 1 del grupo DRV, se vera el siguiente display:

| USR—REG 0] STP 60.0Hz | @)
DRV01 Cmd Frequency
40 CODEs

9\["‘3"5 StepIFieq=s, O

00~64 CODE

1: El grupo y el nimero de cddigo del parametro a registrar

2: Nombre del parametro a registrar

3: Numero de cddigo a registrar en el grupo Usuario (si pulsa la tecla
[PROG/ENT] en 40 quedara registrado en el codigo 40 del grupo Usuario)
4: Informacion sobre el pardmetro ya registrado en el cédigo 40 del grupo
Usuario

5: Rango de ajuste del grupo Usuario (0 es para eliminar la definicidn)

Puede definir el nimero 3 del display. Se registra seleccionando el nimero
de cdédigo deseado y pulsando la tecla [PROG/ENT].

Si el valor cambia a 3, los valores visualizados en el nimero 4 también
cambian. Es decir, el nUmero 4 muestra informacidn sobre los pardmetros
registrados y se visualiza la indicacion “Cédigo Vacio” si no hay nada

registrado con el numero de codigo deseado. 0 es para eliminar la definicidn.

Los parametros registrados mediante el procedimiento anterior quedan
registrados en el grupo Usuario del Modo Usuario/Macro. (Cuando es
necesario, los parametros pueden registrarse de manera redundante. Por
ejemplo, un determinado parametro puede registrarse en el codigo 2, en el
codigo 11...y asi sucesivamente.)

Siga los sig

uientes procedimientos para borrar pardmetros en un grupo de usuarios.

No.

Procedimiento

1

Si selecciona 4. SelGrupo Param con la tecla MULTI en el modo CNF, cddigo

42, se visualizara el icono en la parte superior del display.

Mueva el cursor al cédigo que desea suprimir en el grupo USR del modo
Usuario/Macro.

Pulse la tecla [MULTI].

Se le pregunta si desea suprimir. Pulse Si y luego la tecla [PROG/ENT].

La supresion se ha completado.

CNF- 25 UserGrp
AllDel

Si se selecciona 1 (Si) se suprimen todos los pardmetros registrados en el grupo Usuario
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5.27. Arranque Facil

Ejecute el Arranque Fécil para configurar facilmente los pardametros del motor bdsicos necesarios para hacer
operar un motor en un lote. Defina CNF-61 (Arranque Facil) e 1 (Si) para activar la funcidn, inicializar todos
los parametros mediante la definicion de CNF-40 (Parametros de inicializaciéon) en 1 (Todo Grp), y reiniciar el
variador parara activar el Arranque facil.

Ajuste arranque facil i
CNF* 61 ) Easy Start On 1 |Si - -
de parametros

Detalles de Configuracion del Arranque Facil

Siga los siguientes procedimientos para definir el arranque facil de pardmetros.

No. Procedimiento
1 Defina CNF-61 (Arranque Facil) en 1 (Si).
2 Seleccione 1 (Todos los Grupos) en CNF-40 (Inicial de Para) e inicialice todos

los parametros.

3 Cuando se conecta/desconecta por primera vez la alimentacién del variador

se inicia el Arranque Facil. En el display del cargador digital defina los valores

apropiados. (Pulsando ESC en el cargador digital se puede salir de inmediato

del Arranque Facil.)

o Definicion del Arranque FAacil: seleccione Si.

e CNF-01 Sel Idioma: seleccione el idioma que desea.

CNF-61 Easy Start On e DRV-14 Pot Motor: seleccione la capacidad del motor.

e BAS-11 Num Polos: seleccione el nimero de polos del motor.

e BAS-15 Tension Nom: seleccione la tensién nominal del motor.

e BAS-10 Frec de Linea: seleccione la frecuencia nominal del motor.

e BAS-19 Tens Entrada: defina la tensidn de entrada.

e DRV-06 Modo de Marcha: seleccione el método de comando de
operacion.

e DRV-01 Consigna Frec: seleccione la frecuencia de operacion.

Con esto se regresa al display de monitoreo. Tras haber definido los

parametros minimos para hacer funcionar el motor, éste opera por el

método de comando de operacién definido en DRV-06.
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5.28. Modo Configuracion (CNF)
Los parametros del modo configuracidn se usan para configurar las funciones relacionadas con el teclado
LCD.
Ajuste del
2 . LCD Contrast - - -
brillo/contraste LCD
10 Versién S/W variador Inv S/W Ver X, XX - -
Keypad S/W
11 Versidn S/W teclado VP / X,XX - -
Ver
12 Version titulo teclado KPD Title Ver X, XX - -
CNF 30-32 Tipo ranura potencia Option-x Type | Ninguno - -
Borrar historia de .
44 . Erase All Trip No - -
disparos
Agregar actualizacidn
60 & ,g Add Title Up No - -
de titulo
Inicializar energia WH Count
62 o No - -
eléctrica acumulada Reset

Detalles de Configuracion del Modo Configuracion

CNF-2 LCD contrast

Permite ajustar el brillo del display digital LCD.

CNF- 10 Inv S/W Ver,
CNF-11 Keypad S/W
Ver

Comprueban la versidn de sistema operativo del variador y el display digital.

CNF-12 KPD title Ver

Permite comprobar la version del titulo del display digital

CNF-30-32 Option-x
type

Permiten comprobar el tipo de tarjeta de opcién instalada en las ranuras 1~3.

CNF-44 Erase all trip

Suprime todo el historial de fallas guardadas.

CNF-60 Add Title Up

actualiza el titulo del cargador digital.

Esta funcidn define la habilitacidon de cddigos afiadidos en la version previa para visualizar y
operar funciones afnadidas cuando se actualiza el software del variador con cddigos nuevos.
Si se define en Si, retirando el cargador digital del gabinete e insertdandolo nuevamente se

CNF-62 WH Count
Reset

Se resetea el valor de electricidad acumulada.
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5.29. Configuracion del Temporizador

Esta es la funcién de temporizador del borne de entrada multifuncién. Se puede desactivar la salida
multifuncidn (relé incluido) después de un cierto periodo.

Configuracién borne Px Define(Px: Entrada
IN 65-71 38 . - -
Px P1-P7) Temporizador
31 Relé multifunciéon 1 Relay 1 -8 Salida
33 Salida multifuncion 1 Q1 Define Temporizador
Retardo temporizador | Timer on
ouT 55 3,00 0,00-100 seg
On delay
Retardo temporizador | Timer off
56 1,00 0,00-100 seg
Off delay

Detalles de Configuracion del Temporizador

Define cual de los bornes de entrada multifuncién operara como temporizador en 38 (En
IN-65 —71 Px Define Temporizador).
OUT-31 Relayl, Define un borne de salida multifuncién o relé para usar como temporizador en 28 8Sal
OUT-33 Q1 Define Temporizador).
OUT-55 TimerOn Ingrese una sefial (On) al borne de temporizador para operar una salida del temporizador
Delay, (Sal Temporizador) después de que ha pasado la hora fijada en OU.55. Cuando el borne de
OUT-56 TimerOff entrada multifuncion esta apagado, la salida multifuncién o el relé se apagan después del
Delay tiempo fijado en OUT-56.
Qu.56
Px (Ent Tempor) | |4 »>.
OU.55
Q1 (Sal Tempor)| ’I
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5.30. Control de Freno
Se utiliza para controlar la operacién de activacion y desactivacion del freno electrénico de un sistema de
carga.
DRV 09 Modo de control Control Mode | O ‘ V/F - -
41 Corriente abrir freno BR Rls Curr 50,0 0,0-180% %
Tiempo de retardo
42 . BR RIs Dly 1,00 0,0-10,0 seg
abrir freno
Frecuencia en avance O-Frecuencia
44 . BR RIs Fwd Fr 1,00 . Hz
de abrir freno maxima
Frecuencia en .
ADV . O-Frecuencia
45 retroceso de abrir BR Rls Rev Fr 1,00 . Hz
maxima
freno
Tiempo de retardo de
46 . BR Eng Dly 1,00 0,0-10,0 seg
cierre de freno
Frecuencia de cierre O-Frecuencia
47 BR Eng Fr 2,00 L. Hz
de freno maxima
Elemento 1 relé
31 . ., Relay 1
multifuncion
ouT - 35 | Control Freno - -
Elemento 1 salida .
33 . ., Q1 Define
multifuncidn
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Cuando el control del freno estd activado, las operaciones de frenado de CC (ADV-12) y dwell (ADV-20-23) no

estan activas.

Secuencia de apertura del freno: Cuando se da un comando de operacién al motor estatico, el
variador acelera a la frecuencia de apertura (ADV-44-45) en avance o en retroceso. Cuando la
corriente que pasa por el motor llega a la corriente de apertura del freno (Corr Abrir Fren) después
de llegar a la frecuencia de apertura del freno, las sefiales de apertura del freno son emitidas con el
relé de salida o el borne de salida multifuncién definido para el control del freno. La aceleracion
comienza después de haberse mantenido la frecuencia durante el tiempo de retardo de la apertura
del freno (Ret Abrir Fren).

Secuencia de cierre del freno: Cuando se da un comando de parada durante la operacion, el motor
se decelera. Cuando la frecuencia de salida llega a la frecuencia de cierre del freno (Frec CierFren), la
deceleracién se detiene y se emite la sefial de cierre del freno al borne de salida definido. Después
de haberse mantenido durante el tiempo de retardo del cierre del freno (Ret CierFren), la frecuencia
de salida cambia a 0. Si el tiempo de frenado de CC (ADV-15) o el frenado de CC (ADV*16) estan
definidos, la salida del variador se bloquea después del frenado de CC. Para la operacién del frenado
de CC, consulte la Seccidn 4.17.2 . Parada Después de Frenado de CC en la pagina 105.

ADV-44 .45
ADV-47
Frecuencia [
de salida
ADV-41
Corriente
de salida _ ADV-15
DVv-4, —>
ADV46
Veloc del motor \\
Bome de salida
del freno
Comando de |
operacion
P Ll Intervalo de p N
h o apertura del freno o -
Intervalo de Intervalo de
cierre del freno cierre del freno
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5.31. Control de Activacion/Desactivacion de la Salida Multifuncion

Si el valor de entrada analdgica es superior al valor definido, el relé de salida o el borne de salida
multifuncidon pueden ser activados (ON) o desactivados (OFF).

Modo control on/off borne de On/Off Ctrl
66 ] 1 |v1 - -
salida Src

. . Nivel desac borne
ADV 67 Nivel On borne de salida On-C Level | 90,00 . %
salida -100,00%

. . 0,00 — nivel activ
68 Nivel off borne de salida Off-C Level | 10,00 . %
borne salida 0,00

31 Elemento 1 relé multifunciéon Relay 1
ouT - - — - 34 | On/Off | - -
33 Elemento 1 salida multifuncién | Q1 Define

Detalles de Configuracion de Control de Activacién/Desactivacion de Salida Multifuncién

ADV-66 On/Off Ctrl Src Seleccione el control de activacion/desactivacion de entrada analdgica.

ADV-67 On-C Level,

Seleccione el nivel de activacidn/desactivacién en el borne de salida.
ADV68 Off-C Level

Entrada analdgica

s Ad.68
A

Salida relé mukifuncion
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5.32. Prevencion de Regeneracion para Operacion de Prensado

Esta funcion se utiliza para impedir la regiéon de regeneracion, aumentando la velocidad de operacién del
motor durante la operacion de prensado.

Selecciona la funcién de
.. .. RegenAvd
74 prevencion de regeneracion sel 0 No 0-1 -
e
para la operacién de prensado.
Nivel de prevencion de la 350V 200V: 300-400V
L. ., RegenAvd
75 regeneracion para la operacion Vv
Level 700V 400V: 600-800V
de prensado
Limita la frecuencia de
compensacion de prevencion CompFreq
ADV 76 ., o 1,00(Hz) 0,00-10,00Hz Hz
de la regeneracion para la Limit
operacion de prensado.
Ganancia P para la funcion de
L, ., RegenAvd
77 prevencion de regeneracién en Peai 50,0(%) 0,0-100,0% %
ain
la operacion de prensado 8
Ganancia | para la funcion de
., ., RegenAvd
78 prevencion de regeneracidn en \eai 500(mseg) 20-30000mseg mseg
ain
la operacion de prensado &

Detalles de Configuracidon de Prevencion de Regeneracion para Operacion de Prensado

Selecciona la funcidn de prevencion de regeneracién para la operacién de prensado.
Durante la operacién del motor a velocidad constante, se selecciona cuando hay tensién de
ADV-74 RegenAvd Sel regeneracion frecuente, cuando la unidad de frenado dindmico sufre dafios y su vida util se
reduce debido a su excesivo funcionamiento o cuando la operacidn de la unidad de frenado
dindmico se evita limitando la tensidn de la conexién de CC

Define el nivel de prevencidn de la regeneracion para la operacion de prensado.
ADV-75 RegenAvd Level | Define la tensién de prevencion de la operacion de frenado dinamico cuando la tensién de
la conexidn de CC supera la tension de regeneracion.

L Limita la frecuencia de compensacidn de prevencion de la regeneracion para la operacion
ADV-76 CompFreq Limit
de prensado.

ADV-77 RegenAvd Pgain, | Definen las ganancias P e | de la maquina de control Pl del limite de tensidn de la conexién
ADV-78 RegenAvd Igain | de CC para la region de operacion de regeneracion.

192




Caracteristicas Avanzadas

ADV-75 Tension de nivel de prevencion de regeneracion
D SR CERS
1

Tension directa (VCC)

Frecuencia de Frecuencia de —> |4—h\
salida (Hz) comando ! "\4\ Estado durante la prevencion de

regeneracion

Nota

La funcién de prevencion de la regeneracion para la operacién de prensado esta disponible sélo cuando el
motor estd operando en el tramo de velocidad constante (no disponible en el tramo de
aceleracidn/deceleracion). La frecuencia de salida puede modificarse tanto como el valor de la frecuencia
definida en ADV-76 (Lim Frec Comp) a pesar de operar a velocidad constante durante la operacién de
prevencion.

5.33. Salida Analodgica

Un terminal de salida analdgica proporciona una salida de tensidn de 0-10V, corriente de 4-20mA o pulsos de
0-32kHz.

5.33.1. Salida Analégica de Tension y Corriente

Se puede ajustar un tamafo de salida mediante la selecciéon de una opcion de salida en el borne de salida
analdgica. Defina el interruptor de ajuste del borne de salida de tension/corriente analdgica (SW3) para
cambiar el tipo de salida (tensidn/corriente).

AO1: Salida Tensién 0-10V / Salida Corriente 4-20mA

01 Entrada analdgica 1 AO1 Mode | O | Frecuencia | 2-15 -

02 Ganancia entrada analdgica 1 AO1 Gain 100,0 -1000,0-1000,0 %

03 Bias entrada analdgica 1 AO1 Bias 0,0 -100,0-100,0 %

ouT 04 Filtro entrada analdgica 1 AO1 Filter |5 0-10000 mseg

05 Salida constante analdgica 1 AO1 0,0 0,0-100,0 %
Const%

06 Monitoreo salida analdgica 1 AO1 0,0 0,0-1000,0 %
Monitor
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AO1: Salida Corriente 0-10V

07 Entrada analdgica 2 AO2 Mode | 0 Frecuencia | 2-15 -

08 Ganancia entrada analdgica 2 AO2 Gain 100,0 -1000,0-1000,0 %

09 Bias entrada analdgica 2 AO2 Bias 0,0 -100,0-100,0 %

ouT 10 Filtro entrada analdgica 2 AO2 Filter | 5 0-10000 mseg

11 Salida constante analdgica 2 AO2 0,0 0,0-100,0 %
Const%

12 Monitoreo salida analdgica 2 AO2 0,0 0,0-1000,0 %
Monitor

Detalles de Configuracion de Salida Analdgica de Tensidon y Corriente

de salida.

Define un valor constante para salida. El siguiente ejemplo es para el ajuste de la tensidn

Configuracion

Formula para referencia de frecuencia

0 Frecuencia

Frecuencia de operacion de salida. Se generan 10V a la
frecuencia definida en DRV-20 Frec Max.

1 Corriente

Se generan 10V al 200% de la corriente nominal del variador
(carga pesada).

2 Tensidn

Tensidn de salida. Genera 10V del valor definido en BAS-15
Tension Nom. Si BAS-15 esta definido en OV genera 10V
basado en que la clase 200V es 220V y la clase 400V es 440V.

OUT-01 AO1 Mode 3 Tensién Bus CC

Tensién de alimentacion de CC del variador. La clase 200V
produce 10V a 410VCCYy la clase 400V a 820VCC.

4 Par

Salida del par producido de 10V al 250% del par nominal del
motor.

5 Potencia de salida

Monitorea los vatios de salida. El 200% de la salida nominal es
la tension nominal maxima (10V).

Idse

Salida de la tensién maxima al 200% de la corriente sin carga.

Igse

Salida de la tensién maxima al 250% de la corriente de par
nominal.

Corriente de par nominal = \/corricntc nominal® — - Corriente sin carga’

8 Frecuencia
objetivo

Frecuencia definida de salida. Genera 10V a la frecuencia
maxima (DRV-20).
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9 Frecuencia rampa | La frecuencia que ha pasado por las funciones de aceleracién
y deceleracién y que puede ser diferente de la frecuencia de
salida real. Genera 10V a la frecuencia maxima (DRV-20).

12 | Valor Valores de comando del controlador PID. Genera 6,6V al
RefPID 100% de la referencia.

13 | Valor Muestra la magnitud de la realimentacion del controlador PID.
RetPID Genera 6,6V al 100% de la referencia.

14 | Salida PID Muestra el valor de salida del controlador PID. Genera 6,6V al

100% de la referencia.
15 | Constante Valor de OUT-05 Const%SalAnal.

OUT-02 AO1 Gain,
OUT-03 AO1 Bias

Permiten ajustar la magnitud y el desnivel. Los elementos de salida
se seleccionan como frecuencia y la operacidn se realiza del siguiente modo:

SalAnal = M x (Gan SalAnal + Bias SalAnal

FrecM?

El siguiente grafico ilustra los cambios de la salida de tension analdgica (SA1) que dependen
De lo valores de OUT-02 (Ganancia SA1) y los valores OUT-3 (Bias SA1). El Eje Y es la tension
de salida analdgica (0-10 V), y el eje X es el valor% del elemento de salida.

Por ejemplo, si la frecuencia maxima fijada en DRV-20 (Frec. Max) es de 60 Hz y la
frecuencia de salida actual es de 30 Hz, entonces el valor del eje x en la siguiente grafica es
del 50%.

OUT-02 Ganancia SA1

100,0% (Valor de Fabrica) 80,0%
A A
L0 A
1
8V f--mnmm-mmnms = Y R :
1 1 1
0,0% o o 6A4V[mmmmmmmmmmm s rod
Valor de Fabrica ! Lo VAV Lo
i P i P
! 1 1 ! 1 1
| ) I | 1 I
I 1 1 I 1 1
L e —
OUT-03 0% 50% 80% 100%) 0% 50% 80% 100%
i A
AO1 Bias vt A
Lo 10V |--=====mmmmmm - d
I | I R T 1 I
o] e G R B
| 1 1 eVl----—--- 1 !
20,0% i P : : i
N b
2V i P oV i o
! 1 1 | I 1
. — : [ >
0% 50% 80% 100% 0% 50% 80% 100%

OUT-04 AOL1 Filter

Define la constante de tiempo del filtro de la salida analdgica.

OUT-05 A01 Const %

Si la salida analdgica en OUT-01 (Modo SA1) se ajusta a 15 (Constante), la salida de tension
analdgica depende de los valore de parametros (0-100%).

OUT-06 AO1 Monitor

Permite monitorear el valor de la salida analdgica, el cual esta representado en un
porcentaje basado en los 10V de tensién de salida maxima.
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5.33.2. Salida de Pulso Analdgica

La seleccién del elemento de salida y el ajuste del tamafio del pulso puede realizarse para el borne TO (Salida

de Pulso).
33 Salida multifuncion 1 Q1 define 39 | TO 0-38 -
61 Ajuste de salida de pulso TO Mode 0 Frecuencia | 0-15 -
62 Ganancia de salida de pulso TO Gain 100,0 -1000,0-1000,0 %
63 Bias de salida de pulso TO Bias 0,0 -100.0-100.0 %
ouT 64 Filtro de salida de pulso TO Filter 5 0-10000 mseg
Salida constante de salida de
65 TO Const% | 0,0 0,0-100,0 %
pulso 2
. . TO
66 Monitoreo salida de pulso . 0,0 0,0-100,0 %
Monitor

Detalles de Configuracidn de Salida de Pulso Analdgica

OUT-62 TO Gain,
OUT-63 TO Bias

Permiten ajustar el valor y la compensacion. Si la frecuencia se selecciona como una salida,
la operacion se realiza del siguiente modo:

Frecuencia

TO = X Ganancia TO + Bias TO

FrecMax

El siguiente grafico ilustra los cambios de la salida de pulsos (TO) que dependen de los
valores de OUT-62 (Ganancia TO) y los valores OUT-63 (Bias TO). El Eje Y es la tension de
salida analdgica (0-10 V), y el eje X es el valor% del elemento de salida.

Por ejemplo, si la frecuencia maxima fijada en DRV-20 (Frec. Max) es de 60 Hz y la
frecuencia de salida actual es de 30 Hz, entonces el valor del eje x en la siguiente grafica es
del 50%.
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OUT-62 Ganancia TO
100,0% (Valor de Fabrica) 80,0%
A A
32KHz [----------=--5 ‘
26.9kHz | ---------- : 25.6kHz f-------------
0,0% o 20.5kHz }-----—-———- -
Valor de 16kHz|"""""72 i P 128kHz f--=--- .
Fabrica i i i : i i
OUT-62 TO Gain, ! o ! o
OUT-63 TO Bias — > —>
ouT-63 0% 50% 80%100% 0% 50% 80%100%
TO Bias A A
32kHz 32kHz b========mmmans
269kHz |- oo !
22.4kHz ! :
19.2kHz [------ b
20,0% ! P
I . '
6.4kHz 6.4kHz b
I : 1
. . P
0% 50% 80%100% 0%  50% 80%100%
OUT-64 TO Filter Define la constante de tiempo del filtro de la salida analdgica.
Si la salida analdgica se ajusta a constante, la salida de pulso analdgica depende de los
OUT-65 TO Const % i
valore de pardmetros.
. Permite monitorear el valor de la salida analégica. Muestra el pulso de salida maximo
OUT-66 TO Monitor . i
(32kHz) como porcentaje (%) del estandar.

Nota
Modo OUT-08 Ganancia SA2 y OUT-09 Sintonizacidn Bias SA2 en salida de 4-20mA

0
1

Ajuste OUT-07 (Modo SA2) a constante, y ajuste OUT-11 (SA2 Const%) a 0,0%.

Ajuste OUT-09 (Bias SA2) al 20,0% y luego verifique la salida de corriente. La salida de 4mA se debe
mostrar.

Si el valor es inferior a 4mA, aumente gradualmente OUT-09 (Bias SA2) hasta medir 4mA. Si el valor es
superior a 4mA, disminuir gradualmente OUT-09 (Bias SA2) hasta medir 4mA.

Ajuste OUT-11 Const%SA2 a 100,0%

Ajuste OUT-08 (Ganancia SA2) de 80,0% y mida la salida de corriente a 20 mA. Si el valor es menos de
20 mA, aumente gradualmente OUT-08 (Ganancia AO2) hasta medir 20mA. Si el valor es mayor a 20
mA, disminuya gradualmente OUT-08 (Ganancia AO2) hasta medir 20mA.

Las funciones para cada cddigo son idénticas a las descripciones de las salidas de 0-10 V de tensién con un

rango de salida de 4-20 mA.
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5.34.

Salida Digital

5.34.1. Configuracion del Relé y Borne de Salida Multifuncion
Trip Out
30 Elemento de salida de falla L 010 - bit
Mode
31 Ajuste relé multifuncién 1 Relay 1 29 | Disparo - -
33 Ajuste salida multifuncion 1 Q1 Define | 14 | Marcha - -
ouT 41 Monitoreo salida multifuncion DO Status - 0-11 bit
. L, FDT
57 Frecuencia de deteccién 30,00 0,00 -
Frequency .
Frecuencia Hz
Banda de frecuencia de L.
58 L. FDT Band 10,00 maxima
deteccion
IN 65-71 Configuracién de borne Px Px Define 16 ‘ Cambio - -

Detalles de Configuracidn del Relé y Borne de Salida Multifuncién

OUT-31 Relayl

Define las opciones de salida del relé (Relé 1).

0OUT-33 Q1 Define

colector abierto TR.

Selecciona opciones de salida para borne de salida multifuncion (Q1). Q1 es la salida de

OUT-41 DO Status

Define terminal de salida y funciones de los relés de acuerdo con OUT-57 FDT (Frecuencia),
OUT-58 (FDT Band) los ajustes y las condiciones de disparo por Defecto.

Configuracion

Funcidn

0 Ninguno

Sin sefial de salida.

1 FDT-1

Inspecciona si la frecuencia de salida del variador ha

alcanzado la frecuencia definida por el usuario. Comienza a

operar cuando se ha cumplido la siguiente condicion:

Valor absoluto (frecuencia definida — frecuencia de salida) <

amplitud de frecuencia detectada/2

La amplitud de frecuencia detectada se define como se indica

a continuacion; la ilustraciéon muestra la amplitud de

frecuencia definida en 10Hz.
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40 Hz
Frecuencia 20Hz
definida o
FUTLL
15 Hz 20Hz 35Hz
Frecuencia

Q1 |
Comando | |
de operacion

FDT-2 Se activa cuando la frecuencia definida por el usuario es igual

a Detect Frec y se da simultaneamente la condicién 0

FDT-1 antes descrita.

[valor absoluto (frecuencia definida — frecuencia detectada) <

amplitud de frecuencia detectada/2] & [FDT-1]

En este caso se asume que la amplitud de la frecuencia

detectada es 10Hz y la frecuencia detectada es 30Hz.
Frecuencia 30 Hz 50 Hz

definida |

. 25Hz
Frecuencia

1 | |
Comando |

de operacién

FDT-3 Se activa cuando la frecuencia de operacién cumple con la
siguiente condicion:

Valor absoluto (frecuencia detectada — frecuencia de salida) <
amplitud de frecuencia detectada/2

La amplitud de frecuencia detectada se define como se indica
a continuacidn; la ilustracidon muestra la amplitud de
frecuencia definida en 10Hz.

35Hz
30Hz
25Hz
Frecuencia
ot - |
Comandode | |
operacion
FDT-4 Puede operar definiendo las condiciones de aceleracién y

deceleracién al mismo tiempo.
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Aceleracion: frecuencia de operacion >= frecuencia
detectada

Deceleracidn: frecuencia de operacién > (frecuencia
detectada — frecuencia detectada de ancho/2)

La amplitud de frecuencia detectada se define como se
indica a continuacion; la ilustraciéon muestra la amplitud de
frecuencia definida en 10Hz

30Hz
25Hz
Frecuencia
Q1
Comandode |
operacion
Sobrecarga Se activa cuando el motor recibe sobrecarga.
I0L Se activa en caso de falla por proteccién (caracteristica de
tiempo inverso) contra sobrecarga del variador.
7 Subcarga Se activa en caso de advertencia por carga insuficiente.
8 Advertencia Con 8 Ven Alarma definido en la salida multifuncidn se
Ventilador activara cuando haya un problema con el ventilador.
9 Entrada en pérdida | Se activa en caso de entrada en pérdida causada por
sobrecarga del motor.
10 | Sobretensién Se activa si la tensidn de alimentacién de CC del variador
supera la tensién de la accidn de proteccion.
11 | Baja Tension Se activa si la tensidn de alimentacion de CC del variador es
inferior al nivel de la accién de proteccion por baja
Tension.
12 | Sobrecalentamiento | Se activa si el ventilador de enfriamiento del variador no
funciona.
13 | Pérdida de Se activa en caso de perderse el comando del borne de
Comando entrada analdgica y el comando de comunicacion RS-485
de la bornera del variador. Cuando la opcién de
comunicacion y la tarjeta de opcién E/S extendida estan
instaladas también se activa en caso de perderse el
comando del borne de entrada analdgica y el comando de
comunicacién en la opcion.
14 | Marcha Se activa cuando el variador genera tensién con el comando

de operacion aplicado. No se activa durante el frenado de
CC.
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Frecuendia A

af [ |
Comando de |
operacion

15

Paro

Se activa cuando el comando de operacion esta desactivado y
no hay tension de salida del variador.

16

Estable

Se activa durante la operacion a velocidad constante.

17

Linea variador

Se activa cuando el motor es manejado por la linea del
variador

18

Linea Com

Se activa cuando el motor es manejado por fuente de energia
comercial. Para mas detalles, consulte la seccion 5.18.
Transicion de Alimentacion en la pagina 177.

19

Busqueda
velocidad

Se activa cuando el variador opera en busqueda de velocidad.
Para mas detalles consulte la seccidn 5.14. Operacion de

Busqueda de Velocidad en la pagina 168.

22

Listo

Se activa cuando el variador estd operando normalmente y
esta listo para operar a la espera del comando externo de
operacion.

28

Salida
temporizador

Con esta funcidn se activa la salida del punto de contacto
después de un determinado periodo utilizando el borne de
entrada multifuncién. Consulte la seccidn 5.29. Ajustes del
Temporizador en la pagina 188.

29

Disparo

Se activa después de un disparo por falla. Consulte la seccién
5.31. Control On/Off de Salida Multifuncién en la pagina 191.

31

Adv FD %ED

Consulte la seccion 6..2.5. Configuracion de Resistencia de

Frenado Dindmico en la pagina 202.

34

Control On/Off

Se activa usando u valor de entrada analdgica como estandar.
Consulte la seccidn 5.31. Control On/Off de Salida

Multifuncion en la pagina 191.

35

Control de Freno

Activa una sefial de liberacion de freno.
5.30. Control de Freno en la pagina 189.
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40 | Operacion KEB Si hay una interrupcion de la alimentacion, la tension de la
conexion de CC baja y se produce falla de baja tension que da
como resultado un bloqueo de la salida. Esta funcion
mantiene la tension de la conexidon de CC mediante el control
de la frecuencia de salida del variador mientras dura la
interrupcidn, contribuyendo a mantener durante mas tiempo
el intervalo entre la interrupcién instantanea y el falla de baja
tension.

5.34.2. Salida de Disparo por Falla usando el Borne Multifuncion y el Relé

El variador puede activar un estado de disparo por falla usando el borne de salida multifuncién (Q1) y un relé
(Relé 1).

Trip Out
30 Elemento de salida de falla P 010 - bit
Mode
31 Ajuste relé multifuncién 1 Relay 1 29 | Disparo - -
ouT 33 Ajuste salida multifuncion 1 Q1 Define | 14 | Marcha - -
Retardo On salida de disparo TripOut
53 0,00 0,00-100,00 seg
por falla OnDly
Retardo Off salida de disparo TripOut
54 0,00 0,00-100,00 seg
por falla OffDly

Detalles de Configuracidn Salida de Disparo por Falla usando el Borne Multifuncién y el Relé

El retardo de disparo por falla opera en base a a configuraciéon de salida de disparos por
falla.

Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)

Teclado LCD H H

Seleccione 29 Modo Disparo en OUT-31, 33 después de seleccionar el borne y el relé que se
OUT-30 Trip Out Mode utilizaran para la salida de falla. El borne y el relé se activan cuando se produce una falla del
variador. Su activacion puede definirse segun el tipo de falla, como se indica a continuacion

Configuracion Funcidn
Bit3 | Bit2 | Bitl
v Se activa en caso de falla de baja tension
v Se activa en caso de falla, excepto falla de baja tensién
v Se activa en caso de falla de rearranque automatico
(Pr.08-09)
OUT-31 Relayl Define la salida de relé (Relé 1).
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0OUT-33 Q1 Define

Selecciona la salida del borne de salida multifuncion (Q1). Q1 es la salida de colector
abierto TR.

OUT-53 TripOut On Dly,
OUT-54 TripOut OffDly

La salida del relé o borne multifuncion de falla se activa después del periodo definido en
OUT-53, en caso de producirse una falla. Cuando se ingresa la reposicion, el punto de
contacto se desactiva después del periodo definido en OUT-53.

5.34.3. Configuracion del Tiempo de Retardo del Borne de Salida Multifuncion

Define los tiempos de retardo On y retador Off por separado para controlar los tiempos de salida y de

operacion del relé. El tiempo de retardo definido en el cddigo OUT-50-51 se aplica al terminal de salida

multifuncion (Q1) y el
disparo por falla.

relé (Relé 1), excepto cuando la funcidn de salida multifuncional estd en el modo de

DO On
50 Retardo On salida multifuncion Del 0,00 0,00-100,00 seg
elay
. . » DO Off
ouT 51 Retardo Off salida multifuncién Del 0,00 0,00-100,00 seg
elay
Seleccidn de borne de salida DO NC/NO .
52 . » 00* 00-11 bit
multifuncion Sel

Detalles de Configuracion del Tiempo de Retardo del Borne de Salida Multifuncion

OUT-52 DO NC/NO Se

Selecciona el tipo de punto de contacto del relé y el borne de salida multifuncién. Si la
tarjeta de opcion E/S extendida estd instalada se afiadiran tres bits para el tipo de punto de
contacto de la bornera. Si el bit apropiado se define en 0 opera como punto de contacto A
(NA) y si se define en 1 opera como punto de contacto B (NC).

Comenzando por el bit de la derecha se muestran los ajustes de Relé 1y Q1.

Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)

Teclado LCD H H
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—
ComOp | ; OU 51 Retardo Off Sakida
Salida
muttifuncion —

-—
OU 50 Retardo On Salida

5.35. Configuracion de Idioma del Teclado

Seleccione el idioma que se mostrara en el teclado LCD. EL teclado S/W Ver 1.04 y posteriores cuentan con

selecciones de idioma.

- : Configuracion Rango de

Grupo Codigo Nombre Display LCD )
Parametro
0 | Inglés
1 Ruso

CNF 01 Seleccion idioma del teclado Language Sel 2 Espafiol - -
3 Italiano
4 Turco

5.36. Monitoreo del Estado de Operacion

La condicion de la operacion del variador se puede monitorear usando el teclado LCD. Si se selecciona la
opcion de monitorizacion en el modo de configuracién (CNF), un maximo de cuatro elementos se puede
monitorizar simultdneamente. El modo de monitorizacién muestra tres elementos diferentes en el teclado

LCD, pero sdélo un elemento se puede mostrar en la ventana de estado a la vez.

Display Configuracion Rango de
Nombre 5 :
LCD Parametro Ajuste
Muestra ventana de display de Anytime .
20 o 0 | Frecuencia | - -
condicién de elemento Para
. . Monitor .
21 Display de modo de monitoreo 1 Line-1 0 | Frecuencia | - Hz
I -
. . Monitor Corriente
CNF 22 Display de modo de monitoreo 2 . 2 . - A
Line-2 de salida
. . Monitor Tension de
23 Display de modo de monitoreo 3 . 3 . - \%
Line-3 salida
o, . Mon Mode
24 Inicializacion modo de monitoreo Init 0 No - -
ni
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Detalles de Configuracion del Monitoreo del Estado de Operacién

CNF-20 AnyTime Para

Seleccione los datos para mostrar en la parte superior derecha de la pantalla del teclado

LCD. Elija los ajustes de los pardmetros en base a la informacién que se mostrara.

Cadigos de CNF-20-23 comparten las mismas opciones de ajuste como se indica en la

siguiente tabla.

Configuracion

Funcidn

0 Frequency

Durante la parada se visualiza la frecuencia definida y durante
la operacion se visualiza la frecuencia de salida actualmente
operativa en unidades de Hz.

1 Speed Igual al anterior (0); se visualiza en unidades de rpm.

2 Output Current Muestra la magnitud de la corriente de salida.

3 Output Voltage Muestra la tensidn de salida.

4 Output Power Muestra la potencia de salida.

5 WHour Counter Muestra la electricidad consumida por el variador.

6 DCLink Voltage Muestra la tension de la alimentacion de CC. dentro del
variador. Durante la parada representa el valor maximo de la
tensién de entrada de CC..

7 DI Status Muestra el estado de los bornes de entrada del variador.
Desde la derecha estan representados como P1, P2...
P11.

8 DO Status Muestra el estado de los bornes de salida del variador.

Desde la derecha estan representados como Relé 1, Relé
2, Q1.

9 V1 Monitor([V]

Muestra los valores que entran en V1, el borne de entrada
de tension del variador, en unidades de tension.

10 | V1 Monitor[%]

Muestra la unidad de tensidn anterior en porcentaje. Si
entran -10~0~+10V se representa como -100~0~100%.

13 | V2 Monitor[V]

Muestra la entrada de tensidon del borne V2 de la tarjeta de
opcidn E/S cuando se utiliza la opcidn de E/S extendida.

14 | V2 Monitor[%]

Muestra la entrada de tensién V2 en porcentaje.

15 | 12 Monitor[mA]

Muestra la entrada de corriente del borne 12 de la tarjeta
de opcidn E/S cuando se utiliza la opcién de E/S extendida.

16 | 12 Monitor[%]

Muestra la entrada de corriente del borne 12 en porcentaje.

17 | PID Output

Muestra la salida del controlador PID.

18 | PID Ref Value

Muestra la referencia del controlador PID.

19 | PID Fdb Value

Muestra la realimentacion del controlador PID.

20 | Torque

Si el método de comando de referencia de par definido en
DRV-08 es distinto del teclado (0 6 1) se visualiza la referencia
de par.
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21 | Torque Limit Si el método de definicidon del limite de par definido en CON-
53 es distinto del teclado (0 6 1) se visualiza el limite de par.
23 | Spd Limit Si el método de limitacién de la velocidad definido en

CON-62 en el modo de control de par es distinto del teclado
(0 6 1) se visualiza la magnitud del limite de velocidad.

24 | Velocidad de Muestra la velocidad de carga en la escala y unidad que el
carga usuario desea. Muestra la velocidad de carga en los valores a
los que se aplican ADV-61 (Gan Vel Dplay) y ADV-62 (Escala
Dplay) en las unidades de rpm o rpm definidas en ADV-63
(Unidad Vel).

CNF-21-23 Monitor
Line-x

Seleccionan los elementos que se visualizaran en el modo Monitoreo. El modo Monitoreo
se visualiza la primera vez que se aplica la alimentacién y pueden verse simultaneamente
los tres elementos de las lineas de monitoreo 1-3.

CNF-24 Mon Mode Init

La seleccién de 1 (Si) inicializa CNF-20-23.

Configuracion de Display de Velocidad de Carga

ADV(M2) | 62(41)

Ganancia velocidad .

61(40) . Load Spd Gain 100,0 1-600,0[%] -
recuento giros
Escala velocidad

. Load Spd Scale x1 0-4 Hz

recuento giros
Unidad velocidad .

63(42) . Load Spd Unit rpm 0-1 A
recuento giros

Detalles de Configuracién de Display de Velocidad de Carga

ADV-61(M2-40)
Load Spd Gain

Si se selecciona elemento de supervision de velocidad 24 de carga vy si el eje del motory la
carga estan conectados con la correa, el nimero real de revoluciones se puede visualizar
mediante el calculo de la relacidn de la polea.

ADV-62(M2-41)
Load Spd Scale

Selecciona el nimero de decimales que el monitoreo muestra el punto 24 de carga de
velocidad (de x1-x0.0001).

ADV-63(M2-42)
Load Spd Unit

Selecciona la unidad de elemento de supervision 24 Velocidad en vacio. Selecciona entre
las RPM (revoluciones por minuto) y MPM (metro por minuto) para la unidad.

Por ejemplo, si la velocidad de la linea es de 300 [mpm] en 800 [rpm], defina ADV61
(Cargar Spd Ganancia) para "37,5%" para visualizar la velocidad de la linea. Ademas,
establecer ADV62 (Escala de carga Sped) a "X 0.1" para visualizar el valor del primer punto
décima l. Y establecer ADV63 (carga unitaria SPD) para mpm. Ahora, el elemento de
supervision 24 Velocidad en vacio se visualiza en la pantalla del teclado como 300.0 mpm
en lugar de 800 rpm.
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Nota
Consumo de potencia del variador

Los valores se calcularon utilizando la tensidn y corriente. La potencia se calcula cada segundo y los
resultados se acumulan. La definicion de CNF-62 (Reinicio recuento WH) en 1 (Si) restablecera el consumo
de potencia acumulado. El consumo de energia se visualiza como se muestra a continuacion:

* Menos de 1,000 kW: Las unidades estan en kW, que se muestra en formato de 999,9 kW.

* 1-99 MW: Las unidades estan en MW, que se muestra en formato de 99,99 MWh.

* 100-999 MW: Las unidades estan en MW, que se muestra en formato 999,9 MW.

¢ Mas de 1.000 MW: Las unidades estan en MW, que se muestra en formato de 9.999 MWh y se pueden
mostrar hasta 65.535 MW. (Valores superior 65,535MW se restablecera el valor a 0, y las unidades
volveran a kW. Se muestra en formato 999,9 kW).

5.37. Monitoreo del Tiempo de Operacidon

Monitorea el tiempo de operacidn del variador y el ventilador.

Tiempo acumulado de . .
70 o, ) On-time 0/00/00 00:00 | - min
operacion del variador

Tiempo acumulado de . .
71 o, ) Run-time 0/00/00 00:00 | - min
operacion del variador

Inicializacion del tiempo
72 acumulado de operacion del Time Reset | O No 0-1 -
CNF variador
Tiempo acumulado de
74 operacion del ventilador de Fan time 0/00/00 00:00 | - min

enfriamiento

Inicializacion del Tiempo .
., Fan Time
75 acumulado de operacidn del 0 No 0-1 -
. L Resert
ventilador de enfriamiento
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Detalles de Configuracion del Monitoreo del Tiempo de Operacion

El tiempo acumulado mientras el variador recibe alimentacién. La informacion se

CNF-70 On-time . . L. -
visualiza del siguiente modo: aa:mm (mes) :dd:hh:mm (minutos) 0 / 00 / 00 00 : 00

Muestra el tiempo acumulado de salida de tensidn del variador con entrada de comando de
CNF-71 Run-time operacion. La informacion en el display se muestra igual que para el tiempo acumulado
(Tmpo Encendido).

Si se define en 1 Si se suprimen ambos tiempos acumulados de alimentacion (Tmpo

CNF-72 Time Reset . L, . L,
Encendido) y de operacidn (Tmpo Marcha) y la visualizacion es 0/00/00 00:00.

. Muestra el tiempo total de encendido del ventilador de enfriamiento del variador. La
CNF-74 Fan time . ., . . .
informacion en el display se muestra igual que para el tiempo acumulado total.

Si se define en 1 Si, ambos tiempos totales de encendido y de marcha se suprimen vy la

CNF-75 Fan Time Reset . L,
visualizacién es 0/00/00 00:00.
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6. Caracteristicas de Proteccion

Las funciones de proteccion que ofrecen los variadores de la serie S100 se dividen en dos grandes grupos.
Uno es para casos de recalentamiento y dafos y el otro es para proteger el variador propiamente dicho y
prevenir su mal funcionamiento.

6.1. Proteccion del Motor

6.1.1. Prevencidon Termoelectronica - Recalentamiento del Motor (ETH)

La funcion termoelectrénica (ETH) predice automaticamente los aumentos de temperatura utilizando la
corriente de salida del variador, sin sensor de temperatura, y proporciona proteccién adecuada para la
caracteristica térmica de tiempo inverso del motor.

Seleccion disparo por
40 fallas prevencion ETH Trip Sel 0 Ninguno 0-2 -
termoeléctrica

Tipo motor ventilador .
41 L Motor Cooling | 0 Auto Vent - -
de enfriamiento

PRT

Calificacion minuto .
42 L ETH 1min 150 120-200 %
uno termoeléctrico

Calificacién continua
43 prevencion ETH Cont 120 50-150 %
termoelectrdénica
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Detalles de Configuracion de Funcién de Prevencidon Termoelectronica (ETH)

PRT-40 ETH Trip Sel

Define la operacion del variador en caso de activarse la proteccion termoelectrénica. En el
teclado se visualiza el estado de falla como T-Thermal.

Configuracion Funcién
0 Ninguno La funcién termoelectrénica no esta activa.
. La salida del variador se bloquea y el motor no funciona en
1 Marcha Libre .
marcha libre.
2 Deceleracion Se produce la parada después de la deceleracion.

PRT-41 Motor Cooling

Selecciona el método de operacion del ventilador de enfriamiento instalado en el motor.

Configuracion Funcién

Con el ventilador de enfriamiento conectado al eje del motor,
el efecto de enfriamiento varia segun la velocidad de rotacidn.
0 Auto Vent ) . L, .
La mayoria de los motores de induccién comunes tienen una

estructura de este tipo.

Esta estructura suministra alimentacion separada al ventilador

de enfriamiento. Se aplica a cargas que deben operar durante
1 Vent Forzada , . . .
periodos prolongados a baja velocidad y el motor tiene una

estructura asi exclusivamente para el variador.

Corriente nominal

continua (Hz)

100 |-------mmmm oD T
95 |

65

Frecuencia (Hz)

R e R\

20 60

PRT-42 ETH 1 min

Ingresa el valor de corriente que puede circular de manera continuada durante un minuto
sobre la base de la corriente nominal (BAS-13) del motor.

PRT-43 ETH Cont

Define la magnitud de la corriente a la que se activa la funcién de proteccion
termoelectrdnica. La operacion ininterrumpida esta disponible sin proteccion por debajo
del valor definido.

Corriente

PRT-42

PRT-43 :

60 Tiempo disparo termoe. (segundos)

210




Caracteristicas de Proteccion

6.1.2. Disparo y Advertencia Temprana de Sobrecarga

Esta funcion se utiliza para emitir una advertencia y realizar la deteccion de problemas cuando el motor esta

sometido a sobrecarga en relacién con la corriente nominal del motor. Se puede definir la magnitud de

corriente para que se produzca la advertencia y la deteccion de problemas.

04 Ajuste nivel de carga Load Duty 1 Carga Pesada - -
Seleccion alarma OL Warn ,

17 1 Si 0-1 -
sobrecarga Select
Nivel alarma

18 OL Warn Level | 150 30-180 %
sobrecarga
Tiempo alarma .

19 OLWarnTime | 10,0 0-30 seg

PRT sobrecarga

Movimiento al disparo . .

20 OL Trip Select | 1 Marcha Libre -
por sobrecarga
Nivel disparo .

21 OL Trip Level 180 30-200 %
sobrecarga
Tiempo disparo Lo

22 OL Trip Time 60,0 0-60,0 seg
sobrecarga
Elemento Relé 1

31 . .. Relay 1
multifuncién

ouT - 5 Sobrecarga - -

Elemento 1 salida .

33 . L, Q1 Define
multifuncién

Detalles de Configuracion de Disparo y Advertencia Temprana de Sobrecarga

PRT-04 Load Duty

Selecciona el nivel de carga.

Configuracion

Funcidon

0 Carga Normal

Para cargas bajas, como ventiladores y bombas (tolerancia de
sobrecarga:120% de corriente nominal de carga baja porlm)

1 Carga Pesada

Para cargas altas, como elevadores, gruas y dispositivos de
estacionamiento (tolerancia de sobrecarga: 150% de la
corriente nominal de carga pesada por 1 minuto).
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PRT-04 Load Duty

Selecciona el nivel de carga.

Configuracion Funcién

Para cargas bajas, como ventiladores y bombas (tolerancia de
0 Carga Normal . . .
sobrecarga:120% de corriente nominal de carga baja porlm)

Para cargas altas, como elevadores, gruas y dispositivos de
1 Carga Pesada estacionamiento (tolerancia de sobrecarga: 150% de la

corriente nominal de carga pesada por 1 minuto).

PRT-17 OL Warn Select

La sefial de advertencia se emite utilizando el borne de salida multifuncién de la bornera o
el relé cuando se aplica una carga del nivel de advertencia de sobrecarga. Se activa si se
selecciona 1 (Si) y no se activa si se selecciona 0 (No).

PRT-18 OL Warn Level,
PRT-19 OL Warn Time

La salida multifuncion (Relé 1, Q1) emite la sefial de advertencia si la corriente que circula
por el motor supera el valor definido en el nivel de alarma de sobrecarga (OL Warn Level) y
si la corriente sigue circulando durante el tiempo definido en alarma de sobrecarga (OL
Warn Time). El borne de salida multifuncidn y el relé emiten sefiales si se selecciona
Sobrecarga en OUT-31-33. La salida del variador no se bloquea.

PRT-20 OL Trip Select

Selecciona la accion protectora del variador en caso de un disparo por falla de sobrecarga.

Configuracion Funcién

0 Ninguno No se realiza ninguna accién para proteger contra sobrecarga.

. La salida del variador se bloquea en caso de falla de
1 Marcha Libre . .
sobrecarga. El motor funciona en marcha libre.

3 Deceleracion En caso de falla se produce la deceleraciéon hasta parar.

PRT-21 OL Trip Level,
PRT-22 OL Trip Time

La salida del variador se bloquea o se produce la deceleracidn hasta parar segin el modo
definido en PRT-.17, si la corriente que circula en el motor supera el valor definido en el
nivel de disparo por sobrecarga (OL Trip Level) y si la corriente sigue circulando durante el
tiempo definido en tiempo de disparo por sobrecarga (OL Trip Time).

Corriente ||‘

Salida multifuncian

T: PRT-19

Nota

La sefial de sobrecarga de una sobrecarga se produce antes de la ocurrencia del disparo por fallas de

sobrecarga. La sefal de advertencia de sobrecarga no funcionara en una situacién de disparo por falla por

sobrecarga, si el nivel de alarma por sobrecarga (OL Warn Level) y el tiempo de alarma de sobrecarga (OL

Warn Time) se definen por encima del nivel de disparo por sobrecarga (OL Trip Level) y el tiempo de disparo

por sobrecarga (OL Trip Time).
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Prevencion de Entrada en Pérdida (bloqueo) y Frenado de Flujo

La funcidon de prevencion de entrada en pérdida (bloqueo) evita que el motor entre a pérdida por

sobrecargas. Si se produce una entrada a pérdida por una sobrecarga, la frecuencia de operacién del

variador se ajusta automaticamente. En la entrada en pérdida por sobrecarga se produce la circulacion de

sobrecorriente en el motor, posiblemente causando el recalentamiento o dafos al motor, interrumpiendo el

proceso del sistema del lado de carga del motor.

Para proteger el motor contra las fallas de sobrecarga, la frecuencia de salida se ajusta automaticamente, en

funcidon del tamano de la carga.

Prevencién de

50 bloqueo y frenado de | Stall Prevent 0000 - bit
flujo
Frecuencia de entrada Frec Arranque

51 Lo Stall Freq 1 60,00 ) Hz
en pérdida/bloqueo 1 -Frec Ent. Pérl
Nivel de entrada en

52 Lo Stall Level 1 180 30-250 %
pérdida/bloqueo 1
Frecuencia de entrada Frec Ent. Pérl-

53 Lo Stall Freq 2 60,00 ] Hz
en pérdida/bloqueo 2 Frec Ent. Pér3

PRT Nivel de entrada en

54 Lo Stall Level 2 180 30-250 %
pérdida/bloqueo 2
Frecuencia de entrada Frec Ent. Pér2-

55 Lo Stall Freq 3 60,00 ] Hz
en pérdida/bloqueo 3 Frec Ent. Pérd
Nivel de entrada en

56 e Stall Level 3 180 30-250 %
pérdida/bloqueo 3
Frecuencia de entrada Frec Ent. Pér3-

57 o Stall Freq 4 60,00 . Hz
en pérdida/bloqueo 4 Frec Mdxima
Nivel de entrada en

58 e Stall Level 4 180 30-250 %
pérdida/bloqueo 4
Elemento Relé 1

31 . ., Relay 1 Entrada en
multifuncién o

ouT - 9 pérdida - -

Elemento 1 salida .

33 Q1 Define /bloqueo

multifuncidn
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Detalles de Configuracion de Prevencion de Entrada en Pérdida/bloqueo y Frenado de Flujo

La accién de prevencion de la entrada en pérdida puede seleccionarse durante la
aceleracidn, deceleracion o en la operacion a velocidad constante. Si el segmento LCD esta
en la posicién superior, el bit apropiado esta definido. Si el segmento LCD estd en la
posicidn inferior, la operacion no se produce.

Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)
Teclado LCD H H
Configuracion Funcién
Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1l
v Prevencidn de entrada en pérdida durante la aceleracién
' Prevencién de entrada en pérdida durante la operacion
constante
v Prevencién de entrada en pérdida durante la deceleracién
v Frenado de flujo durante la deceleracién
Configuracion Funcién
0001 | Prevencidén de La aceleracién se detiene y la deceleracidon comienza si la
entrada en corriente de salida del variador durante la aceleraciéon

pérdida/bloqueo | supera el nivel de entrada en pérdida definido (PRT-52, 54,

durante la 56, 58). Si la corriente continua a un nivel mas alto que el
aceleracion nivel de entrada en pérdida se produce la deceleracidn
PRT-50 Stall Prevent hasta la frecuencia de arranque (DRV-r.19). La aceleracién

se reanuda si la corriente baja a un nivel inferior al definido
durante la operacién de prevencion de entrada en pérdida.

0010 | Prevencidén de La frecuencia de salida se reduce automaticamente para
entrada en producir deceleracion si la corriente supera el nivel de
pérdida/bloqueo | entrada en pérdida definido durante la operacién a
durante la velocidad constante, del mismo modo que en la funcién de
operacion prevencion de entrada en pérdida durante la aceleracion. La
constantes aceleracion se reanuda si la corriente de carga baja a un

nivel inferior al definido.

0100 | Prevencién de La tension de CC de la parte de alimentacion de CC se
entrada en mantiene por debajo de un determinado nivel y se produce
pérdida/bloqueo | la deceleracion para prevenir el disparo por sobretension
durante la durante la deceleracidn. Por lo tanto, el tiempo de
deceleracién deceleracién podria ser mas prolongado que el tiempo

definido de acuerdo con la carga.

1000 | Frenado de flujo Cuando se usa el frenado de flujo, el tiempo de deceleracion

durante la se puede reducir porque la energia regenerativa se gasta en
deceleracidn el motor.

1100 | Prevencion de La prevencién de entrada en pérdida y frenado de flujo
entrada en operan en conjunto durante la deceleracion para lograr la

pérdida y frenado | deceleracion mas corta y estable.
de flujo durante

la deceleracién
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Cdédigo ‘ Descripcion

Mivel de entrada en perdida

Corriente

Frecuencia g {‘*
a1 ), N
> « =
Aceleracian Deceleracion
Tension CC :

Frecuencia x\

al [ 1]

Deceleracidn

Permiten definir el nivel de prevencion de entrada en pérdida/bloqueo para cada banda de
frecuencia, de acuerdo con el tipo de carga. Asimismo, permiten definir el nivel de entrada
en pérdida arriba de la frecuencia base. Los limites inferior y superior se definen en la
secuencia numérica de la frecuencia de entrada en pérdida. Por ejemplo, el rango de ajuste
de Lim DinFrec 2 estd entre Lim DinFrec 1 (limite inferior) y Lim DinFrec 3 (limite superior).

Nivel de entrada en pérdida

PRT-51 Stall Freq 1-
PRT-58 Stall Level 4 Nivel EP 1

Nivel EP 2

Nivel EP 3

Nivel EP 4

Frecuencia EP 2 Frecuencia EP 4
Frecuencia
FrecuenciaEP1  Frecuencia EP 3 de salida
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Nota

La proteccion de parada en pérdida y el frenado de flujo operan juntos solamente durante la deceleracion.
Active el tercer y cuarto bits de Pr.50 (Prevencién de parada en pérdida) para lograr una deceleracion mas
corta y mas estable sin disparar una falla por sobretensidon para cargas con alta inercia y tiempos de
deceleracién cortos. No utilice esta funcidon cuando se necesita una deceleracion frecuente de la carga, ya
qgue el motor puede sobrecalentarse y estropearse facilmente.

Cuando se opera la resistencia de frenado, el motor puede vibrar bajo la operacién de frenado de flujo. En
este caso, apague el frenado de flujo (PRT-50).

® Precaucion

* El tiempo de deceleracidon podria superar el tiempo definido de acuerdo con la carga si la funcidn de
prevencion de entrada en pérdida se define durante la deceleracién. El tiempo de aceleraciéon real se
prolonga mas que el tiempo de aceleracién definido porque la deceleracidn se interrumpe si la funcidn
de prevencién de entrada en pérdida se activa durante la aceleracién.

* Cuando el motor esta operando, el Nivel de Entrada en Pérdida 1 aplica y determina la operacion de
proteccién de entrada en pérdida.
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6.2.  Proteccidn del Variador y la Secuencia

6.2.1. Proteccion de Fase Abierta

La funcién de proteccién de fase abierta se utiliza para prevenir la sobrecorriente en el borne de entrada del
variador debida a la apertura de la fase de alimentacién de entrada. Si se abre una fase en la conexidn entre
el motor y la salida del variador, el motor podria entrar en pérdida por insuficiencia de par.

05 Proteccién fase Phase Loss 00 bit
- i
BRE abierta entrada/salida | Chk

Banda de tension de
06 ] IPO V Band 40 1-100V \Y,
entrada fase abierta

Detalles de Configuracion de Proteccion de Fase Abierta de Entrada y Salida

Cuando opera una fase abierta del variador del variador, las configuraciones de entrada y
salida se muestran en forma diferente. Si el segmento LCD esta en la posicion superior, el
bit apropiado esta definido. Si el segmento LCD estd en la posicidn inferior, la operacion no
se produce.
Elemento Estado Bit (On) Estado Bit (Off)
PRT-05 Phase Loss Chk, M T
PRT-06 IPO V Band Teclado LCD H H
Configuracion Funcidn
Bit 2 Bit1
v Proteccién fase abierta de salida
v Proteccion fase abierta de entrada
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6.2.2. Seiial de Disparo Externo

Definiendo en 4 (Disparo Externo) entre las funciones del borne de entrada multifuncién se puede parar el
variador en caso de haber un problema con el sistema.

Configuraciéon Rango de B
Grupo Cédigo Nombre Display LCD = = Unidad

Parametro Ajuste
Opciones de ajuste del | Px Define Disparo
borne Px (Px: P1-P7) Externo

4
IN .
Seleccién contacto de [] .
87 . ., DI NC/NO Sel - bit
entrada multifuncion

Detalles de Configuracién de Senal de Disparo Externo

Cédigo ‘ Descripcion

Permite seleccionar el tipo de punto de contacto de entrada. Si la marca del punto del
interruptor estd en la posicién inferior es el punto de contacto A (Normalmente Abierto) y
si esta arriba opera como punto de contacto B (Normalmente Cerrado).

IN-.87 DI NC/NO Sel Los bornes de cada bit se indican a continuacion.
Bit 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
Borne P7 P6 P5 P4 P3 P2 P1

Disparo Externo A Borne On (|

Disparo Externo B Borne On (]

Frecuencia

P4 (A) =t
PSS W
ComOp [ [ [
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6.2.3. Proteccion Sobrecarga del Variador

Si circula mas corriente que la corriente nominal del variador, la funcidon de proteccién se activa para
proteger al variador de acuerdo con la caracteristica de tiempo inverso.

Elemento Relé 1
31 . ., Relay 1
multifuncidn
ouT - 9 IOL - -
Elemento 1 salida .
33 ) . Q1 Define
multifuncidn

Nota

El borne de salida multifuncién puede proporcionar una salida de sefial de alarma adelantada antes de que
opere la funcién de proteccién de sobrecarga del variador (IOLT). Cuando el tiempo de sobrecorriente
alcanza 60% del permitido (150%, 1 min), se proporciona una salida de sefial de alarma (salida de la sefial a
150%, 36seg).

6.2.4. Pérdida de Comando de Velocidad

Si la velocidad se define mediante la entrada analégica de la bornera, la opcién de comunicacidon o el teclado
puede seleccionarse la accion del variador cuando se pierde el comando de velocidad, por ejemplo, debido a
un corte en la linea de sefiales.

Modo de operacion
Lo Lost Cmd .
12 pérdida de comando 1 Marcha Libre - -
Mode

de velocidad

Tiempo para

determinar la pérdida .
13 Lost Cmd Time | 1,0 0,1-120 seg
de comando de

velocidad

PRT - -
Frecuencia de Frecuencia de

operacion en caso de Arranque-
14 L Lost Preset F 0,00 . Hz
pérdida de comando Frecuencia

de velocidad Maxima

Nivel de decision de
15 pérdida de entrada Al Lost Level 0 Mitad de X1 -
analdgica

Elemento Relé 1
31 . » Relay 1
multifuncion .
ouT - 13 Sin Comando - -
Elemento 1 salida .
33 . . Q1 Define
multifuncion
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Detalles de Configuracion de Pérdida de Comando de Velocidad

PRT-12 Lost Cmd Mode

Selecciona la accion del variador en caso de pérdida del comando de velocidad.

Configuracion

Funcion

0 Ninguno

El comando de velocidad es la frecuencia de operacion
directamente, sin acciones de proteccion.

1 Marcha Libre

El variador bloguea la salida con el motor funcionando en
marcha libre.

2 Decel

Se produce la deceleracidn hasta parar durante el tiempo
definido en PRT-07 (Tiempo decel Disparo).

3 Entrada Fija

Continua operando al valor de entrada promedio durante los
ultimos 10 segundos hasta el momento en que se detecto la
pérdida del comando de velocidad.

4 Salida Fija

Continda operando al valor de salida promedio durante los
ultimos 10 segundos hasta el momento en que se detectd la
pérdida del comando de velocidad.

5 Pérdida Presel

Opera a la frecuencia definida en PRT-.14 (Lost Preset F).

PRT-15 Al Lost Level,
PRT-13 Lst Cmd Time

Definen el nivel de tension en la pérdida del comando de velocidad y el tiempo de

evaluacion para la entrada analdgica.

Configuracion

Funcion

0 Mitad de x1

Basado en los valores definidos en IN-08 e IN-12, la operacidn
de proteccidn arranca cuando la sefial de entrada se reduce a
la mitad del valor inicial del ajuste de la entrada analdgica
usando el comando de velocidad (Cédigo de Frec del grupo
DRV) y continua por el tiempo (tiempo de decisién de pérdida
de velocidad) definido en PRT-13 (Tiempo Com Per).

Por ejemplo, si el comando de velocidad estd definido en 2
(V1) en el cédigo de Frec en el grupo DRV, e IN-06 (Polaridad
V1) a 0 (Unipolar), la accién de proteccion se activa cuando la
entrada de tension estd por debajo de la mitad del valor
definido en IN-08 Tens V1 x1.

1 Menos de X1

Si una sefal inferior al valor minimo de entrada analdgica
definida como comando de velocidad continda durante el
tiempo definido en PRT-13 Tmpo PerRefVel se activa la accidn
de proteccion. Los valores estandar son los definidos

en IN-08 e IN-2 del grupo de entrada de la bornera

PRT-14 Lost Preset F

Si el método de operacién (PRT-12 ModPerSefialRef) esta definido en 5 Pérdida Presel, en
caso de pérdida del comando de velocidad se activa la accidn de proteccién definiendo la

frecuencia para que la operacion continte.
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Si PRT-15 (Nivel PerEntAn) estd definido en 1 (Menos de x1), PRT-12 (ModPerSefialRef) estd en 2 (Decel) y
PRT-13 (Tmpo PerRefVel) esta definido en 5 segundos, la operacion se produce de la siguiente manera:

Referencia de frecuencia ‘

»5 seC+

Frecuencia K
Q1 .

Nota

En caso de pérdida del comando de velocidad originada en la tarjeta de opcidn o comunicacién RS-485
incorporada, la accidn de proteccién se activa cuando no hay comando de velocidad durante el tiempo
definido en PRT-13 (Tmpo PerRefVel).
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6.2.5. Configuracion de Resistencia de Frenado Dinamico (DB)

En la serie S100, el circuito de resistencia de frenado esta incorporado en el variador.

Configuracién de la
PRT 66 . ] DB Warn %ED | 10 0-30 %
resistencia de frenado

Elemento Relé 1
31 . » Relay 1
multifuncion
ouT - 31 DB Warn %ED | - -
Elemento 1 salida .
33 . . Q1 Define
multifuncion

Detalles de Configuracion de la Resistencia de Frenado Dinamico

Define el indice de uso de la unidad de resistencia (%ED: Tiempo de conexidn). Este indice
define la relacidn de operacion de la resistencia de frenado en un ciclo operativo. La
resistencia de frenado continuo puede aplicarse durante 15 segundos y después de
transcurridos los 15 segundos, el variador deja de emitir la sefial de uso de la resistencia de
frenado.

T
YWED — _desac

x100[%0]
T acel+T constante+7T desac+T _parada

PRT-.66 DB Warn %ED N 4

y ,
s B /
/ ™, /

Frecuencia

-
T acel T_constanteT desac T_parada

[Ejemplo 1]

T desac
T desac+T constantel+7T acel+T constante2

%ED =

x100[%]
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N / N
\.__ g '\.
N , .
™ / ™
R .
Frecuencia
T C T ace
<«w« » - »
T_constante 1 T_constante 2
[Ejemplo 2]

e T _acel: Tiempo previo de aceleracion a la frecuencia definida

e T_constante: Tiempo de accionamiento a velocidad constante, a la frecuencia definida

e T_desac: Tiempo de disminucion a frecuencias inferiores a la frecuencia de velocidad
constante o el tiempo que lleva parar desde la frecuencia de velocidad constante

e T_parada: Tiempo que permanece ocioso hasta el préoximo arranque

@ Precaucion

Debe tenerse cuidado al utilizar la resistencia de frenado por encima de la potencia eléctrica consumida
(vatios) de la unidad de resistencia de frenado porque podria generarse un incendio causado por
recalentamiento de la resistencia. Si utiliza una unidad de resistencia con sensor térmico puede utilizar la
salida del sensor como sefial de falla externo del borne de entrada multifuncién.

223



Caracteristicas de Proteccidon

6.3.

Advertencia y Falla por Carga Insuficiente

Seleccién de nivel de

04 Load Duty 0 Carga Normal | -
carga
Seleccion advertencia ,

25 . . UL Warn Sel 1 Si 0-1 -
carga insuficiente
Tiempo advertencia .

26 . . UL Warn Time | 10,0 0-600 seg
carga insuficiente
Seleccion disparo . .

27 . . UL Trip Sel 1 Marcha Libre - -

PRT carga insuficiente

Temporizador disparo Lo

28 . . UL Trip Time 30,0 0-600 seg
carga insuficiente
Nivel de limite

29 superior de carga UL LF Level 30 10-100 %
insuficiente
Nivel de limite inferior

30 . L UL BF Level 30 10-100 %
de carga insuficiente

Detalles de Configuracion de Advertencia y Falla por Carga Insuficiente

PRT-27 UL Trip Sel

Define el método de operacidn del variador en caso de falla por carga insuficiente. Si se
define en 0 (Ninguno), no detecta la falla por carga insuficiente. Si se define en 1 (Marcha
Libre) mantiene la salida en situacion de falla por carga insuficiente. Si esta definido en 2
(Decel) produce la parada después de desacelerar.

PRT-25 UL Warn Sel

Define la advertencia de carga insuficiente. Definir a 1 (Si) y si el borne de salida
multifuncion (OUT-31 y 33) esta en 7 (Sub Carga), las sefiales son emitidas en condicién de
advertencia de carga insuficiente.

PRT-26 UL Warn Time,
PRT-28 UL Trip Time

La funcién de proteccion se activa si la condicion de nivel de carga insuficiente antes
descrita continta durante el tiempo de advertencia o el tiempo de falla. Esta funcién no se
activa durante la operacién de ahorro de energia ADV-50 (Modo AhoEner).

PRT-29 UL LF Level,
PRT-30 UL BF Level

e Configuracion Carga Pesada

— No compatible con PRT-29.

— En PRT.30, el nivel de carga insuficiente se decide segun la corriente nominal del
motor.

Comente de sabda

PRT - 30

Desliz. nominal x 2 Frecuencia de salida
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e Configuracion Carga Normal

— En PRT-29, el indice de carga insuficiente se decide segun una frecuencia de operacion
dos veces la velocidad de deslizamiento nominal del motor (BAS-12 Desl Nominal).

— En PRT-30, el nivel de carga insuficiente se decide segln la frecuencia de base definida
en DRV-18 (Frec Base). Un limite superior e inferior se basa en la corriente nominal del
variador.

Corriente de salida
PRT - 30 ’
PRT - 29 _— F@uenaa de
salida
Desliz. nominal X 2 Frecuencia base
6.3.1. Deteccion de Falla del Ventilador
Seleccion de falla del .

. FAN Trip .

PRT 79 ventilador de 0 Disparo

o Mode

enfriamiento
Elemento Relé 1

31 . » Relay 1
multifuncién Alarma

ouT - 8 ) - R

Elemento 1 salida . Ventilador

33 . . Q1 Define
multifuncién

Detalles de Configuracidn de la Deteccion de Falla del Ventilador

PRT-79 FAN Trip Mode

Define el modo de falla del ventilador de enfriamiento.

Configuracion Funcién

0 Disparo Se bloque la salida del variador y el disparo del ventilados se
muestra cuando se detecta un error en el ventilador de
enfriamiento.

1 Alarma Cuando OUT-33 (Definir Q1) y OUT-31 (Relé 1) se definen en 8

(Alarma de Ventilador), se emite la sefial de error del

ventilador y la operacion continua.

OUT-33 Q1 Define,
OUT-31 Relay1

Si se selecciona 8 (Alarma de Ventilador) como borne de salida multifuncion o relé, la sefial
de falla de ventilador se libera y la operacién continuda. Sin embargo, si la temperatura en el
variador supera un determinado nivel, la salida se bloquea debido a la falla en el ventilador

de enfriamiento.
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6.3.2.  Diagnéstico de Vida Util de Componentes

Registro de una referencia de capacitancia para la inspeccién

Nota

Para llevar a cabo un diagnéstico del capacitor, debe medirse y registrarse una referencia de capacitancia
estableciendo de PRT-61 (CAP Diag) a 1 (Ref Diag) cuando se utiliza el variador por primera vez. El valor de
referencia medido se guarda en PRT-63 y se utiliza como referencia para el diagndstico la vida util del
capacitor.

Consulte las siguientes instrucciones para medir una capacidad de referencia.

1. Defina una corriente diagndstico de capacitador adecuada en funcién de la potencia nominal del
variador en PRT-60 (CAP DiagCurr).

e La corriente de diagnéstico del capacitor es una corriente directa que se aplica al capacitador para
inspeccion, y se define como un porcentaje de la salida nominal del variador. Debido a que el valor
se define en base a la salida del variador, defina un valor apropiado si el motor tiene una corriente
nominal menor.

2. En PRT-62 (Nivel de intercambio CAP), defina el nivel de advertencia de reemplazo del capacitador en
un valor entre 50,0% y 95,0%.

3. 3 Ajuste PRT-61 (PAC) Diag a "1" (Ref Diag). A continuacién, sale el conjunto de corriente continua
definida en PRT-60 (CAP DiagCurr).

e El diagnéstico del capacitor sdlo esta disponible cuando se detiene el variador.

e Si PRT-61 se ajusta a 1 (Ref Diag), el valor que se muestra en PRT-63 refleja el 100% de la capacidad
medida.

e Siva a realizar un diagndstico del capacitor usando PRT-61 (CAP Diag), la capacitancia inicial debe ser
medida cuando se utiliza el variador por primera vez. Una capacitancia medida en un variador
utilizado conduce a resultados de la inspeccién inexactos debido a un valor de capacitancia
referencia incorrecta.

4. Apague la entrada al variador.
5. Encienda el variador cuando se produce una falla de baja tensién (LVT).
6. Observe el valor que se muestra en PRT-63 (CAP Diag Nivel) .Cuando PRT-61 se ajusta en "1" (Ref Diag),

PRT-63 muestra el 100% de la capacidad.

[Detalles del Diagnéstico del Capacitor]

Nivel de corriente de

e 60 diagnéstico de CAP. DiagPerc | 0,0 10,0-100,0 %
capacidad
61 Modo diagndstico CAP | CAP. Diag 0 0 Ninguno | %
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Diag Ref
Diag Pre
Diag Inic
. . CAP Exchange
62 Nivel Cambio CAP 0 50,0-95,0 %
Level
63 Nivel Diagndstico CAP | CAP Diag Level | O 0,0-100,0 %

Inspeccidn de la vida del capacitor e inicializacion de la referencia de capacitancia

Consulte las siguientes instrucciones para inspeccionar la vida del capacitor e inicializar la referencia de
capacitancia.

Nota

Para llevar a cabo un diagndstico del capacitor, debe medirse y registrarse una referencia de capacitancia
estableciendo de PRT-61 (CAP Diag) a 1 (Ref Diag) cuando se utiliza el variador por primera vez. El valor de
referencia medido se guarda en PRT-63 y se utiliza como referencia para el diagndstico la vida util del
capacitor.

1. En un variador cuyo tiempo de ejecucion ha alcanzado el tiempo acumulado para el reemplazo del
capacito, ajuste PRT-61 (CAP Diag) a 2 (Pre Diag).

2. Compruebe el valor que se muestra en Pr-63 (CAP Diag Nivel). Si el valor que se muestra en PRT-63 es
menor que el valor ajustado en PRT-62 (CAP. Nivel 1), se producira una advertencia de reemplazo
Capacitor (CAP Exchange).

3. Si bien la advertencia de reemplazo del capacitor sigue, confirme que el primer bit en PRT-89 (Estado
variador) esté definido.

4. Ajuste PRT-62 a 0,0%. SE dara a conocer el aviso de sustitucién del capacitor (Cambio CAP).

5. Ajuste PRT-61 a 3 (CAP. Init) y asegurese de que el valor mostrado en la PRT-63 cambid a 0,0%.

Diagnéstico de Vida Util para Ventiladores

Introducir el cdodigo de PRT-87 (nivel de aviso de cambio Ventilador) (%). Una vez alcanzado el uso
seleccionado (%) (de un total de 50.000 horas), el mensaje de advertencia de cambio del ventilador
aparecerd en la salida multifuncional o el teclado.

El nivel de uso del ventilador total (%) aparece en Pr-86. Cuando el intercambio de los ventiladores, que
podria inicializar el valor acumulado a 0 mediante el establecimiento de la CNF-75 (Inicializacion de tiempo
acumulado de los ventiladores de enfriamiento) a 1.
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Nombre

Display LCD

Configuracion

Parametro

Rango de

Unidad

Porcentaje acumulado .
86 . FAN Time Perc | 0,0 0,0-6553,5 %
BHE de uso del ventilador
Nivel de aviso de FAN Exchange
87 . . 90,0 0,0-100,0 %
cambio del ventilador level
Inicializar tiempo de 0 No
operacion de .
CNF 75 . FAN Time Rst - -
ventiladores de 1 Si
enfriamiento
31 Relé multifuncién 1 Relay 1 ) -
, - — Cambio
ouT 32 Relé multifuncién 2 Relay 2 38 .
- - — - Ventilador
33 Salida0 multifuncion 1 | Q1 Define
6.3.3. Disparo por Falla de Baja Tension

Si la tension CC interna cae por debajo de un determinado nivel porque la tensidon de entrada del variador

estd bloqueada, el variador bloquea la salida y muestra una indicacién de falla de baja.

Cédigo

Grupo

Nombre

Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

Tiempo de retardo de
PRT 81 decision de disparo LVT Delay 0,0 0-60 seg
por baja tension
31 Relé multifuncién 1 Relay 1 . o
ouT - - — - 11 Baja Tension -
33 Salida0 multifuncién 1 | Q1 Define

Detalles de Configuracion del Disparo por Falla de Baja Tension

‘ Descripcion

PRT-.81 LVT Delay

Si el cédigo de valor esta definido en 11 (Baja Tension), en caso de producirse una falla de

baja tensidn, la salida del variador se bloquea y se maneja como una falla después del

periodo definido. Puede emitirse una sefial de advertencia de falla de baja tensién
utilizando la salida multifuncién o el relé. Sin embargo, en caso de producirse esta sefial, el
tiempo de Retardo de Baja Tensidn no se aplica.

6.3.4.

Bloqueo de Salida por el Borne Multifuncién

Cuando el borne de salida multifuncién se define como el borne de sefial de bloqueo de salida y la seiial

ingresa al borne, la operacion se detiene.

Grupo Caodigo

Nombre

‘Display LCD

Configuracion
Parametro

Rango de
Ajuste

Unidad

IN 65-71

Opciones de ajuste del

borne Px

Px Define (Px:
P1-P7
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Detalles de Configuracién del Bloqueo de Salida por el Borne Multifuncién

Si se define la funcidn del borne de salida multifuncién en Ne5 BX y éste ingresa
durante la operacidn, el variador bloquea la salida y se visualiza BX en el display del
IN-65 -71 Px Define teclado. Debe monitorearse la informacion sobre la frecuencia y la corriente en el
momento de producirse la entrada de BX. La aceleracidn se reanuda cuando el
borne BX se desactiva con una entrada de comando de operacién.

6.3.5. Cancelacion del Estado de Falla

Reiniciar el variador usando el teclado el el borne de entrada analégica para cancelar el estado de falla.

Opciones de ajuste del | Px Define (Px:
IN 65-71 3 RST - -
borne Px P1-P7

Detalles de Configuracion de la Cancelacion del Estado de Falla

Para cancelar el estado de falla pulse la tecla [Stop/ReseT] del teclado o utilice el
] borne de entrada multifuncién. El estado de falla se cancela si se ingresa el borne
IN-65 -71 Px Define i o ..
en caso de falla después de haber definido la funcién del borne de entrada

multifuncion en Ne3 (RST).

6.3.6. Estado de Diagndstico del Variador

Verifique el diagndstico de los componentes o dispositivos del variador para verificar si necesitan ser
reemplazados.

Bit 00-10
00 -
Aviso de reemplazo de Aviso .
PRT 89 . Inverter State 01 Bit
Ventilador, CAP CAP
Aviso
10 .
Ventil

6.3.7. Modo de Operacidon en Caso de Falla de la Tarjeta de Opcidn

Si hay un problema con la comunicaciéon entre la tarjeta de opcidn y el gabinete del variador o si la tarjeta de
opciodn se separa durante la operacion seleccione el estado de accidn del variador.
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Modo de operacién en 0 Ninguno
PRT 80 caso de fallade la Opt Trip Mode | 1 Marcha Libre 0-3 -
tarjeta de opcién 2 Decel

Detalles de Configuracidon del Modo de Operacidén en Caso de Falla de la Tarjeta de Opcion

Configuracion Funcién
0 Ninguno Sin operacion.
PRT-80 Opt Trip Mode 1 Marcha Libre La salida del variador se bloquea y la informacion de la falla se

visualiza en el teclado

2 Decel El equipo decelera al valor definido en Pr.07 (Tmpo Decel Dis)

6.3.8. Disparo por Falta de Motor

Si se aplica un comando de operacién con el motor no conectado al borne de salida del variador se libera la
sefal de Falla No Motor para proteger el sistema.

Operacion en disparo . .
31 No Motor Trip | O Ninguno - -
por falta de motor

Nivel de corriente

. No Motor
RT 32 disparo por falta de 5 1-100 %
Level
motor
Tiempo de deteccion No Motor
33 . 3,0 0,1-10 seg
de falta de motor Time

Detalles de Configuracion del Disparo por Falta de Motor

PRT-32 No Motor Level, La Falla Falta de Motor ocurre cuando la corriente de salida del variador, en relacion con la
PRT-33 No Motor Time corriente nominal (BAS-13), sigue estando por debajo de PRT-32 (Niv sin Motor) durante
PRT-33 (Tmpo sin Motor).

@ precaucion

Si BAS-07 (Patron V/F) esta definido en 1 (Cuadratico), defina PRT-32 (Niv sin Motor) en un valor inferior al
valor definido al momento de la entrega de fabrica. De lo contrario podria ocurrir una Falla por Falta de
Motor porque la corriente de salida es baja en el arranque inicial.

230




6.3.9.

Disparo por Falla de Baja Tension 2
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Si se establece el cédigo de PRT-82 (Seleccién LV2) en Si (1), se visualiza la notificacién de disparo cuando se

produce una falla de baja tension. En este caso, incluso si la tensidon del capacitor es superior al nivel de

disparo, no se recupera el disparo LV2. Para recuperar el disparo, restablecer el variador. No se guardari la

historia de los disparos.

PRT

82

Seleccion LV2

LV2 Enable

Si (1) 0/1 -

6.4.

Lista de Fallas/Advertencias

La siguiente lista muestra los tipos de fallas y advertencias que pueden ocurrir durante el uso del variador

$100. Consulte la seccidn 6. Caracteristicas de Proteccion en la pagina 209 para obtener mas informacion

acerca de fallas y advertencias.

Falla mayor

Tipo enclavamiento

Over Currentl

Disparo por sobrecorriente

Over Voltage

Disparo por sobretension

External Trip

Disparo por una sefial externa

NTC Open

Disparo por falla del sensor de temperatura

Over Current2

Disparo por falla corriente ARM

Option Trip- x*

Disparo por falla de opcional*

Over Heat

Disparo por falla por sobrecalentamiento

Out Phase Open

Disparo por falla de fase abierta de entrada

In Phase Open

Disparo por falla de fase abierta de salida

Inverter OLT

Disparo por falla de sobrecarga del variador

Ground Trip Disparo por falla de tierra

Fan Trip Disparo por falla del ventilador

E- Thermal Disparo por falla de sobrecalentamiento del motor
Pre- PID Fail Falla de operacién Pre-PID

10 Board Trip Disparo por falla en la conexién del Panel E/S
Ext-Brake Disparo por falla de freno externo

No Motor Trip

Disparo por falla de falta de motor

Low Voltage 2

Disparo por falla de baja tensidn durante la operacion

ParaWrite Trip**

Disparo por falla en el parametro de escritura de par

Tipo nivel

Level type

Disparo por falla de baja tension

BX

Disparo por falla de parada de emergencia
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Tipo nivel

Level type

Disparo por falla de baja tension

BX

Disparo por falla de parada de emergencia

Lost Command

Disparo por pérdida de comando

Safety A(B) Err

Disparo por contacto de seguridad A(B)

EEP Err

Error de memoria externa

. ADC Off Set Error de entrada analdgica
Dafio de hardware
Watch Dog-1 .
Disparo por falla de Watch Dog

Watch Dog-2
Over Load Disparo por falla de sobrecarga del motor

Falla menor -
Under Load Disparo por falla de subcarga del motor

Advertencia

Lost Command

Advertencia de disparo por pérdida de comando

Over Load Advertencia de sobrecarga

Under Load Advertencia de subcarga

Inverter OLT Advertencia de sobrecarga del variador

Fan Warning Advertencia de operacion del ventilador

DB Warn %ED Advertencia del indice de frenado de resistencia
Retry Tr Tune Error de sintonizacion constante de tiempo del rotor

CAP Exchange

Advertencia de reemplazo de capacitor

FAN Exchange

Advertencia de reemplazo del ventilador

*Aplica sélo cuando se usa una placa opcional.
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7. Caracteristicas de Comunicacion RS-485

Esta seccion en el manual del usuario explica cémo controlar el variador con un PLC o una computadora a
larga distancia utilizando las caracteristicas de comunicacion RS-485. Para utilizar las funciones de
comunicacion RS-485, conecte los cables de comunicacion y ajuste los parametros de comunicacidn en el
variador. Consulte los protocolos y parametros de comunicacién para configurar y utilizar las caracteristicas
de comunicacion RS-485.

7.1. Estandares de Comunicacion

Siguiendo los estandares de comunicacién RS-485, los productos S100 intercambian datos con un PCL y una
computadora. Los estdandares de comunicaciéon RS-485 soportan el sistema de enlace multipunto y ofrecen
una interfaz que es muy resistente al ruido. Consulte la tabla siguiente para obtener mds informacién acerca
de los estandares de comunicacion.

Método de comunicacion/ . . .
) ] Tipo bus, sistema de enlace multipunto RS-485
Tipo de transferencia

Serie del variador $100

Numero de variadores conectados/ Maéximo 16 variadores / Maximo: 1.200m (distancia recomendad: entro
Distancia de transferencia de los 700m)

Cable de comunicacién recomendado O,75mm2 (18AWG), cable de par retorcido del tipo blindado

Tipo de instalacion Conectar bornes especificos (5+/S-/SG) en la bornera de control

. » Utilizar la alimentacion que estd aislada de la parte interna del variador
Alimentacion . ., L . .
como alimentacién para comunicacién (suministrada del variador)

Velocidad de comunicacion Seleccionar entre 1.200/2.400/9.600/19.200/38.400 bps
Procedimiento de control Sistema de comunicacidn no sincronizado

Sistema de comunicacién Sistema half duplex

Sistema de letras Modbus-RTU: Binario LS Bus: ASCII

Longitud de bit de parada 1 bit/2 bits

Suma de verificacion 2 bytes

Comprobacion de paridad Ninguna/Par/Impar
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7.2.  Configuracion del Sistema de Comunicacion

En un sistema de comunicacién RS-485, el PLC o la computadora es el dispositivo maestro y el variador es el
dispositivo esclavo. Cuando se utiliza una computadora como maestro, el variador RS-232 debe estar
integrado la computadora, de forma tal que pueda comunicarse con el variador a través del convertidor RS-
232/RS-485. Las especificaciones y operaciones de los convertidores pueden variar dependiendo del
fabricante, pero las funciones basicas son idénticas. Consulte el manual del usuario del fabricante para
conocer detalles de caracteristicas y especificaciones.

Conectar los cables y configurar los pardmetros de comunicacidon en el variador segin se indica en la
siguiente ilustracién de la configuracién del sistema de comunicacién.

Convertidor :| [ :|

RS-232/485 || Variador #1| | Variador #2 | |Variador #n

Com;.Jutadora Ll ll ‘

7.2.1. Conexion de Linea de Comunicacion

Asegurese de que el variador se apague por completo, y luego conecte la linea de comunicacidon RS-485 a los
bornes S+/S-/Sg de la bornera. El nimero maximo de variadores que pueden conectarse es 16. Para las
lineas de comunicacion, utilizar cables de par trenzado blindado (STP).

La longitud maxima de la linea de comunicacién es de 1.200 metros, pero se recomienda utilizar no mas de
700 metros para garantizar una comunicacién estable. Utilice un repetidor para mejorar la velocidad de
comunicacion cuando se utilice una linea de comunicacién superior a los 1.200 metros o cuando se utilicen
un gran numero de dispositivos. Un repetidor es eficaz cuando la comunicacién regular no se encuentra
disponible debido a la interferencia de ruido.

@ Precaucién

Al realizar el conexionado de la linea de comunicacidn, asegurese de que los bornes SG en el PLC y el
variador se encuentran conectados. Los bornes SG evitan los errores de comunicacion debido a la
interferencia de ruido electrdnico.

234



7.2.2.

Configuracion de Parametros de Comunicacion

Caracteristicas de Comunicacion RS-485

Antes de proceder con el establecimiento de las configuraciones de comunicacién, asegurese de que las

lineas de comunicacién estan conectadas correctamente. Encienda el variador y configure los parametros de

comunicacion.

01

ID variador de
comunicacién
integrada

Int485 St ID

1-250

02

Protocolo de
comunicacién
integrada

Int485 Proto

ModBus RTU

0.2

COM 03

Velocidad de
comunicacién
integrada

Int485 BaudR

9600

0-7

04

Trama de
comunicacién
integrada

Int485 Mode

D8/PN/S1

0-3

05

Retardo de
transmision luego de
la recepcion

Resp Delay

0-1000

mseg

Detalles de Configuracidn de los Paradmetros de Comunicacion

COM-01 Int485 St ID

Define la ID de la estacién del variador entre 1y 250.

COM-02 Int485 Proto

Define uno de los dos protocolos incorporados: Modbus-RTU o LS INV 485.

COM-03 Int485 BaudR

Configuracion Funcién

0 Modbus-RTU Protocolo compatible con Modbus-RTU

2 LS INV 485 Protocolo exclusivo para el variador LS
Define la velocidad de comunicacién, hasta 115.200 bps.

Configuracion Funcién

0 1.200 bps

1 2.400 bps

2 4.800 bps

3 9.600 bps

4 19.200 bps

5 38.400 bps

6 56K bps

7 115K bps

COM-04 Int485 Mode

confirmacion de paridad y el nimero de bits de parada.

Define una configuracion de comunicacién. Define la longitud de datos, el método de

Configuracion

Funcidon

0 \ D8/PN/S1

Datos de 8 bits/sin comprobacion de paridad/1 bit de parada.
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D8/PN/S2 Datos de 8 bits/sin comprobacién de paridad/2 bits de parada.
2 D8/PE/S1 Datos de 8 bits/comprobacion de paridad de nimero par/1 bit
de parada.
3 D8/PO/S1 Datos de 8 bits/comprobacion de paridad de nimero impar/1
bit de parada.

Define el tiempo de respuesta para que el (variador) esclavo reaccione al pedido del
maestro. El tiempo de respuesta se usa en un sistema donde el maestro no puede manejar
la rapida respuesta del esclavo. La comunicacién entre el dispositivo maestro y el esclavo
puede mantenerse regular si este codigo de funcidn se define apropiadamente.

Pedido Pedido

Maestro ’_| H see
COM-05 Resp Delay :

Rt

Esclavo

Respuesta Respuesta

]
/J- .

COM-5 Resp Delay COM-5 Resp Delay

7.2.3. Configuracion del Comando de Operacion y la Frecuencia

Para seleccionar la comunicacion RS-485 integrada como fuente de comando, ajuste el cddigo DRV-06 a 3
(Int485). A continuacion, establezca los parametros de area comun para el comando de operaciéon y la
frecuencia a través de la comunicacion.

06 Fuente de comando Cmd Source* 3 RS-485 0-5 -
Operacién Método de ajuste de
07 . Freq Ref Src 6 RS-485 0-12 -
frecuencia
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7.2.4. Operacion de Proteccion de Pérdida de Comando

Configura los estandares de evaluacion de pérdida de comando y operaciones de proteccion en caso de que

un problema con la comunicacién dure un periodo de tiempo determinado.

Detalles de Configuracidn de la Operacion de Proteccion de Pérdida de Comando

PRT-12 Lost Cmd Mode,
PRT-13 Lost Cmd Time

Selecciona el movimiento del variador cuando hay un problema de comunicacion que

exceda el tiempo definido en PRT-13.

Configuracion

Funcidn

0 Ninguno

El comando de velocidad es directamente la frecuencia de
operacion, sin movimientos de proteccion.

1 Marcha Libre

El variador bloquea la salida. El motor contintda funcionando
en Marcha Libre.

2 Decel

Decelera hasta parar al tiempo establecido en PRT-07 (Tiempo
Decel Disparo).

3 Entrada Fija

El variador calcula el valor de entrada promedio para los 10
segundos antes de la pérdida de velocidad y lo usa como
referencia de velocidad.

4 Salida Fija

El variador calcula el valor de salida promedio para los 10
segundos antes de la pérdida de velocidad y lo usa como
referencia de velocidad.

5 Pérdida Presel

Opera a la frecuencia definida en PRT-14 (Pérd Presel F).
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7.2.5. Configuracion de Entrada Multifuncion Virtual

Permiten controlar la entrada multifuncidn mediante una direccién de comunicacién (0h0385). La funcién
definida operara en cada bit después de definir los cédigos COM-70-77 y luego de definir el BIT que
establece la funcién deseada en 1, en 0h0322. La multifuncidn virtual opera independientemente de las
entrada multifuncion analégicas IN-65-71 y es imposible superponer la definicién. Se puede comprobar el
estado de la entrada multifuncidn virtual en COM-86 (Estado Entr Dig Virtual). Antes de configurar las
entradas multifuncidn virtuales, defina el cddigo DVR-06 segun la fuente de comando.

Entrada multifuncién Virtual DI x

70-77 L, 0 Ninguno 0-49 -
de comunicacién x (x: 1-8)
coM Monitoreo entrada
86 multifuncion de Virt DI Status - - - -

comunicacion

Ejemplo: Si quiere enviar el comando Fx controlando el area de comando de entrada multifuncién virtual
mediante RS-485, la funcidn Fx se dispara si se ingresa 0h0001 en 0h0322 después de definir COM-70 en FX.

Nota
Los siguientes son valores y funciones que se aplican a Oh0322:

0h0001 Operacion en avance (Fx)
0h0003 Operacion en retroceso (Rx)
0h0000 Parada
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7.2.6. Guardado de Parametros Definidos por Comunicacion

Si se apaga el variador luego de establecer los pardmetros del drea comun o los parametros del teclado
mediante la comunicacidn y se pone en funcionamiento el variador, se pierden los cambios y los valores
modificados mediante la comunicacién vuelven al estado previo cuando se enciende el variador.

Si selecciona Si en CNF-48, todos los valores actualmente definidos se guardan en el variador y
permanecerdn sin cambios, incluso aunque se encienda y apague la unidad.

Si define la direccién OhO3EO en 0 mediante la comunicacion y luego en 1, todos los valores de parametros
actualmente definidos se guardan en el variador y permanecerdn sin cambios, incluso aunque se encienda y
apague la unidad. Sin embargo, si se define en 1 y se conmuta a 0, la funcién no opera. Los pardmetros
definidos mediante comunicacién sdélo se pueden guardar usando un teclado LCD.

. Parameter 0 No
Guardar parametros . 0-1 -
Save 1 Si

CNF 48

7.2.7. Mapa Completo de Memoria para Comunicacion

Area de comunicacién comun

compatible

0h0000-0hOOFF

Area compatible con iS5, iP5A, iV5, iG5A

Area de tipo de registro de
parametro

0h0100-0h01FF

Area registrada en COM-31-38 y COM-51-58

0h0200-0h023F

Area registrada para el Grupo Usuario

0h0240-0h027F

Area registrada para el Grupo Macro

0h0280-0h02FF

Reservado

Area de comunicacién comun
de S100

0h0300-0h037F

Area de monitoreo del variador

0h0380-0h03DF

Area de control del variador

OhO3EO-OhO3FF

Area de control de la memoria del variador

0h0400-0hOFFF Reservado
0h1100 Grupo DRV
0h1200 Grupo BAS
0h1300 Grupo ADV
0h1400 Grupo CON
0h1500 Grupo IN
0h1600 Grupo OUT
0h1700 Grupo COM
0h1800 Grupo APP
0h1B00 Grupo PRT
0h1C00 Grupo M2
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7.2.8. Grupo de Parametros para la Transmisidon de Datos

Mediante la definicién de un grupo de pardametros para la transmisidon de datos, se pueden utilizar en la
comunicacion las direcciones de comunicacion registradas en el grupo de funciones de comunicacion (CM).
El grupo de parametros para la transmisién de datos se puede definir para transmitir multiples parametros
en una sola trama de comunicacion por vez.

Direccion x de
31-38 o Para Status-x | - - 0000-FFFF Hex
comunicacion salida

COM - —
Direccion x de
51-58 L, Para Control-x | - - 0000-FFFF Hex
comunicacion entrada

Parametros del Grupo CM Registrados

Parametro de Estado-1 — Valor del cddigo de comunicacion del pardametro registrado en COM-
0h0100-0h107 i )

Parametro de Estado-8 31-38 (Sdlo lectura).

Parametro de Control-1— | Valor del cédigo de comunicacion del parametro registrado en COM-
0h0110-0h117 i .

Parametro de Control-8 51-58 (Acceso lectura/escritura).

Nota

Al registrar un parametro de control, defina los pardmetros de velocidad de operacién (0h0005, 0h0380,
0h0381) y comando de operacion (0h0006, 0h0382) en la entrada mas alta en la trama de control de
parametro. Por ejemplo, cuando la trama de control de parametro tiene 5 elementos (Para Control-x),
registre la velocidad de operacion en Para Control-4 y el comando de operacion en Para Contol-5.
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La comunicacidn RS-485 integrada es compatible con los protocolos LS INV 485 y Modbus-RTU.

7.3.1. Protocolo LS INV 485

El dispositivo esclavo (variador) responde al pedido de lectura y escritura del dispositivo maestro (PLC o PC).

Pedido

1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes 1 byte
Respuesta Normal

1 byte 2 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte
Respuesta de Error

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

e Los pedidos comienzan con ENQ y terminan con EOT.

e Lasrespuestas normales comienzan con ACK y terminan con EOT.
e Lasrespuestas de error comienzan con NAK y terminan con EOT.

e El numero de estacidn se refiere al nUmero de variador y esta representado por 2 bytes en ASCII-HEX,

representacidn hexadecimal que utiliza caracteres 0-9 y A-F.

e CMD: En mayusculas (si es error en minusculas). Consulte la siguiente tabla.

‘R’ 52h Lectura

‘W’ 57h Escritura

X 58h Pedido de registro de monitoreo

v’ 59h Implementacién de registro de monitoreo

e  Datos: ASCII-HEX (por ejemplo, si el valor de datos es 3000:

3000 -‘0"”B""B””8’h ->30h 42h 42h 38h).
e (Cddigo de error: ASCII (consulte la seccidn 7.3.1.4 Codigo de Error en la pagina 245).
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e Tamafio de la memoria intermedia de transmision/recepcion: Transmision= 39 bytes, Recepcion= 44
bytes.

e Memoria intermedia de registro de monitoreo: 8 Palabras.

e  SUM: Inspeccidon mediante suma para comprobar errores de comunicacién
SUM = total de los 8 bits mas bajos para la Estacion No., comando y datos (Estacion No. + CMD + datos)
en ASCII-HEX.
Por ejemplo, un pedido de lectura de uno de 3000 nimeros de direccién:
SUM = ‘0’+1'+'R'+3’+'0'+‘0’+'0'+1" = 05h+30h+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h= 1A7h (Valor de
control excluido: ENQ, ACK, NAK, etc.)

05h ‘or’ ‘R’ ‘3000 1 ‘A7’ 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Nota

Funcién de difusion (broadcasting)

Se utiliza para impartir un comando al mismo tiempo a todos los variadores conectados en una red. Al
ingresar el comando en la Estacién No. 255, cada variador recibe y responde a ésta, aunque no sea su
propio nimero de estacion definido. Sin embargo, no se emite respuesta para los comandos transmitidos
por difusion.

7.3.1.1. Detalle del Protocolo de Lectura

Pedido de Lectura: Lee un numero n de datos de palabras consecutivamente de la direccién XXXX.

05h ‘01-FA ‘R’ XXXX 1’-8’=n XX 04h

1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Total de bytes= 12. Los caracteres se muestran entre comillas (‘).

Respuesta Normal de Lectura

06h ‘01-FA ‘R’ XXXX’ XX 04h

1 byte 2 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes= (7 x n x 4): un maximo de 39.
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Estacion No. Cadigo de Error SUM
15h ‘01-FA’ ‘R’ ok XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes=9.

7.3.1.2.

Detalle del Protocolo de Escritura

Pedido de Escritura: Escribe un nimero n de datos de palabras consecutivamente de la direccidn XXXX.

- - Numero de
Estacion No. Direccion : 5 Datos
Direcciones

05h ‘01’-‘FA’ ‘W’ XXXX ‘1’-'8'=n XXXX..." XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte
Total de bytes= (12 + n + x+4): un maximo de 44.
Respuesta Normal de Escritura
ACK Estacion No. ‘ CMD Datos Sum EOT
06h ‘01’-‘FA’ ‘W’ XXXX..." XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes= (7 x n x 4): un maximo de 39.

Respuesta de Error de Escritura

Estacion No. Cadigo de Error
15h ‘01’-‘FA’ ‘W’ ikt XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes=9.
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7.3.1.3. Detalle del Protocolo de Registro de Monitoreo Escritura

El pedido de registro de monitoreo se realiza para designar el tipo de datos que necesitan monitorearse
continuamente y actualizarse periddicamente.

Pedido de Registro de Monitoreo: Pedido de registro de niumero n de direccidon (donde n se refiere al

numero de direcciones. Las direcciones no tienen que ser necesariamente consecutivas).

o _ - " Ndmero de
Estacion No. | CMD Direccion
05h ‘01'-‘FA’ X XXXX ‘1-‘8'=n XXXX... XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes= (8 + n + x+4): un maximo de 40.

Respuesta Normal de Registro de Monitoreo

Estacion No.

06h ‘01’-FA’ X’ XX 04h

1 byte 2 bytes

Total de bytes=7.

Respuesta de Error de Registro de Monitoreo

Estacion No. CMD Cadigo de Error SUM
15h ‘01’-‘FA’ X’ ikt XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes=9.

Respuesta de Implementacion de Registro de Monitoreo: Pedido de lectura de los datos del nimero de
direccién registrado mediante el pedido de registro de monitoreo.

Estacion No.

05h ‘01-FA Y XX 04h

1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes=7.

Respuesta Normal de Implementacion de Registro de Monitoreo

ACK \ Estacién No. \ CMD Datos SUM \ EOT
06h 01-FA v XXXX..." XX’ 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n x 4 bytes 2 bytes 1 byte

Total de bytes= (7 + n + x+4): un maximo de 39.
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Respuesta de Error de Implementacion de Registro de Monitoreo

15h ‘01’-FA’ v’ ol XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte
Total de bytes=9.
7.3.1.4. Cdédigo de Error

. Cuando el esclavo no puede implementar la funcién recibida
FUNCION ILEGAL IF .

porque no existe.

DIRECCION DE DATOS ILEGAL 1A Cuando la direccién recibida no es valida en el esclavo.
VALOR DE DATOS ILEGAL ID Cuando los datos recibidos no son validos en el esclavo.
ERROR DE MODO DE ESCRITURA WM Sélo lectura o prohibicién de cambio durante la operacidn.
ERROR DE TRAMA FE Cuando el tamafio de la trama no coincide.
7.3.1.5. Cddigo ASCII
A 41 q 71 @ 40
B 42 r 72 [ 5B
C 43 s 73 \ 5C
D 44 t 74 ] 5D
E 45 u 75 5E
F 46 v 76 SF
G 47 w 77 60
H 48 X 78 { 7B
| 49 y 79 | 7C
J 4A z 7A } 7D
K 4B 0 30 - 7E
L 4C 1 31 BEL 07
M 4D 2 32 BS 08
N 4E 3 33 CAN 18
(0] 4F 4 34 CR oD
P 50 5 35 DC1 11
Q 51 6 36 DC2 12
R 52 7 37 DC3 13
S 53 8 38 DC4 14
T 54 9 39 DEL 7F
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U 55 space 20 DEL 10
\Y 56 ! 21 EM 19
w 57 “ 22 ACK 06
X 58 # 23 ENQ 05
Y 59 S 24 EOT 04
yA 5A % 25 ESC 1B
a 61 & 26 ETB 17
b 62 ‘ 27 ETX 03
c 63 ( 28 FF ocC
d 64 ) 29 FS 1C
e 65 * 2A GS 1D
f 66 + 2B HT 09
g 67 ’ 2C LF 0A
h 68 - 2D NAK 15
i 69 . 2E NUL 00
j 6A / 2F RS 1E
k 6B : 3A S1 OF
I 6C ; 3B SO OE
m 6D < 3C SOH 01
n 6E = 3D STX 02
o 6F > 3E SUB 1A
p 70 ? 3F SYN 16

us 1F

VT 0B

7.3.2. Protocolo Modbus-RTU

7.3.2.1. Cddigo de Funcion y Protocolo (unidad: byte)

En la siguiente seccion, la estacién No. es el valor definido en COM-01 s (Int485 St ID), y la direccion de
arranque es la direccion de comunicacion (el tamafo de la direccién de arranque es en bytes). Para obtener
mas informacién acerca de las direcciones de comunicacién, consulte la seccién 7.4. Pardmetros del Area

Comun Compatible en la pagina 250.
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Codigo de Funcidn #03: Registro de Lectura Fija

Estacion No. Estacion No.

Funcién (0x03) Funcién (0x03)

Direccidn Inicial Alto Recuento Bytes

Direcciodn Inicial Bajo Datos Alto )
Numero Puntos Alto Datos Bajo

Numero Puntos Bajo i
= # numero de Puntos

CRC Bajo

CRC Alto Datos Alto
Datos Bajo
CRC Bajo -
CRC Alto

Codigo de Funcidn #04: Registro de Entrada de Lectura

Estacion No. Estacion No.

Funcidén (0x04) Funcién (0x04)

Direcciodn Inicial Alto Recuento Bytes

Direcciodn Inicial Bajo Datos Alto )
Numero Puntos Alto Datos Bajo

Numero Puntos Bajo ,
>— # numero de Puntos

CRC Bajo

CRC Alto Datos Alto
Datos Bajo
CRC Bajo -
CRC Alto
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Codigo de Funcidn #06: Registro de Lectura Fija

Estacion No.

Estacion No.

Funcién (0x06)

Funcién (0x06)

Direccion Inicial Alto

Direccidn Registro Alto

Direccidn Registro Bajo

Direccidn Registro Bajo

Datos Predefinidos Alto

Datos Predefinidos Alto

Datos Predefinidos Bajo

Datos Predefinidos Bajo

CRC Bajo

CRC Bajo

CRC Alto

CRC Alto

Cadigo de Funcion #16 (hex 0h10): Registro Muiltiple Predefinido

Estacion No.

Estacion No.

Funcién (0x10)

Funcién (0x10)

Direccion Inicial Alto

Direccion Inicial Alto

Direcciodn Inicial Bajo

Direccidn Inicial Bajo

Numero de Registro Alto

Numero de Registro Alto

Numero de Registro Bajo

Numero de Registro Bajo

Recuento Bytes

CRC Bajo

Datos Alto

CRC Alto

Datos Bajo

Datos Alto

Datos Bajo

CRC Bajo

CRC Alto
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Cadigo de Excepcion
01: FUNCION ILEGAL
02: DIRECCION DE DATOS ILEGAL

03: VALOR DE DATOS ILEGAL
06: DISPOSITIVO ESCLAVO OCUPADO

Respuesta

Nombre del Campo

Estacion No.

Funcién*

Cédigo de Excepcidn
CRC Bajo
CRC Alto

* El valor de funcidn usa el bit mas alto de todos los valores de consulta.

Ejemplo de Comunicacion Modbus-RTU en Uso

Cuando el tiempo de Acel (Direccion de comunicacion 0x1103) se cambia a 5,0 seg y el tiempo de Decel
(Direccidon de Comunicacion 0x1104) se cambia a 10,0 seg.

Transmision de Trama de Maestro a Esclavo (Pedido)

Estacion o Direccion Numero de Recuent
Elemento Funcidn - . Datos 2
No. Inicial Registro de Bytes
Hex 0x01 0x10 0x1102 0x0002 0x04 0x0032 0x0064 0x1202
. . L, 50 100
Registro Direccion
. | com-01 o . (Tmpo (Tmpo
Descripcion Mudltiple | Inicial-1 - - -
Int485 St ID Acel 5,0 Decel 10,0
Preselec | (0x1103-1)
seg) seg)

Transmisién de Trama de Esclavo a Maestro (Respuesta)

- o S Numero de
Elemento Estacion No. Funcién Direccion Inicial .
Registro
Hex 0x01 0x10 0x1102 0x0002 OxE534
COM-01 Registro Multiple | Direccidn Inicial-1

Descripcién - -
Int485 St ID Preselec (0x1103-1)
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7.4. Parametros del Area Comiin Compatible
Los siguientes son parametros del area comun compatibles con iS5, iP5A, iV5 e iG5A.
0h0000 Modelo de variador - - L 6:5100
0:0,75 kW, 1:1,5kw, 2:2,2 kW
3:3,7kW, 4:5,5kW, 5:7,5kW
Capacidad del 6: 11 kW, 7:15kw, 8:18,5kW
0h0001 . - - L
variador 9:22 kW
256:0,4 kW, 257:1,1 kw, 258:3,0 kW
259: 4,0 kW
Tension de entrada 0: producto 220V
0h0002 . - - L
del variador 1: producto 440V
» Ejemplo 0h0100: Versién 1,00
0h0003 Version - - L - —
Ejemplo 0h0101: Versidén 1,01
0h0004 Reservado - - L/E
0h0005 Frecuencia comando | 0,01 Hz L/E
B15 Reservado
B14 0: Frecuencia de teclado
B13 1: Par de teclado
B12 2-16: Secuencial de bornera
B11 17: Subir 18: Bajar
B10 19: CONSTANTE
22:V1,24:V2,25:12
L 26: Reservado
B9 27: RS-485 incorporado
28: Opcién comunicacion
30:J0G, 31: PID
0h0006 Comando de - - BS 0: Teclado
operacion (opcidn) 87 1: FX/RX-1
2: FX/RX-2
B6 3: RS-485 incorporado
4: Opcién comunicacion
B5 Reservado
B4 Parada de emergencia
B3 E: Liberacion de disparo (0->1) L:
L/E Estado de disparo
B2 Operacion en retroceso (R)
B1 Operacion en avance (A)
BO Parada (P)
0h0007 Tiempo aceleracion 0,1 seg L/E | -
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0h0008 Tiempo deceleraciéon | 0,1 seg L/E | -
0h0009 Corriente de salida 0,1 A L -
0hO00OA Frecuencia de salida 0,01 Hz L -
0h000B Tension de salida 1 \Y L -
0h000C Tensién conexiéon CC | 1 \Y L -
0h000D Potencia de salida 0,1 kw L -
0hOOOE Estado de operacion | - - L -
B15 0: Remoto, 1: Local de teclado
B14 1: Comando frecuencia por com.
(tipo incorporado, opcidn)
B13 1: Comando marcha por com. (tipo
incorporado, opcidn)
B12 Comando de marcha en direccion
de retroceso
B11 Comando de marcha en direccion
de avance
B10 Sefial de apertura del freno
B9 Modo Jog
0h0OOE Estado de operacion | - - L
B8 Parada
B7 Frenado de CC
B6 Velocidad alcanzada
B5 Deceleracion
B4 Aceleracién
Disparo por falla -Opera de
B3 acuerdo con el valor definido en
Pr.30
B2 Operacion en retroceso
B1 Operacidén en avance
BO Parada
B15 Reservado
B14 Reservado
B13 Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
B10 Diagndstico hardware
B9 Reservado
s In.formacién del ) ) R B8 Reservado
disparo por fallas B7 Reservado
B6 Reservado
B5 Reservado
B4 Reservado
B3 Disparo de tipo de nivel
B2 Reservado
B1 Reservado
BO Disparo de tipo de enclavamiento
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B15-7 Reservado
B6 P7
B5 P6
0h0010 Informacion del ) ) B4 P5
borne de entrada B3 P4
B2 P3
B1 P2
BO P1
B15 Reservado
B14 Reservado
B13 Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
B10 Reservado
B9 Reservado
0h0011 Informacién.del ) ) B8 Reservado
borne de salida B7 Reservado
B6 Reservado
B5 Reservado
B4 Reservado
B3 Reservado
B2 Reservado
B1 MO
BO Relé 1
0h0012 V1 0,01 % Entrada de tension V1
0h0013 V2 0,01 % Entrada de tension V2
0h0014 12 0,01 % Entrada de corriente 12
Velocidad de giro del . L, . .
0h0015 1 rpm Visualizacidn de la velocidad de giro del motor
motor
0h0016-0h0019 | Reservado - - -
0h001A Seleccién Hz/rpm - - 0: Un!dad Hz
1: Unidad rpm
0h001B Visualizacion de - - Visualizacion de polos del motor seleccionado

polos del motor
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7.5. Parametros del Area Comun Extendida del $100

7.5.1. Parametros del Area de Monitoreo (Sélo Lectura)

0h0300

Modelo de variador

$100: 0006h

0h0301

Capacidad del variador

0,4 kW: 1900h, 0,75 kW: 3200h
1,1 kW:4011h, 1,5 kW: 4015h
2,2 kW: 4022h, 3,0 kW: 4030h
3,7 kW:4037h, 4,0 kW: 4040h
5,5 kW: 4055h, 7,5 kW: 4075h
11 kW:40B0h, 15 kW: 40F0h
18,5 kW: 4125h, 22 kW: 4160h
30 kW: 41E0h, 37 kW:4250h

45 kW: 42D0h, 55 kW:4370h

75 kw : 44BOh

0h0010

Tension de entrada del
variador/tipo de
alimentacidn
(monofasica, trifasica)/
método de enfriamiento

100V monofasica, autoenfriamiento: 0120h,
200V trifasica, enfriamiento forzado: 0231h

100V monofasica, enfriamiento forzado: 0121h,
400V monofasica, autoenfriamiento: 0420h

200V monofasica, autoenfriamiento: 0220h,
400V trifasica, autoenfriamiento: 0430h

200V trifasica, autoenfriamiento: 0230h,
400V monofasica, enfriamiento forzado: 0421h

200V monofasica, enfriamiento forzado: 0221h,
400V trifasica, enfriamiento forzado: 0431h

0h0303

Versiodn de software del
Variador

(Ejemplo) 0h0100: Versién 1,00

0h0101: Versién 1,01

0h0304

Reservado

0h0305

Estado de operacidn del
variador

B15 0: Estado normal

B14 4: Estado de advertencia

B13 8: Estado de falla (opera segun el

B12 valor definido en Pr.30)

B11

B8

B7 1: Busqueda de velocidad

B6 2: Aceleracion

BS 3: Velocidad constante
4: Deceleracion

253




Caracteristicas de Comunicacion RS-485

5: Parada con deceleracidn
B4 6: OCS de hardware
7: OCS de software
8: Operacién de dwell
B3 0: Parada
B2 1: Operacion en avance
B1 2: Operacion en retroceso
3: Operacion de CC (control de
BO velocidad 0)
B15
B14 Fuente del comando de operacion
B13 0: Teclado
812 1: Opcion de comunicacion
511 2: Secuencia del Usuario
3: RS-485 incorporado
B10
4: Bornera
B9
B8
B7 Fuente del comando de frecuencia
Fuente del comando de B6 0: Velocidad de teclado
0h0306 frecuencia de operacion del | - - B5S 1: Par de teclado
variador B4 2-4: Velocidad Subir/Bajar
B3 5:V1,7:V2, 8:12
B2 9: Pulso
B1 10: RS-485 incorporado
11: Opcidon de comunicacion
12: Secuencia del Usuario
13:: Jog
BO 14: PID
25-39: Frecuencia de velocidad
secuencial (multipaso)
Version de software del . .,
0h0307 - - (Ejemplo) 0h0100: Versién 1,00
teclado
0h0308 Version de titulo de teclado | - - (Ejemplo) 0h0100: Versién 1,01
0h0309-0h30F Reservado - - -
0h0310 Corriente de salida 0,1 A -
0h0311 Frecuencia de salida 0,01 Hz -
0h0312 RPM de salida 0 rpm -
Velocidad de realimentacién . .
0h0313 0 rpm -32768 rpm-32767 rpm (direccional)
del motor
0h0314 Tensidn de salida 1 \Y -
0h0315 Tensidn de la conexién CC 1 \Y -
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0h0316 Potencia de salida 0,1 kw -
0h0317 Par de salida 0,1 % -
0h0318 Referencia PID 0,1 % -
0h0319 Realimentacién PID 0,1 % -
0h031A Numero de polos del motor | - - Muestra el nimero de polos para el primer
No. 1 motor
0h031B Numero de polos del motor | - - Muestra el nimero de polos para el segundo
No. 2 motor
0h031C Numero de polos del motor | - - Muestra el nimero de polos para el primer
seleccionado motor seleccionado
0h031D Seleccion entre Hz/rpm - - 0: Hz, 1: rpm
0hO31E-0h031F | Reservado - - -
0h0320 Informacion de entrada B15 Reservado
digital - -
B7 Reservado
B6 P7 (Placa E/S)
B5 P6 (Placa E/S)
B4 P5 (Placa E/S)
B3 P4 (Placa E/S)
B2 P3 (Placa E/S)
Bl P2 (Placa E/S)
BO P1 (Placa E/S)
0h0321 Informacion de salida digital | - - B15 Reservado
- Reservado
B4 Reservado
B3 Reservado
B2 Reservado
B1 Q1
BO Relé 1
0h0322 Informacién de entrada - - B15 Reservado
digital virtual - -
B8 Reservado
B7 Entrada digital virtual 8 (
B6 Entrada digital virtual 7 (
B5 Entrada digital virtual 6 (
B4 Entrada digital virtual 5 (
B3 Entrada digital virtual 4 (
B2 Entrada digital virtual 3 (
B1 Entrada digital virtual 2 (
BO Entrada digital virtual 1 (
0h0323 Display del motor - - 0: Motor No. 1/ 1: Motor No. 2

seleccionado
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0h0324 All 0,01 % Entrada analdgica V1 (Placa E/S)
0h0325 Reservado 0,01 %
0h0326 Al3 0,01 % Entrada analdgica V2 (Placa E/S)
0h0327 Al4 0,01 % Entrada analdgica 12 (Placa E/S)
0h0328 AO1 0,01 % Salida analdgica 1 (Placa E/S)
0h0329 AO2 0,01 % Salida analdgica 2 (Placa E/S)
0h032A AO3 0,01 % Reservado
0h032B AO4 0,01 % Reservado
0h032C Reservado - - -
Temperatura del médulo del
0h032D . 1 °C -
variador
T Cor?sumo de potencia del 1 wh )
variador
Consumo de potencia del
0hO32F . 1 MWh -
variador
B15 Disparo por fusible abierto
B14 Disparo por recalentamiento
B13 Cortocircuito ARM
B12 Disparo externo
B11 Disparo por sobretension
B10 Disparo por sobrecorriente
B9 Disparo de sensor de temperatura
. . B8 Reservado
Informacion de disparo de
0h0330 . ) - - B7 Reservado
tipo enclavamiento-1
B6 Disparo por fase abierta de entrada
B5 Disparo por fase abierta de salida
B4 Disparo por falla de tierra
B3 Disparo termoelectrénico
B2 Disparo  por sobrecarga del
variador
B1 Disparo por carga insuficiente
BO Disparo por sobrecarga
B15 Reservado
B14 Reservado
0h0331 Informacion de disparo de i i Corte de salida del variador por
tipo enclavamiento-2 B13 entrada de bornera en opcién de
seguridad (después de 90kW)
B12 Reservado
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B11 Reservado
B10 Tarjeta de opcidn defectuosa
B9 Disparo por motor no conectado
B8 Disparo de freno externo
87 Defecto de contacto de placa de
E/S bésica
B6 Falla pre-PID
B5 Error en escritura de parametro
B4 Reservado
B3 Disparo de ventilador
B2 Disparo PTC (sensor térmico)
B1 Reservado
BO Disparo por error de encoder
B15 Reservado
B8 Reservado
B7 Reservado
B6 Reservado
Informacion de disparo de -
0h0332 . . - - B5 Seguridad A
tipo de nivel -

B4 Seguridad B
B3 Pérdida de comando de teclado
B2 Pérdida de comando
B1 Y
BO BX
B15 Reservado
- Reservado
B6 Reservado
B5 Cola completa

Informacion de disparo de
0h0333 - - B4 Reservado

diagnéstico de hardware

B3 Error de watchdog-1

B2 Error de watchdog-2

B1 Error de EEPROM

BO Error de ADC

B15 Reservado

- Reservado

B10 Reservado

B9 Falla de sintonizaciéon automatica
0h0334 Informacién de advertencia | - - B Pérdida de teclado

87 Conexionado incorrecto del

encoder

B6 Instalacion incorrecta del encoder

B5 DB

B4 Operacidn del ventilador
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B3 Pérdida de comando
B2 Sobrecarga del variador
B1 Carga insuficiente

BO Sobrecarga

0h0335-0h033F

Reservado

0h0340 Dias de encendido Dia Total de dias de encendido del variador.
. . . Total de minutos, excepto total de dias de
0h0341 Minutos de encendido Min . .
encendido del variador.
0h0342 Dias de funcionamiento Dia Total de dias de funcionamiento del variador
. . . . Total de minutos, excepto total de dias de
0h0343 Minutos de funcionamiento Min . .
funcionamiento.
0h0344 Dias del ventilador Dia Total de dias de funcionamiento del ventilador.
. . . Total de minutos, excepto total de dias del
0h0345 Minutos del ventilador Min .
ventilador.
0h0346-0h0348 | Reservado - -
0h0349 Reservado - -
0h034A Opcidn 1 - 0: Ninguno, 9: CAN Abierto
0h034B Reservado -
0h034C Reservado
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7.5.2. Parametros del Area de Control (Lectura/Escritura)
0h0380 Comando de frecuencia 0,01 Hz Definicidn de la frecuencia de comando
0h0381 Comando RPM 1 rpm Definicidon de las RPM de comando
B7 Reservado
B6 Reservado
B5 Reservado
B4 Reservado
B3 0->1: parada de Marcha Libre
B2 0->1: liberacidon de disparo
0h0382 Comando de operacion - - 0: comando de retroceso
Bl 1: comando de avance
BO 0: comando de parada
1: comando de funcionamiento
Ejemplo: comando de operacién en avance:
0003h, comando de operacidn en retroceso:
0001h
0h0383 Tiempo de aceleracion 0,1 seg Definicidn del tiempo de aceleracion
0h0384 Tiempo de deceleracion 0,1 seg Definicidn del tiempo de deceleracion
B15 Reservado
- Reservado
B8 Reservado
B7 Entrada digital virtual 8 (CM.77)
B B6 Entrada digital virtual 7 (CM.76)
Control de entrada digital — -
0h0385 . - - B5 Entrada digital virtual 6 (CM.75)
virtual (0: OFF, 1: ON) — -
B4 Entrada digital virtual 5 (CM.74)
B3 Entrada digital virtual 4 (CM.73)
B2 Entrada digital virtual 3 (CM.72)
B1 Entrada digital virtual 2 (CM.71)
BO Entrada digital virtual 1 (CM.70)
B15 Reservado
B14 Reservado
B13 Reservado
B12 Reservado
B11 Reservado
Control de salida digital
0h0386 - - B10 Reservado
(0: OFF, 1: ON)
B9 Reservado
B8 Reservado
B7 Reservado
B6 Reservado
B5 Reservado
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B4 Reservado
B3 Reservado
B2 Reservado
B1 Q1 (Placa E/S extendida, OU.36:
Ninguno)
BO Relé 1 (Placa E/S, OU.31: Ninguno)
0h0387 Reservado - - Reservado
0h0388 Referencia PID 0,1 % Comando de referencia PID
0h0389 Valor realimentacion PID 0,1 % Valor de realimentacién PID
0h038A Corriente nominal del motor | 0,1 A -
0h038B Tensiéon nominal del motor 1 \Y -
0h038C-0h038F | Reservado -
0h0390 Referencia de par 0,1 % Comando de par
0h0391 Limite par positivo avance 0,1 % Limite par positivo avance
0h0392 Limite par negativo avance 0,1 % Limite par regenerativo en avance
0h0393 Limite par positivo retroceso | 0,1 % Limite par positivo retroceso
0h0394 Limite par negativo 01 % Limite par regenerativo en
retroceso retroceso
0h0395 Sesgo de par 0,1 % Bias de par

0h0396-0h0399 | Reservado

Definicién del valor de CNF.20* (consulte la

0h039A Parametro Siempre - - seccién 5.36. Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 204)
Definicién del valor de CNF.21* (consulte la
0h039B Linea de Monitoreo-1 - - seccion 5.36.  Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 204)
Definicién del valor de CNF.22* (consulte la
0h039C Linea de Monitoreo-2 - - seccion 5.36.  Monitoreo del Estado de
Operacion en la pagina 204)
Definicién del valor de CNF.23* (consulte la
0h039D Linea de Monitoreo-3 - - seccion 5.36.  Monitoreo del Estado de

Operacion en la pagina 204)
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Nota

Una frecuencia establecida a través de la comunicacién con la direcciéon de frecuencia de drea comun
(0Oh0380, 0h0005) no se guarda incluso cuando se utiliza con el parametro de la funcidon de guardar. Para
guardar una frecuencia modificada para usar después de un ciclo de alimentacidn, siga estos pasos:
1. Ajuste DRV-07 a Teclado-1 y seleccione una frecuencia objetivo aleatorio.
2. Ajuste la frecuencia a través de la comunicaciéon en la direccion de frecuencia del area de
parametros (0h1101).
3. Realice el guardado de parametros (OhO3EO: '1') antes de apagar la alimentacién. Después del ciclo
de encendido, se muestra la frecuencia definida antes de apagar el equipo.
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7.5.3. Parametros del Area de Control de la Memoria del Variador

(Lectura/Escritura)
0hO3EO Guardar parametro - - 0: No, 1:Si
Inicializacién de i
0hO3E1 . - - 0: No, 1:Si
modo Monitoreo
0: No, 1: Todos los grupo,
2: Grupo Drv, 3: Grupo bA,
4: Grupo Ad, 5: Grupo Cn,
Inicializaciéon de 6: Grupo In, 7: Grupo OU,
0hO3E2 ) - i,
parametro 8: Grupo CM, 9: Grupo AP,
12: Grupo Pr, 13: Grupo M2
Se prohibe el ajuste durante
interrupciones por disparo.
Visualiz. parametro i
0hO3E3 . - - 0: No, 1:Si
modificado
0hO3E4 Reservado - - -
Borrar toda la ,
0hO3E5 L - - 0: No, 1:Si
historia de fallas
Borrar los codigos de ,
0hO3E6 . . - - 0: No, 1:Si
usuarios registrados
) Escritura: 0- 9999
Modo Pardmetro
OhO3E7 0 Hex Lectura: 0: desbloquear,
oculto
1: bloquear
L Escritura: 0- 9999
Bloqueo de edicion
0hO3E8 0 Hex Lectura: 0: desbloquear,

de parametros

1: bloquear
Definicidn facil ,
0hO3E9 , L - - 0: No, 1:Si
parametro inicial
Inicializ. de energia ,
OhO3EA . - - 0: No, 1:Si
consumida
Inicializ. tiempo de
O0hO3EB operacion acumulado | - - 0: No, 1:Si
del variador
Inicializ. tiempo de
0h03EC operacion acumulado | - - 0: No, 1:Si

del ventilador
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Nota

* Al establecer parametros en el drea de control de la memoria del variador, los valores se reflejan en la
operacién del variador y se guardan. Los pardmetros establecidos en otras areas a través de la
comunicacién se reflejan en la operacién del variador, pero no se guardan. Todos los valores de ajuste se
borran después de un ciclo de potencia y vuelven a valor anterior. Cuando se definan pardmetros a
través de la comunicacion, asegurese de que haya finalizado el guardado antes de apagar el variador.

* Ajuste los pardmetros con mucho cuidado. Definalos en 0 mediante la comunicacidn y luego entre otros
valores. Si ingresa un valor distinto a 0 cuando estd definido en un valor distinto de 0, la respuesta sera
un mensaje de error. Si lee este pardmetro mediante la comunicacion sabrd cudles son los valores
definidos previamente.

* Las direcciones OhO3E7 y Oh03E8 son parametros para ingresar la clave. Cuando se ingresan las claves, la
condiciéon cambiard de Bloqueado a Desbloqueado, y viceversa. Cuando el mismo valor de pardmetro se
ingresa en forma continua, el parametro se ejecuta sélo una vez. Por lo tanto, si se vuelve a ingresar el
mismo valor, primero cdmbielo por otro y luego vuelva a ingresar el valor anterior. Por ejemplo, si desea
ingresar 244 dos veces, siga este orden: 244->0->244.

@ precaucion

Puede tomar mas tiempo definir los valores de parametro en el area de control de la memoria del variador
porque todos los datos se guarda en el variador. Tenga cuidado ya que la comunicacién puede perderse
durante la configuracion de pardmetros de si ésta se realiza durante un periodo prolongado de tiempo.
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8. Tabla de funciones

En este capitulo se enumeran todos los ajustes del variador de la serie S100. Ajuste los parametros
requeridos de acuerdo con las siguientes referencias. Si una entrada de valor de ajuste esta fuera de rango,
los siguientes mensajes apareceran en el teclado. En estos casos, el variador no funcionard con la tecla [ENT].

¢ Valor de ajuste no asignado: rd

e Repeticion del valor de ajuste (relacionado con entrada multifuncién, referencia PID, realimentacién PID):
oL

e Valor de ajuste no permitido (seleccione el valor, V2, 12): no

8.1. Grupo de Accionamiento (PAR->DRV)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo
relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 9 p.52
. Frecuencia Arran-
Consigna de Cmd . .
01 0h1101 . Frecuencia Maxima 0.00 p.66
frecuencia Frequency
(Hz)
02 0h1102 Comando de par Cmd Torque | -180-180[%] 0.0 -
Tiempo de .
03 0h1103 ., Acc Time 0,0-600,0(seg) 20.0 p.89
aceleracion
Tiempo de .
04 0h1104 o Dec Time 0,0-600,0(seg) 30.0 p.89
deceleracion
0 Teclado
1 Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2
06 0h1106 Fuente de comando Cmd Source 1: Fx/Rx-1 p.81
3 RS-485
4 Bus Campo
5 UserSeqLink
0 Teclado-1
1 Teclado-2
Fuente referencia de 0:
07 0h1107 . Freq RefSrc | 2 V1 p.66
frecuencia Teclado-1
4 V2
5 12
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6 RS-485
8 Bus Campo
9 UserSeqLink
12 | Pulso
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
4 V2
Método de 0:
08 0h1108 Trqg Ref Src 5 12 p.165
comando de par Teclado-1
6 RS-485
8 Bus Campo
9 UserSeqLink
12 | Pulso
0 V/F p.97,
Control -
09 0h1109 Modo de control Mod 2 Comp desliz 0: V/F p.140
ode
4 Sensorless IM p.154
Torque 0 Si
10 0h110A Control de Par 0: No p.164
Control 1 No
] 0,00, Frecuencia
o
11 0Oh1108B frecuencia jog & Arran-Frecuencia 10,00 p.131
Frequency L.
Maxima (Hz)
Tiempo de acel en Jog Acc
12 0Oh110C . ) 0,0-600,0(s) 20,00 p.131
operacion jog Time
Tiempo de decel en Jog Dec
13 0h110D L i 0,0-600,0(s) 30,00 p.131
operacion jog Time
0: 0,2kwW
1: 0,4kW
2:0,75kwW
3:1,1kw
Mot 4:1,5kw Varia segun
otor
14 0h110E Capacidad del motor ¢ it 5:2,2kW la capacidad p.150
apaci
pacity 6: 3,0kW del motor
7:3,7kW
8: 4,0kw
9: 5,5kW
10: 7,5kW
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11: 11,0kwW
12: 15,0kw
13:18,5kW
14: 22,0kwW
15: 30,0Kw
16: 37kW
17: 45,0kwW
18: 55,0kw
19: 75kW
20: 90kW
0 Manual
. Torque
15 0h110F Opciones refuerzo par Boost Autol 0: Manual X 0] X -
00s
2 Auto2
1 Refuerzo de par en
16 0h1110 Fwd Boost 0,0-15,0(%) 2,0 X (0] X p.101
avance
1 Refuerzo de par en
17 0Oh1111 Rev Boost 0,0-15,0(%) 2,0 X (0] X p.101
retroceso
. 30,00-
18 0Oh1112 Frecuencia base Base Freq 60,00 X (0] (0] p.97
400,00(Hz)
Frecuencia de
19 0h1113 Start Freq 0,01-10,00 (Hz) 0,50 X (0] 0 p.97
arranque
40,00-
400,00(Hz) [V/F,
20 0h1114 Frecuencia maxima Max Freq Comp Desliz] 60,00 X 0] 0] p.108
40,00-120,00(Hz)
[Sensorless IM]
Seleccién de unidad 0 Visual. Hz
21 0h1115 . Hz/Rpm Sel - 0: Hz 0 0} 0 p.78
de velocidad 1 Visual. Rpm
22? 0h1116 Gan Par (+) (+)Trq Gain | 50,0 — 150,0 [%] 100,0 0 X o |-
23° 0h1117 Gan Par (-) (-)Trg Gain 50,0 — 150,0 [%] 100,0 0 X 0 -
247 0h1118 0 Gan Par (-) (-)Trg Gain0 | 50,0 — 150,0 [%] 80,0 (0] X 0 -
25’ 0h1119 Comp Par (-) (-)Trq Offset | 0,0—100,0 [%] 40,0 0 X o |-
Seleccione rangos o:
Seleccidn rangos en que muestra el ) .
80 0h1150 . - ] Frecuencia (0} (0] (0] -
entrada de potencia variador en la
. marcha
entrada de potencia

! Se muestra cuando DRV-15 se ajusta a 0 (Manual) o 2 (Auto2).

?Se muestra cuando DRV-10 se ajusta a 1 (Si).
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Codigo | Direccion | Nombre Display Rango de ajuste Valor Inicial | Prop* | V/F  SL | Ref.
Comun. Teclado
0 Frecuencia
marcha
1 Tiempo
Acel

2 Tiempo Decel

Fuente de
Comando

Fuente de
4 referencia de
frecuencia

Frecuencia
secuencial 1

Frecuencia
secuencial 2

Frecuencia
secuencial 3

Corriente de
salida

RPM del
motor

Tension CC
10 .
del variador

Sefial Selec
11 | Usuario (DRV-
81)
Actualmente
12 | fuerade
servicio

Seleccién de
13 | direccién de
giro

Corriente de
salida 2
RPM del
motor 2

14

15

16 Tension CC
del variador 2

Sefial Selec
17 | Usuario 2
(DRV-81)
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Monitoreo cédigo
seleccionado por

usuario
Seleccién cédigo Tensién salida | 0:Tension
81 0h1151 : - 0 ) o} -
monitoreo (V) salida
1 Alimentacion
salida (kW)
Par (kgf*m)
Visualizacién 0 Ver todo
89 0hO3E3 i . - - 0: Ver todo 0 p.184
parametro cambiado Ver cambio
Mover a
0 posicion
. inicial . p.84,
90 Oh115A Funciones tecla [ESC] - 0: Ninguno X
1 Tecla JOG p.134
5 Local/
Remoto
0 Ninguno
91 0h1158B Copia inteligente SmartCopy 1 Desc int 0: Ninguno X/A -
3 Cargint
0 No
1 Todos los
grupos
2 Grupo DRV
3 Grupo BAS
4 Grupo ADV
Inicializacién
93 0h115D ) - 5 Grupo CON 0: No X p.181
parametros
6 Grupo IN
7 Grupo OUT
8 Grupo COM
9 Grupo APP
12 | Grupo PRT
13 | Grupo M2
94 0h115E Registro de clave 0-9999 - 0] p.182
Configuracion
95 0h115F i 0-9999 - 6] p.183
bloqueo parametro
97 0Ohl161 Versién de software - - - -
Mostrar version
98 0h1162 10 S/W Ver - - -
tablero E/S
0 E/S Multiple
Mostrar version H/W E/S Estandar E/S
99 0h1163 10 H/W Ver 3 - -
tablero E/S E/S Estandar Estandar

(M)
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8.2. Grupo de Funciones Basicas (PAR->BAS)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo
relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00

Salto a cddigo

Jump code

-99

20

01

O0h1201

Fuente de referencia
auxiliar

Aux Ref Src

Ninguno

V1

V2

12

Pulso

0:Ninguno

p.127

02

0h1202

Tipo de calculo del
comando auxiliar

Aux Calc
Type

M+(G*A)

Mx(G*A)

M/(G*A)

1
0
1
3
4
6
0
1
2
3

M+[M*(G*A)]

4

M+G*2(A-
50%)

Mx[G*2(A-
50%)]

M/[G*2(A-
50%)]

M+M*G*2(A-
50%)

0:M+(GA)

p.127

03?

0h1203

Gan Ref Aux

Aux Ref
Gain

-200,0-200,0(%)

100,0

p.127

04

0h1204

2da fuente de
comando

Cmd 2nd Src

Teclado

Fx/Rx-1

Fx/Rx-2

RS-485

Bus Campo

1:Fx/Rx-1

p.111

05

0h1205

2da fuente de
frecuencia

Freq 2nd Src

Teclado-1

Teclado-2

V1

V2

12

RS-485

Bus Campo

Ol S| N([R|IO|D[W|IN|R|O

UserSeqLink

[N
N

Pulso

0: Teclado-1

O/A

®Se muestra cuando BAS-01 se ajusta a 0 (Ninguno).
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0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
4 V2
2da fuente de
05 0h1205 . Freq2nd Src | 5 12 0: Teclado-1 0 0 p.111
frecuencia
6 RS-485
8 Bus Campo
9 UserSeqLink
12 | Pulso
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
4 V2
Fuente comando par
06 0h1206 5 Trg 2nd Src 5 12 0: Teclado-1 X 0]
6 RS-485
8 Bus Campo
9 UserSeqLink
12 | Pulso
0 Lineal
) 1 Cuadratico .
07 0h1207 Patrén V/F V/F Pattern - 0: Lineal 0 X p.97
2 VF usuario
3 Cuadratico 2
Frecuencia estandar Ramp T 0 Frec. Max )
08 0h1208 0: Frec. Max 0] O | p.89
Acel/Decel Mode 1 Frec delta
—_— ) 0 | 0,01seg
Definicidn de unidad .
09 0h1209 . Time Scale 1 0,1 seg 1:0,1seg (0] 0 p.89
de tiempo
2 1seg
Frecuencia potencia 0 60Hz
10 0h120A 60/50 Hz Sel 0: 60Hz 0} 0 p.179
entrada 1 50Hz
, Pole
11 0h120B Numero de polos 2-48 (6} 0 p.140
Number
Velocidad de desl .
12 0h120C - Rated Slip 0-3000(Rpm) Depende o] 0 | p.140
nomina
- - del ajuste
Corriente nominal del
13 0h120D Rated Curr 1,0-1000,0(A) del motor (0] (0] p.140
motor
Corriente sin carga
14 0h120E Noload Curr | 0,0-1000,0(A) 0 0 p.140
motor
Tensién nominal del
15 0h120F Rated Volt 170-480(V) 0 0} 0 p.102
motor
Depende
16 0h1210 Eficiencia del motor Efficiency 70-100(%) del ajuste 0] 0O | p.140
del motor
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Relacién inercial de

17 0h1211 Inertia Rate | 0-8 p.140
carga
Ajuste visual de Trim Power
18 0h1212 ) 70-130(%) -
potencia %
Tension de
. ., AC Input
19 0h1213 alimentacion de Volt 170-480V 220/380V p.179
o]
entrada
0 Ninguno
1 Todos (Tipo
giro)
. L 2 Todos (Tipo
Sintonizacion Auto L. .
20 - L . estatico) 0: Ninguno p.150
automatica Tuning
3 Rs+Lsigma
(Tipo giro)
6 Tr(Tipo
estatico)
Resistencia del
21 - Rs p.150
estator . Depende
- - Depende del ajuste .
22 - Inductancia de fuga Lsigma del ajuste p.150
- del motor
Inductancia del del motor
23 - Ls p.150
estator
4 Constante de tiempo
24 - Tr 25-5000(mseg) - p.150
del rotor
4 Escala inductancia del
25 - Ls Scale 50-150[%] 100 -
estator
a Escala constante de
26 - . Tr Scale 50-150[%] 100 -
tiempo del rotor
4 Escala inductancia Ls Regen
31 - 70-100[%] 80 5
regeneracion Scale
5 . . 0,00- Frecuencia
41 0h1229 Frecuencia usuario 1 User Freq 1 L. 15,00 p.99
maxima(Hz)
42° 0h122A Tension usuario 1 User Volt 1 0-100 25 p.99
0,00-0,00-
43° 0h122B Frecuencia usuario 2 User Freq 2 Frecuencia 30,00 p.99
maxima(Hz)

*Se muestra cuando DVR-09 se ajusta a 4 (Sensorless IM).

>Se muestra cuando BAS-07 o M2.25 se ajustan a 2 (V/F Usuario).
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0,00- Frecuencia

ay® 0h122C Tensién usuario 2 User Volt 2 o 50 0 X | p.99
maxima(Hz)
45° 0h122D Frecuencia usuario 3 User Freq 3 0-100 45,00 (0] X p.99
5 v - 0,00- Frecuencia
46 0h122E Tensién usuario 3 User Volt 3 L. 75 (0] X p.99
maxima(Hz)
5 . . Frecuencia
47 0h122F Frecuencia usuario 4 User Freq 4 0-100 L. (6] X p.99
maxima
48° 0h1230 Tension usuario 4 User Volt 4 0-100(%) 100 0 X p.99
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia
50 0h1232 Step Freg-1 . 10,00 0 0 p.79
1 maxima(Hz)
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia
51 0h1233 Step Freqg-2 L. 20,00 0 0 p.79
2 maxima(Hz)
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia
52 0h1234 Step Freg-3 . 30,00 0 0 p.79
3 maxima(Hz)
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia
53 0h1235 Step Freg-4 . 40,00 0 0 p.79
4 maxima(Hz)
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia
54 0h1236 Step Freg-5 L. 50,00 0 0 p.79
5 maxima(Hz)
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia Frecuencia
55 0h1237 Step Freg-6 L. , . 0 0 p.79
6 maxima(Hz) maxima
6 Frecuencia Secuencial 0,00- Frecuencia Frecuencia
56 0h1238 Step Freqg-7 . L. 0 0o | p.79
7 maxima(Hz) maxima
Tiempo aceleracién .
70 0h1246 . Acc Time-1 0,0-600,0 (s) 20,0 0 0 p.91
secuencial 1
Tiempo deceleracion .
71 0h1247 Dec Time-1 0,0-600,0 (s) 20,0 0 0 p.91

secuencial 1

®Se muestra cuando uno de IN-65-71 se ajusta a Velocidad-L/M/H.
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Tiempo aceleraciéon

72’ 0h1248 . Acc Time-2 0,0-600,0 (s) 30,0 p.91
secuencial 2
7 Tiempo deceleraciéon .
73 0h1249 . Dec Time-2 0,0-600,0 (s) 30,0 p.91
secuencial 2
2 Tiempo aceleracién )
74 0h124A . Acc Time-3 0,0-600,0 (s) 40,0 p.91
secuencial 3
7 Tiempo deceleracién .
75 0h124B . Dec Time-3 | 0,0-600,0 (s) 40,0 p.91
secuencial 3
7 Tiempo aceleracién .
76 0h124C . Acc Time-4 0,0-600,0 (s) 50,0 p.91
secuencial 4
7 Tiempo deceleraciéon .
77 0h124D ) Dec Time-4 | 0,0-600,0 (s) 50,0 p.91
secuencial 4
7 Tiempo aceleracién .
78 0h124E . Acc Time-5 0,0-600,0 (s) 40,0 p.91
secuencial 5
7 Tiempo deceleracién .
79 0h124F . Dec Time-5 | 0,0-600,0 (s) 40,0 p.91
secuencial 5
7 Tiempo aceleracion i
80 0h1250 - Acc Time-6 0,0-600,0 (s) 30,0 p.91
secuencial 6
7 Tiempo deceleraciéon .
81 0h1251 . Dec Time-6 0,0-600,0 (s) 30,0 p.91
secuencial 6
2 Tiempo aceleracién )
82 0h1252 . Acc Time-7 0,0-600,0 (s) 20,0 p.91
secuencial 7
7 Tiempo deceleracién ,
83 0h1253 Dec Time-7 0,0-600,0 (s) 20,0 p.91

secuencial 7

’Se muestra cuando uno de In.65-71 se ajusta a Xcel-L/M/H.
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8.3.  Grupo de Funciones Extendidas (PAR->ADV)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo
relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)
*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 24 0 0] 0O | p.52
01 0h1301 Patréon de Aceleracién | Acc Pattern 0 Lineal X 0] 0] p.94
Patrén de 0: Lineal
02 0h1302 o, Dec Pattern 1 Curva S X (0] (0] p.94
Deceleracion
s Pendiente de inicio de
03 0h1303 L, Acc S Start 1-100(%) 40 X (0] (0} p.94
aceleracion curva S
3 Pendiente de fin de
04 0h1304 ., Acc S End 1-100(%) 40 X (0] O | p94
aceleracion curva S
9 Pendiente de inicio de
05 0h1305 L, Dec S Start 1-100(%) 40 X (6] 0} p.94
deceleracién curva S
5 Pendiente de fin de
06 0h1306 — Dec S End 1-100(%) 40 X (0] 0O | p94
deceleracion curva S
0 Acel
07 0h1307 Modo Arranque Start Mode 0: Acel X 0] 0] p.103
1 Arranque CC
0 Decel
1 Frenado CC
08 0h1308 Modo Parada Stop Mode 2 Marcha libre 0: Decel X 0] O | p.104
Frenado
4 .
Potencia
0 Ninguno
Seleccidn de direccion 1 Prev Avance .
09 0h1309 . . Run Prevent 0: Ninguno X (0] (0] p.86
de prevencién de giro 2 Prev
Retroceso

¥ Se muestra cuando ADV-01 se ajusta a 1 (Curvas).
°Se muestra cuando ADV-02 se ajusta a 1 (curva S).
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Arranque con Power-on 0 No
10 0h130A . » - 0: No p.87
alimentacion Run 1 Si
10 Tiempo de frenado de | DC- Start
12 0h130C . 0,00-60,00(s) 0,00 p.103
CC en el arranque Time
Cantida de CC .
13 0h130D . DC Inj Level 0-200(%) 50 p.103
aplicada
Tiempo previo de
1 L . DC-Block
14 0h130E bloqueo de salida de e 0,00-60,00(s) 0,10 p.104
frenado de CC
1 Tiempo de frenado de | DC- Brake
15 0h130F . 0,00-60,00(s) 1,00 p.104
CcC Time
DC- Brake
16 0h1310 % de frenado de CC Lovel 0-200(%) 50 p.104
eve
1 Frecuencia de DC- Brake Frecuencia de
17 0h1311 5,00 p.104
frenado de CC Freq arranque — 60Hz
Frecuencia de
Frecuencia dwell de Acc Dwell arranque —
20 0h1314 o, ) 5,00 p.138
aceleracion Freq Frecuencia
Maxima(Hz)
Tiempo de Acc Dwell
21 0h1315 , ) 0,0-60,0(s) 0,0 p.138
aceleracién en dwell Time
Frecuencia de
Frecuencia dwell de Dec Dwell arranque —
22 0h1316 L, ) 5,00 p.138
deceleracion Freq Frecuencia
Maxima(Hz)
Tiempo de Dec Dwell
23 0h1317 L, , 0,0-60,0(s) 0,0 p.138
deceleracion en dwell | Time
- . - 0 | No
24 0h1318 Limite de frecuencia Freq Limit 1 S 0: No p.108
12 Limite de frecuencia Freq Limit 0,00- Frecuencia
25 0h1319 o M ] 0,50 p.108
inferior Lo limite superior (Hz)
Frecuencia limite
12 Limite de frecuencia Freq Limit inferior — Frecuencia
26 0h131A , } o o p.108
superior Hi Frecuencia mdxima | méxima
(Hz)
. 0 No
27 0h131B Salto de frecuencia Jump Freq 1 5 0: No p.110

'Se muestra cuando ADV-07 se ajusta a 1 (Arranque CC).
' Se muestra cuando ADV-08 se ajusta a 1 (Frenado CC).

'2Se muestra cuando ADV-24 se ajusta a 1 (Si).
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Limite inferior

0,00-Limite superior

28" 0h131C ) Jumplo1l frecuencia salto 1 10,00 (0] (0] p.110
frecuencia de salto 1
(Hz)
Limite inferior de
13 Limite superior . frecuencia de saltol
29 0h131D ) Jump Hi 1 T 15,00 o] 0 | p.110
frecuencia de salto 1 -Frecuencia maxima
(Hz)
L . 0,00-Limite superior
13 Limite inferior .
30 0h131E - Jump Lo 2 frecuencia salto 2 20,00 (0] (0} p.110
frecuencia de salto 2
(Hz)
Limite inferior de
13 Limite superior - frecuencia de salto2
31 Oh131F ) Jump Hi 2 ) . 25,00 (0] (0] p.110
frecuencia de salto 2 -Frecuencia maxima
(Hz)
S . 0,00-Limite superior
13 Limite inferior .
32 0h1320 . Jump Lo 3 frecuencia salto 3 30,00 0 0 p.110
frecuencia de salto 3
(Hz)
Limite inferior de
13 Limite superior . frecuencia de salto3
33 0h1321 . Jump Hi 3 . . 35,00 (0] O | p.110
frecuencia de salto 3 -Frecuencia maxima
(Hz)
14 Corriente de apertura
41 0h1329 BR RIs Curr 0,0-180,0 (%) 50,0 0 O | p.189
del freno
14 Tiempo de retardo de
42 0h132A BR RIs Dly 0,00-10,00 (sec) 1,00 0} (6} p.189
apertura del freno
14 Frecuencia en avance | BRRIs Fwd 0,00- Frecuencia
44 0h132C . 1,00 (0} (0} p.189
de apertura del freno | Fr maxima (Hz)
Frecuencia en .
14 BR RIs Rev 0,00- Frecuencia
45 0h132D retroceso de apertura . 1,00 (0} (0] p.189
Fr maxima (Hz)
del freno
14 Tiempo de retardo de
46 0h132E . BR Eng Dly 0,00-10,00 (sec) 1,00 (0] O | p.189
cierre del freno
14 Frecuencia de cierre 0,00- Frecuencia
47 0h132F BR Eng Fr L. 2,00 (0} (0} p.189
del freno maxima (Hz)
» 0 Ninguno
Operacion en ahorro E-Save .
50 0h1332 ) 1 Manual 0: Ninguno 0] X p.164
de energia Mode
2 Auto
15 Magnitud de ahorro
51 0h1333 Energy Save | 0-30% 0 (0} X p.164

de energia

3 Se muestra cuando ADV-27 se ajusta a 1 (Si).
“Se muestra cuando OUT-31 u OUT-33 se ajusta a 35 (Control Frenado).
'>Se muestra cuando ADV-50 se ajusta a O (Ninguno).
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Frecuencia de cambio | Xcel Change | 0,00- Frecuencia
60 0h133C ] L. 0,00 p.93
de tiempo Acel/Decel | Fr maxima (Hz)
Ganancia de la
e Load Spd
61 0h133D visualizacion de Gai 0,1-6000,0[%] 100,0 -
ain
revoluciones
0 x1
o 1 | x0,01
Escala visualizacion Load Spd
62 0h133E . 2 x 0,001 0:x1 -
de revoluciones Scale
3 x 0,0001
4 x 0,00001
Unidad visualizacion Load Spd 0 Rpm
63 0h133F . ] 0: rpm -
de revoluciones Unit 1 mpm
Durante
0
marcha
Control del ventilador Siempre 0: Durante la
64 0h1340 o FAN Control | 1 , p.178
de enfriamiento activo Marcha
) Control
temperatura
Guardar frecuencia
-~ U/D Save 0 No
65 0h1341 de operacién 0: No p.134
. . Mode 1 Si
subir/bajar |
Onci | 0 Ninguno
p.C|ones contro 1 Vi
activado / On/Off Ctrl .
66 0h1342 . 3 V2 0: Ninguno p.134
desactivado contacto | Src
. 4 12
de salida
6 Pulso
Nivel activado de on-Ctr] nivel desactivado
n-Ctr
67 0h1343 punto de contacto Level punto de contacto 90,00 p.191
eve
de salida salida- 100,00%
Nivel desactivado Off-Ctrl -100,00- nivel
-Ctr
68 0h1344 de punto de Level activado punto de 10,00 p.191
eve
contacto de salida contacto salida (%)
Habilitar
0 .
. . siempre .
Seleccion operacion Run En 0: Habilitar
70 0h1346 . Depende de la . p.137
parada seguridad Mode Siempre
1 entrada
digital
0 Marcha Libre
16 Método de parada Run Dis Parada rapida | O: Marcha
71 0h1347 . . p.137
parada de seguridad Stop > Reanudar Libre
parada rapida
16 Tiempo deceleracion .
72 0h1348 Q-Stop Time | 0,0-600,0 (seg) 5,0 p.137

parada de seguridad

'®Se muestra cuando ADV-70 se ajusta a 1 (Depende de la Entrada Digital).
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Seleccién de evitar RegenAvd 0 No
74 0h134A L, - 0: No 0 (0] p.192
regeneracion Sel 1 Si
Nivel de tensién de 200V: 300-400V 350
L, . RegenAvd
75 0h134B operacion de evitar 0} (6} p.192
L, Level 400V: 600-800V 700
regeneracion
Restriccién de
17 frecuencia de CompFreq
76 0h134C ., o 0,00-10,00Hz 1,00 (0] O | p.192
compensacion de Limit
regeneracion
17 Ganancia P de evitar RegenAvd
77 0h134D ., ) 0,0-100,0% 50,0 (0] O | p.192
regeneracion Pgain
17 Ganancia | de evitar RegenAvd
78 0h134E » i 20-30000(mseg) 500 o] 0 | p.192
regeneracion Igain
Nivel activacién 200V: Min*2-400[V] | 390[V]
. DB Turn On
79 0h134F unidad frenado 22 0] o |-
L Lev 400V: Min““-800[V] 780[V]
dindmico
0 Ninguno
o Fire Mode Modo Disparo .
80 0h1350 Seleccién modo fuego 0: Ninguno 0 X p.123
Sel 5 Prueba Modo
Disparo
19 Frecuencia modo Fire Mode
81 0h1351 0,00-60,00(Hz) 60,00 (0} X p.123
fuego Freq
19 Direccién marcha Fire Mode 0 Avance
82 0h1352 . 0: Avance (0] X p.123
modo fuego Dir 1 Retroceso
19 Contador operacién Fire Mode No puede
83 . - - - p.123
modo fuego Cnt modificarse

7 Se muestra cuando ADV-74 se ajusta a 1 (Si).
¥ valor tensién CC (convierte BAS-19 Tension entrada CA) + 20V (Tipo 200V) o + 40V (Tipo 400V).
¥ Se muestra cuando ADV-80 se ajusta a 1 (Si).
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8.4.

Grupo de Funciones de Control (PAR->CON)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo

relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 4 p.52
V/F: 1,0-
30-45| 10,0(kHz)
kw SL: 2,0-
10,0(kHz) 30 173
P V/F: 1,0- ’ 0222
55-75| 7,0(kHz)
kW SL: 2,0-
. . 5,0(kHz)
04 0h1404 Frecuencia portadora | Carrier Freq
V/F: 1,0-
30-45| 5,0(kHz)
kW SL: 2,0-
C 5,0(kHz) >0 173
N V/F: 1,0- ’ B.252
55-75| 3,0(kHz)
kw SL: 2,0-
3,0(kHz)
0 PWM normal
Modo de 0: PWM
05 0h1405 5 PWM Mode PWM de fuga p.173
conmutacion 1 L normal
minima
09 0h1409 Tiempo de flujo inicial | PreExTime 0,00-60,00(seg) 1,00 p.157
Alimentacion de flujo
10 0h140A inicial Flux Force 100,0-300,0(%) 100,0 p.157
inicia
Tiempo de
sostenimiento .
11 0h1408B Hold Time 0,00-60,00(seg) 0,00 p.157

permanente de
operacion
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Definicién de . 0 N
. o SL2 G View o
20 0h1414 visualizacion de Sel 0: No X 0 p.157
e .
ganancia Sensorless2 1 Si
Ganancia
proporcional del ASR-SL
21 0h1415 ) ; 0-5000(%) X 0 | p.157
control de velocidad P Gainl Depende del
Sensorless 1 ajuste del
Ganancia integral del ASR-SL | motor
22 Oh1416 control de velocidad Gainl 10-9999(mseg) X O | p.157
ain
Sensorless 1
Ganancia
20 proporcional del ASR-SL P
23 0h1417 . . 1,0-1000,0(%) X O | p.157
control de velocidad Gain2
Sensorless 2
Ganancia integral del
2 i ASR-SL
24 0h1418 control de velocidad Gain2 1,0-1000,0(%) X (0] p.157
ain
Sensorless 2
Ganancia integral del
2 i ASR-SL
25 0h1419 control de velocidad Gaind 10-9999(mseg) Depende del X (0] -
ain
Sensorless 0 ajuste del
Ganancia motor
26%° 0h141A proporcional del Flux P Gain | 10-200(%) X 0 | p.157
estimador de flujo
20 Ganancia integral del .
27 0h141B . . Flux | Gain 10-200(%) X (6} -
estimador de flujo
Ganancia
20 proporcional del S-Est P
28 0h141C . . 0-32767 X (0} p.157
estimador de Gainl
velocidad

%Se muestra cuando DRV-09 se ajusta a 4 (Sensorless IM) y CON-20 se ajusta a 1 (Si).
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Ganancia integral del

29”° 0h141D estimador de S-Est | Gainl | 100-1000 0 0 | p.i57
velocidad 1
Ganancia integral del
30%° Oh141E estimador de S-Est | Gain2 | 100-10000 0 0 | p.i57
velocidad 2
Ganancia
20 proporcional del ACR SL
31 0h141F . 10-1000 (0} (0} p.157
controlador de P Gain
velocidad Sensorless
Ganancia integral del
2 ACRSLI
32 0h1420 controlador de Gai 10-1000 (0] (0] p.157
ain
velocidad Sensorless
Ganancia P del
48 - controlador de ACR P Gain 0-10000 1200 (0] 0] -
corriente
Ganancia | del
49 - controlador de ACR | Gain 0-10000 120 (0] (0] -
corriente
Filtro de salida del Torque Out
52 0h1434 0-2000(mseg) 0 X 0 p.157
controlador de par LPF
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 V1
) ) 4 | v2
Opciones de ajuste de | Torque Lmt
53 0h1435 L. 5 12 0: Teclado-1 X 0 p.15
limite de par Src
6 RS-485
8 Field Bus
9 UserSeqLink
12 | Pulso
27 Limite compensacion FWD
54 0h1436 0,0-200,0(%) 180 (0} (0} p.157
de par en avance +Trq Lmt

! Se muestra cuando DRV-09 se ajusta a 4 (Sensorless IM). Esto cambiard el valor inicial del pardmetro en ADV-74
(Limite de par) a 150%.
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Limite de par )
554 0h1437 regenerativo en 0,0-200,0(%) 180 X 0 | p.157
—Trq Lmt
avance
Limite de par de
21 - REV +Trq
56 0h1438 compensacion en - 0,0-200,0(%) 180 X O | p.157
m
retroceso
Limite de par
21 . REV -Trqg
57 0h1439 regenerativo en Lt 0,0-200,0(%) 180 X (0] p.157
m
retroceso
0 Teclado-1
1 Teclado-2
2 Vi
21 Ajuste del limite de Speed Lmt 4 V2
62 0h143E . 0: Teclado-1 X (0] -
velocidad Src 5 12
6 RS-485
7 Field Bus
8 UserSeqLink
2 Limite de velocidad FWD Speed | 0,00- Frecuencia
63 0h143F L 60,00 X o |-
en avance Lmt maxima (Hz)
21 Limite de velocidad REV Speed 0,00- Frecuencia
64 0h1440 L 60,00 X o |-
en retroceso Lmt maxima (Hz)
2 Ganancia de limite de | Speed Lmt
65 0h1441 ) ) 100-5000[%] 500 X o |-
velocidad Gain
. Arranque al
Seleccién modo 0 28
. vuelo-1 0: Arranque
70 0Oh1446 bldsqueda de SS Mode 0 O | p.168
. Arranque al al vuelo-1
velocidad 1
vuelo-2

! No se muestra si DRV-09 se ajusta a 4 (Sensorless IM).
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Seleccién operacion

Speed

Bit | 0000-1111

Seleccién de
00 | busqueda de
01 | velocidad en
aceleracién

Arranque de
00 | reposicion
10 | después de un

71 0h1447 busqueda de S h disparo 0000 X 0] 0] p.168
earc
velocidad Rearranque
01 | después de
00 | interrupcion
instantanea
Arranque
10 | simultaneo
00 | conel
encendido
Corriente de 55
72% 0h1448 referencia bisqueda 80-200(%) 150 0 o} 0 | p.168
. SupCurrent
de velocidad
. Arranque al
Ganancia
. vuelo-1: 100
2 proporcional .
73 0h1449 ’ SS P-Gain 0-9999 Arranque al (0} (0} (0} p.168
bldsqueda de
. vuelo-2:
velocidad 25
600
Arranque al
Ganancia integral vuelo-1: 200
74% 0h144A busqueda de SS I-Gain 0-9999 Arranqueal | O 0 0 | p.168
velocidad vuelo-2:
1000
Tiempo de bloqueo
2 X SS Block
75 0h1448B antes de la busqueda T 0,0-60,0(SEG) 1,0 X (0} (0] p.168
ime

de velocidad

>*Se muestra cuando cualquiera de los bits del cédigo CON-71 se ajustan a 1 y CON-70 se ajusta a 0 (Arranque al vuelo-

1).

**Se muestra cuando cualquiera de los bits del cddigo CON-71 se ajustan a 1.

%> El valor inicial es 1200 cuando la capacidad nominal del motor es menor a 7,5 kW.
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Ganancia estimador

76 0h144C de busqueda de Spd Est Gain | 50-150% 100 (0] (0] -
velocidad
Seleccidn de 0 No
77 0h144D acumulacion de KEB Select KEB-1 0: No 0] O | p.161
energia 2 KEB-2
Nivel de arranque
2% ., KEB Start
78 0h144E de acumulacién de ™ 110,0-200,0(%) 125,0 (0} (0] p.161
energia
Nivel de parada de
2% ~, KEB Stop
79 0h144F acumulacion de Lev Cn78-210,0(%) 130,0 (0] (0] p.161
energia
Ganancia P de
80%° 0h1450 acumulacion de KEB P Gain 0-20000 1000 0 O | p.161
energia
Ganancia | de
81% 0h1451 acumulacién de KEB | Gain 1-20000 500 o} 0 | pi61
energia
Ganancia
2 deslizamiento KEB Slip
82 0h1452 , . 0-2000,0% 30,0 (0] O | p.l6l
acumulacion de Gain
energia
Tiempo de
2% aceleracion de KEB Acc
83 0h1453 » i 0,0-600,0(seg) 10,0 o] 0 | p.161
acumulacion de Time
energia
Ganancia
85”7 0h1455 proporcional Flux P Gainl | 100-700 370 X O | p.157
estimador de flujo 1
Ganancia
86”7 0h1456 proporcional Flux P Gain2 | 0-100 0 X O | p.157
estimador de flujo 2
Ganancia
87”7 0h1457 proporcional Flux P Gain3 | 0-500 100 X (0] p.157
estimador de flujo 3
27 Ganancia integral .
88 0h1458 Flux | Gainl 0-200 50 X O p.157

estimador de flujo 1

2 Se muestra cuando CON-77 no se ajusta a 0 (No).

% Se muestra cuando CON-20 se ajustan a 1 (Si).
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Ganancia integral

89% 0h1459 , , Flux | Gain2 | 0-200 50 p.157
estimador de flujo 2
27 Ganancia integral .
90 0h145A . . Flux | Gain3 0-200 50 p.157
estimador de flujo 3
27 Compensacion SL Volt
91 0h145B L, 0-60 p.157
tensidn Sensorless 1 Comp1l
= Depende del
27 Compensacion SL Volt )
92 0h145C . 0-60 ajuste del p.157
tension Sensorless 2 Comp2
motor
27 Compensacion SL Volt
93 0h145D L, 0-60 p.157
tensidn Sensorless 3 Comp3
Frecuencia arranque
94%’ 0h145E debilitamiento campo | SLFW Freq | 80,0-110,0(%) 100,0 p.154
Sensorless
Frecuencia
957’ 0h145F conmutacién SL Fc Freq 0,00-8,00(Hz) 2,0 p.154

ganancia Sensorless
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8.5.  Grupo de Funciones de la Bornera de Entrada (PAR->IN)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo
relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)
*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 65 (0] 0 0O | p.52

. Frecuencia de
Frecuencia de

L. Freq at arranque- Frecuencia
01 0h1501 entrada maxima . . . 0 (0] 0 p.67
L. 100% Frecuencia maxima maxima
analdgica
(Hx)
Par de entrada Torque at
02 0h1502 L. L. 0,0-200,0(%) 100,0 0 X X -
mdximo analdgico 100%
Visualizacién de V1 Monitor
05 0h1505 ., -12,00-12,00(V) 0,00 (0] 0 (0] p.67
tensién de entrada V1 | (V)
Seleccidn polaridad . 0 Unipolar .
06 0h1506 V1 Polarity - 0: Unipolar X 0] 0] p.67
de entrada V1 1 Bipolar
Constante de tiempo .
07 0h1507 V1 Filter 0-10000(mseg) 10 0 0] 0] p.67

filtro de entrada V1

Tensién de entrada
08 0h1508 . V1 Volt x1 0,00-10,00(V) 0,00 (0] O 0] p.67
minima V1

09 Ohisog | Saidadetension V1Percyl | 0,00-100,00(%) 0,00 0 o |0 |psr
erc 7 - ) ’ .
minima en V1 (%) y ’

Tensién de entrada
10 0h150A o V1 Volt x2 0,00-12,00(V) 10,00 0 0 0 | p67
maxima V1

11 ohisop | S2lidadetension ViPercy2 | 0,00-100,00(%) 100,00 0 o |0 |ps6r
erc ,00- , , .
maxima en V1 (%) v ’

28 Tensidon de entrada

12 0h150C V1 -Volt x1’ | -10,00-0,00(V 0,00 (0} (0} (0} L
negativa minima V1 V) p.72
Salida de tension
28 P . V1 —Perc
13 0h150D minima negativa V1 . -100,00-0,00(%) 0,00 (0] (0] (0] p.72
y

(%)

*Se muestra cuando IN-06 se ajusta a 1 (Bipolar).
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28 Tensién de entrada ,
14 0h150E o V1 —Volt x2’ | -12,00-0,00(V) -10,00 p.72
negativa maxima V1
Salida de tension
28 . .. V1 —Perc
15 0h150F negativa maxima V1 0 -100,00-0,00(%) -100,00 p.72
(%) Y
Cambio de direccion . 0 No
16 0h1510 i V1 Inverting - 0: No p.67
de giro V1 1 Si
= 1511 Nivel de V1 0,00, 0,04- 0.08 o
cuantificacion V1 Quantizing 10,00(%) ’ b5/
gi5et oh1sy3 | Visualizacion de v2 0,00-12,00(v) 0,00 75
) - 7 \ ’ b
tension de entrada V2 | Monitor(V) L.so
37% 0h1525 Constante de tiempo | ) . 0-10000( ) 10 p.75
ilter - mse !
filtro de entrada V2 e
38% onise | lensiondeentrada )\ i | 0,00-10,00(v) 0,00 75
X ’ - ) ’ b
minima V2 e-£2
39% Oh1spy | Sdlidadetension V2Percyl | 0,00-100,00(%) 0,00 75
erc ) - ) ’ b
minima V2 (%) v ° L2
40%° 0h1528 Tension de entrada V2 Voltx2 | 0,00-10,00(V) 10 75
maxima V2 z L B.so
41% Oh1szg | Saidadetension V2Percy2 | 0,00-100,00(%) 100,00 75
maxima en V2 (%) v ’ AR ’ b.so
30 Cambio de direccion . 0 No
46 0h152E i V2 Inverting ~ 0: No p.75
de giro V2 1 Si
475 Oh152F Nivel de V2 0,00, 0,04- 004 .
Cuantificacion V2 Quantizing 10,00(%) ’ B.so
Visualizacién de .
31 . 12 Monitor
50 0h1532 corriente de entrada (mA) 0-20(mA) 0,00 p.74
m
12
523 Ohis3g | comstantedetiempo ) 0-10000(mseg) 10 74
ilter - mse !
filtro de entrada 12 & b.z=

29 s .z . .
La cuantificacion no se utiliza cuando se ajusta a O..

30 . . . s . . . .z
Se muestra cuando se selecciona V en el interruptor de selecciéon de circuito de entrada de corriente/tension

analdgica (SW2).

31 . . .z . . . .z ;.
Se muestra cuando se selecciona | en el interruptor de seleccion de circuito de entrada de corriente/tensién analdgica

(SW2).
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Corriente de entrada

53% 0h1535 12 Curr x1 0,00-20,00(mA 4,00 (0] (0] L
minima 12 (mA) .74
543 0h1536 Salida de corriente 12 Perc y1 0,00-100,00(%) 0,00 o} 0 74
erc ,00- ) ) b
minima en 12 (%) v ° b.z=
31 Corriente de entrada
55 0h1537 o 12 Curr x2 0,00-24,00(mA) 20,00 o} o) .74
maxima 12 p./74
Ee ohissg | cahdadecorriente |, 2 | 0,00-100,000%) 100,00 o |0 |pm
erc ) - ) ’ .
maxima en 12 (%) v ) b=
31 Cambio de direccion . 0 No
61 0h153D i 12 Inverting - 0: No (0] (0] p.74
de giro 12 1 Si
28 Nivel de 12 0,0029, 0,04-
62 0h153E . . 0,04 0 (0] p.74
cuantificacion 12 Quantizing 10,00(%)
Definir funcién de . 0 Ninguno
65 0h1541 P1 Define 1: Fx 0] (0] p.81
borne P1 1 Fx
Definir funcién de )
66 0h1542 P2 Define 2 Rx 2: Rx 0 0 p.81
borne P2
Definir funcién de .
67 0h1543 P3 Define 3 RST 5: BX (o] 0 | p.229
borne P3
Definir funcién de . Disparo
68 0h1544 P4 Define 4 3: RST 0 (6} p.218
borne P4 externo
Definir funcion de .
69 0h1545 P5 Define 5 BX 7: Vel-L 0 0 p.228
borne P5
Definir funcién de .
70 0h1546 P6 Define 6 JOG 8: Vel-M 0] 0] p.131
borne P6
Definir funcién de ) .
71 0h1547 P7 Define 7 Velocidad-L 9: Vel-H 0] 0 p.79
borne P7
8 Velocidad-M p.79
Velocidad-H p.79
11 | XCEL-L p.91
12 | XCEL-M p.91
13 Habilitar 137
Marcha -
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14 | Trifilar p.136
15 | 2da Fuente p.111
16 | Intercambio p.177
17 | Subir p.134
18 | Bajar p.134
20 | Borrar S/B p.134
21 | Fija Analdgico p.78
22 | Borrar |-Term p.142
’3 Lazo Abierto 142
PID b.22s
24 | Ganancia P2 p.142
25 | Parada XCEL p.96
26 | 2do Motor p.175
34 | Pre Excitacion -
Entrada
38 . p.188
Temporizador
40 | Ref Aux Dis p.127
46 | Jogen Avance p.133
Jog en
47 p.133
Retroceso
49 | XCEL-H p.91
50 | Sec Usuario p.115
51 | Modo Fuego p.123
52 | Selec KEB-1 p.161
Seleccion de filtro d P7-P1
eleccion de filtro de
L Deshabilitado
activacién de borne 0
84 0h1554 DI Delay Sel (Off) 11111 p.112
de entrada
. ., Habilitado
multifuncién 1
(On)
Filtro de activacion de
85 0h1555 borne de entrada DI On Delay | 0-10000(mseg) 10 p.112
multifuncién
Filtro de
desactivacién
86 0h1556 DI Off Delay | 0-10000(mseg) 3 p.112
de borne de entrada
multifuncién
P7-P1
Seleccidn de contacto Contacto A
87 0h1557 de entrad DINC/NO 0 (NA) 000 112
e entrada .
T Sel 0000 £.222
multifunciéon 1 Contacto B
(NC)
89 0h1559 Tiempo de retardo de | InCheck 1-5000( ) 1 79
- mse
comando secuencial Time & b7z
P7-P1
Estado del borne de 000
90 0h155A e DI Status 0 | off p.112
entrada multifuncion 1 5 0000
n
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Pulse
Visualizacién cantidad .
91 0h155B Monitor 0,00-50,00(kHz) 0,00 0 p.76
entrada de pulsos
(kHz)
92 ohissc | Constantedetiempo o, 0-9999(mseg) 10 0 76
ilter - mse
de filtro de entrada TI 8 b.75
Pulso de entrada
93 0h155D L. TI Pls x1 0,00-32,00(kHz) 0,00 O/A p.76
minimo TI
94 0h155E Salida Tl a pulso TIP 1 0,00-100,00(%) 0,00 O/A 76
erc ,00-100, ) .
minimo (%) y 0 b-7o
Pulso entrada
95 Oh155F L TI Pls x2 0,00-32,00(kHz) 32,00 O/A p.76
maximo TI
96 0h1560 Salida Tl a pulso TIP 2 0-100(%) 100,00 O/A 76
erc - X .
maximo (%) y 0 b./5
Cambio de direccion . 0 No
97 0h1561 . Tl Inverting - 0: No O/A p.76
de giro Tl 1 Si
o oh1562 Nivel de Tl 0,00, 0,04- 004 o/ 76
cuantificacion Tl Quantizing 10,00(%) ’ b7
Bit | 00-11
Estado SW1 00 | V2,NPN
99 0h1563 (NPN/PNP) 10 SW State 01 | V2,PNP 00 0 -
SW2 (V1/V2[I2]) 10 | 12, NPN
11 | 12, PNP
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8.6.

Grupo de Funciones de la Bornera de Salida (PAR->OUT)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo

relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 30 O/A p.52
0 Frecuencia
1 Corriente de
Salida
5 Tension de
Salida
3 Tension Bus
CcC
4 Par
5 Potencia de
Salida
Elemento de salida Idse 0:
01 0h1601 o AO1 Mode ) o] p.193
analdgica 1 Igse Frecuencia
Frec. Objetivo
9 Frecuencia
Rampa
10 Realiment.
Velocidad
12 | Valor Ref PID
Valor Realim
13
PID
14 | Salida PID
15 | Constante
Ganancia de salida .
02 0h1602 . AO1 Gain -1000,0-1000,0(%) 100,0 (o] p.193
analdgica 1
Bias de salida .
03 0h1603 L. AO1 Bias -100,0-100,0(%) 0,0 0 p.193
analdgica 1
Filtro de salida .
04 0h1604 L. AO1 Filter 0-10000(mseg) 5 0 p.193
analdgica 1
Salida constante
05 0h1606 . AO1 Const% | 0,0-100,0(%) 0,0 0] p.193
analdgica 1
Monitoreo salida AO1
06 0h1606 o ] 0,0-1000,0(%) 0,0 p.193
analdgica 1 Monitor
0 Frecuencia
1 Corriente de
Salida
5 Tension de
Salida
Elemento de salida —
07 0h1607 L. AO2 Mode Tension Bus
analdgica 2 3
CcC
4 Par
S Potencia de
Salida
6 Idse

292




Tabla de Funciones

Igse
8 Frec. Objetivo
9 Frecuencia
Rampa
Realiment.
10 .
Velocidad
12 | Valor Ref PID
Valor Realim
13
PID
14 | Salida PID
15 | Constante

Ganancia de salida

08 0h1608 L. AO2 Gain -1000,0-1000,0(%) 100,0 0 0 p.194
analdgica 2
Bias de salida .
09 0h1609 , . AO2 Bias -100,0-100,0(%) 0,0 0 O | p.194
analdgica 2
Filtro de salida .
10 0h160A o AO2 Filter 0-10000(mseg) 5 o] 0 | p.194
analdgica 2
Salida constante
11 0h160B . AO2 Const% | 0,0-100,0(%) 0,0 (o] O | p.l194
analdgica 2
Monitoreo salida AO2
12 0h160C L. . 0,0-1000,0(%) 0,0 0 O | p.194
analdgica 2 Monitor
Bit | 000-111
1 Baja tension
. . Falla excepto
Elemento de salida Trip Out 2 . o
30 Oh161E baja tension 010 0] O | p.202
por fallas Mode
Falla final de
3 rearranque
automadtico
0 Ninguno
1 FDT-1
2 FDT-2
3 FDT-3
4 FDT-4
5 Sobrecarga
6 0L
7 Subcarga
. Alarma de
Elemento de relé 8 . .
31 0h161F . ., Relay 1 Ventilador 29: Disparo 0] (0] p.198
multifuncién 1
9 Entrada en
Pérdida

10 | Sobretension

11 | Baja Tensién

12 | Recalentam.

Pérdida de
13

Comando
14 | Marcha
15 | Parada
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16 | Constante
Linea del

17 .
Variador
Linea de

18 o,
Comunicacion
Busqueda de

19 i
Velocidad

22 | Listo
Salida

28 X
Temporizador

29 | Disparo
%ED Frenado

31 L
Dinamico
Control

34
ON/OFF

35 | Control Freno

36 | Cambio CAP

37 | Cambio Vent

38 | Modo Fuego

39 | T0*

40 | Oper. KEB

0 Ninguno

1 FDT-1

2 FDT-2

3 FDT-3

4 FDT-4

5 Sobrecarga

6 0L

7 Subcarga

8 Alarma de
Ventilador

9 Entrada en
Pérdida

10 | Sobretensidn

11 | Baja Tensidn

Elemento de relé 12 | Recalentam.
32 0h1620 oo Relay 2 ccalentam: | 14: Marcha p.198
multifunciéon 2 13 Pérdida de

Comando

14 | Marcha

15 | Parada

16 | Constante
Linea del

17 .
Variador
Linea de

18 L,
Comunicacion
Busqueda de

19 i
Velocidad

22 | Listo
Salida

28 .
Temporizador

29 | Disparo

2 Soportado sélo por E/S Estandar.
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%ED Frenado

Dinamico

34 Control
ON/OFF

35 | Control Freno

36 | Cambio CAP

37 | Cambio Vent

38 | Modo Fuego

39 | T0*

40 | Oper. KEB

0 Ninguno

1 FDT-1

2 FDT-2

3 FDT-3

4 FDT-4

5 Sobrecarga

6 I0L

7 Subcarga

8 Alarma de
Ventilador

9 Entrada en
Pérdida

10 | Sobretension

11 | Baja Tensién

12 | Recalentam.

13 Pérdida de
Comando

14 | Marcha

15 | Parada

33 O0h1621 Elem.ento'(?e salida Q1 Define 16 | Constante 14: Marcha 0 0 p.198
multifuncién 1 Linea del

17 Variador

18 Linea d'e 3
Comunicacion

19 Bdsqt{eda de
Velocidad

22 | Listo

28 Salida .
Temporizador

29 | Disparo

31 | %ED Frenado
Dindmico

34 | Control
ON/OFF

35 | Control Freno

36 | Cambio CAP

37 | Cambio Vent

38 | Modo Fuego

39 | T0*

40 | Oper. KEB
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Monitoreo de salida

41 0h1629 . o, DO Status - 00 X - - p.198
multifuncién
Retardo de activacién | DO On
50 0h1632 ] o 0,00-100,00(seg) 0,00 o] o] 0 | p.203
de salida multifunciéon | Delay
Retardo de
o DO Off
51 0h1633 desactivacion de Del 0,00-100,00(seg) 0,00 (0] (0] O | p.203
ela
salida multifuncién y
Ql,Relé 1
Seleccién de punto de Do 0 Contacto A
52 0h1634 contacto de la salida (NA) 00 X 0 0 p.203
. o, NC/NO Sel
multifuncién 1 Contacto B
(NC)
Retardo de activacién | TripOut
53 0h1635 . 0,00-100,00(seg) 0,00 0] 0] O | p.202
de salida por falla OnDly
Retardo desactivacién | TripOut
54 0h1636 ] 0,00-100,00(seg) 0,00 o] o] 0 | p.202
de salida por falla OffDly
Retardo de activacién | TimerOn
55 0h1637 . 0,00-100,00(seg) 0,00 (0] 0] 0] p.188
de temporizador Delay
Retardo desactivacidon | TimerOff
56 0h1638 . 0,00-100,00(seg) 0,00 0] 0] O | p.188
de temporizador Delay
. FDT 0,00 — Frecuencia
57 0h1639 Frecuencia detectada . 30,00 0 0 0 p.198
Frequency maxima (Hz)
Banda de frecuencia 0,00 — Frecuencia
58 0h163A FDT Band . 10,00 (0] 0 (0] p.198
detectada maxima (Hz)
0 Frecuencia
1 Corriente de
Salida
) Tension de
Salida
3 Tension Bus
cC
4 Par
5 Potencia de
Salida
. . Idse 0:
61 0h163D Ganancia salida pulso | TO Mode . 0 (0] 0 p.196
Igse Frecuencia
Frec. Objetivo
9 Frecuencia
Rampa
Realiment.
10 .
Velocidad
12 | Valor Ref PID
Valor Realim
13
PID
14 | Salida PID
15 | Constante
62 0h163E Ganancia salida pulso | TO Gain -1000,0-1000,0(%) 100,0 0 (0] 0 p.196
63 0h163F Bias salida pulso TO Bias -100,0-100,0(%) 0,0 ] 0 ] p.196
64 0h1640 Filtro salida pulso TO Filter 0-10000(mseg) 5 (0] 0 O | p.196
Salida constante
65 0Oh1641 . TO Const% 0,0-100,0(%) 0,0 (0] 0 (0] p.196
salida pulso 2
Monitoreo salida .
66 0h1642 TO Monitor 0,0-1000,0(%) 0,0 0 0 0 p.196

pulso
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8.7. Grupo de Funciones de Comunicacion (PAR->COM)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo
relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*Q/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 20 p.52
ID de variador con
01 0h1701 comunicacion Int485 St ID 1-250 1 p.235
incorporada
Protocolo de 0 ModBus RTU
33 L Int485 0: ModBus
02 0h1702 comunicacion p.235
. Proto 2 LS Inv 485 RTU
incorporada
0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
Velocidad de
3 o Int485 3 | 9600 bps
03 0h1703 comunicaciéon 3: 9600 bps p.235
. BaudR 4 19200 bps
incorporada
5 38400 bps
6 56 Kbps
7 | 115 Kkbps®
. 0 D8/PN/S1
Definicién de la trama
2 o Int485 1 | D8/PN/S2
04 0h1704 de comunicacion 0: D8/PN/S1 p.235
. Mode 2 D8/PE/S1
incorporada
3 D8/PO/S1
33 Retardo transmision
05 0h1705 , . Resp Delay 0-1000(MSEG) S5mseg p.235
después de recepcion
Versién de S/W
35 o, FBus S/W
06 0h1706 opcién de - - 0,00 -
er
comunicacién
ID de variador con
07% 0h1707 opcién de FBus ID 0-255 1 =
comunicacién
Velocidad de
35 L FBUS
08 0h1708 comunicacion con bus - 12Mbps -
BaudRate
campo

**No se muestra cuando se selecciona P2P y MultikKPD.
*4115.200 bps.
%> Se muestra sélo cuando se instala una tarjeta opcional de comunicacidn.
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35 Estado de LED de FieldBus
09 0h1709 ., L, - - -
opcidn comunicacion LED
Numero de ParaStatus
30 0h171E i . 0-8 3 p.240
parametros de salida Num
36 Direccién Para Stauts-
31 0h171F L . 0000-FFFF Hex 000A p.240
comunicacion salidal | 1
36 Direccién Para Stauts-
32 0h1720 L . 0000-FFFF Hex 000E p.240
comunicacion salida2 | 2
36 Direccidn Para Stauts-
33 0h1721 L . 0000-FFFF Hex 000F p.240
comunicacion salida3 | 3
36 Direccion Para Stauts-
34 0h1722 L . 0000-FFFF Hex 0000 p.225
comunicacion salida4 | 4
36 Direccién Para Stauts-
35 0h1723 — . 0000-FFFF Hex 0000 p.240
comunicacion salida’5 | 5
36 Direccién Para Stauts-
36 0h1724 L, . 0000-FFFF Hex 0000 p.240
comunicacion salida6 | 6
6 Direccidn Para Stauts-
37 0h1725 L . 0000-FFFF Hex 0000 p.240
comunicacion salida7 | 7
36 Direccién Para Stauts-
38 0h1726 L, . 0000-FFFF Hex 0000 p.240
comunicacion salida8 | 8
Numero de
A Para Ctrl
50 0h1732 parametros de N 0-8 2 p.240
um
entrada
Direccion
37 L Para Control
51 0h1733 comunicacion 1 0000-FFFF Hex 0005 p.240
entrada 1
Direccion
37 o Para Control
52 0h1734 comunicacion 5 0000-FFFF Hex 0006 p.240
entrada 2
Direccion
37 L Para Control
53 0h1735 comunicacion 0000-FFFF Hex 0000 p.240

entrada 3

-3

*®Se muestra sélo el rango de direcciones establecido en COM-30.

%’ Se muestra sélo el rango de direcciones establecido en COM-50.

298




Tabla de Funciones

37

Direccion

Para Control

54 0h1736 comunicacion a 0000-FFFF Hex 0000 (0] (0] p.240
entrada 4
Direccion
37 L Para Control
55 0h1737 comunicacion c 0000-FFFF Hex 0000 (0} (0} p.240
entrada 5
Direccion
37 L Para Control
56 0h1738 comunicacion 6 0000-FFFF Hex 0000 (0} (0} p.240
entrada 6
Direccion
37 L, Para Control
57 0h1739 comunicacion 7 0000-FFFF Hex 0000 0} (0} p.240
entrada 7
Direccion
37 L Para Control
58 0h173A comunicacion 8 0000-FFFF Hex 0000 (0} (0} p.240
entrada 8
Intercambio de datos | FBus Swap 0 No
68 0h1744 - 0 0] 0] -
de bus de campo Sel Si
Entrada multifuncion . . .
70 0h1746 L, Virtual DI 1 0 Ninguno 0: Ninguno 0] 0 p.259
de comunicacion 1
Entrada multifunciéon . .
71 0h1747 L, Virtual DI 2 1 Fx 0: Ninguno (0} (0} p.259
de comunicacion 2
Entrada multifuncion . .
72 0h1748 L Virtual DI 3 2 Rx 0: Ninguno (0] 0 p.259
de comunicacion 3
Entrada multifuncion . .
73 0h1749 L Virtual DI 4 3 RST 0: Ninguno 0] 0 p.259
de comunicacion 4
Entrada multifunciéon . Disparo .
74 0h174A L, Virtual DI 5 4 0: Ninguno (0} (6} p.259
de comunicacion 5 Externo
Entrada multifuncion . .
75 0h174B L Virtual DI 6 5 BX 0: Ninguno 0 0 p.259
de comunicacion 6
Entrada multifuncion . .
76 0h174C L Virtual DI 7 6 JOG 0: Ninguno 0 0 p.259
de comunicacion 7
7 Velocidad-L
. . 8 Velocidad-M
Entrada multifunciéon . - .
77 0h174D L Virtual DI 8 9 Velocidad-H 0: Ninguno (0] 0 p.259
de comunicacion 8
11 | XCEL-L
12 | XCEL-M
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Habilitar
13

Marcha
14 | Trifilar

15 | 2da Fuente

16 | Intercambio

17 | Subir

18 | Bajar

20 | BorrarS/B

21 | Fija Analdgico

22 | Borrar I-Term

Lazo Abierto
PID

23

24 | Ganancia P2

25 | Parada XCEL

26 | 2do Motor

34 | Pre Excitacion

Entrada
38 )
Temporizador

40 | Ref Aux Dis

46 | Jogen Avance

Jogen
47

Retroceso
49 | XCEL-H

50 | Sec Usuario

51 | Modo Fuego

52 | Selec KEB-1

54 | Tl

Monitoreo de entrada

Virt DI
86 0h1756 multifuncién de - 0 .238
L Status p.235
comunicacion
Seleccidn de tipo de 0 RS-485
. Comm Mon
90 0h175A Monitoreo de 0 -
L Sel 1 Teclado

comunicacion
Numero de tramas de | Rcv Frame

91 0h175B . 0-65535 0 -
recepcion Num
Numero de tramas de | Err Frame

92 0h175C 0-65535 0 -
error Num
Numero de tramas NAK Frame

93 0h175D . 0-65535 0 -
con error de escritura | Num

38 Carga de datos de Comm 0 No

94 - o, - 0: No -

comunicacion Update 1 Si

38 . . . . . .2
Se muestra sélo cuando se instala una tarjeta opcional de comunicacidn.
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0 Deshabilitar
Todo 0
Seleccién de 1 P2P Maestro ' -
95 0h1760 o, Int 485 Func Deshabilitar (0] 0 p.113
comunicacion P2P 2 P2P Esclavo
Todo
3 Tecl Multif
Listo
0 No
SO o Ajuste
39 Seleccidn ajuste 1 - =
96 - . . P2P DO Sel mutifuncion 0: No (0] (0] p.113
salida digital -
5 Salida
multifuncion

**Se muestra cuando APP-01 se ajusta a 2 (Proc PID).

8.8.

Grupo de Funciones de Aplicacion (PAR->APP)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cédigo

relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*0O/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 20 0] 0] p.52
3 ) 0 Ninguno
Seleccién de funcién .
01 0h1801 o App Mode 1 - 0: Ninguno 0 0 p.142
de aplicacion
2 Proc PID
Permitir secuencia del 0 No
02 - . User Seq En ~ 0: No (0} 0 p.115
usuario 1 Si
%0 Monitoreo de salida
16 0h1810 PID PID Output (%) 0,00 (0} (0} p.142
40 Monitoreo de PID Ref
17 0h1811 - (%) 50,00 (0] O | p.l42
referencia PID Value
0 Monitoreo de PID Fdb
18 0h1812 . -, (%) 0,00 (0] O | p.142
realimentacién PID Value
%0 Definicién de
19 0h1813 PID Ref Set -100,00-100,00(%) 50,00 (0} (0} p.142

referencia PID

**Se muestra cuando APP-01 se ajusta a 2 (Proc PID).
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0 Teclado
1 V1
3 V2
40 Fuente de referencia PID 4 12
20 0h1814 0: Teclado p.142
PID Ref Source 5 RS-485
7 Field Bus
8 UserSeqLink
11 | Pulso
0 V1
2 V2
3 12
%0 Fuente de PID
21 0h1815 . L, 4 RS-485 0:V1 p.142
realimentacién PID F/B Source -
6 Field Bus
7 UserSeqLink
10 | Pulso
Ganancia
22%° 0h1816 proporcional PID P-Gain | 0,0-1000,0(%) 50,00 p.142
controlador PID
Tiempo de calculo
23% 0h1817 integral controlador PID I-Time 0,0-200,0(seg) 10,0 p.142
PID
40 Tiempo diferencial i
24 0h1818 PID D-Time 0-1000(mseg) 0 p.142
controlador PID
Ganancia
compensacion en
25% 0h1819 avance de PID F-Gain | 0,0-1000,0(%) 0,0 p.142
alimentacion
controlador PID
0 Escala de ganancia .
26 0h181A . PID F-Gain 0,0-100,0(%) 100,0 p.142
proporcional
27% 0h181B Filtro de salida PID PID Out LPF 0-10000(mseg) 0 p.142
20 0 PID Proceso
28 0h181C Modo PID PID Mode 0 -
1 PID Normal
. e frecuencia de limite
0 Frecuencia del limite o . .
29 0h181D ) PID Limit Hi inferior PID[Hz]~ 60,00 p.142
superior PID
300[Hz]
. L. -300- Frecuencia de
20 Frecuencia del limite o L .
30 Oh181E . ] PID Limit Lo | limite superior PID -60,00 p.142
inferior PID
(Hz)
20 Inversién de salida 0 No
31 0h181F PID PID Out Inv 1 S 0: No p.142
i
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40 . PID Out
32 0h1820 Escala de salida PID o 0,1-1000,0(%) 100,0 (0] O | p.l42
cale
Frecuencia de .
40 o Pre-PID 0,00 - Frecuencia
34 0h1822 movimiento del . 0,00 0 0 p.142
Freq maxima (Hz)
controlador PID
40 Nivel de movimiento .
35 0h1823 Pre-PID Exit 0,0-100,0(%) 0,0 (0} (0} p.142
del controlador PID
Tiempo de retardo de S
re-
36" 0h1824 movimiento del 0-9999(seg) 600 0 0 | p.142
Delay
controlador PID
40 Tiempo de retardo de | PID Sleep
37 0h1825 » 0,0-999,9(seg) 60,0 o] 0 | p.142
modo suspensién PID | DT
40 Frecuencia de modo PID Sleep 0,00 Frecuencia
38 0h1826 ., L. 0,00 (0] 0O | p.142
suspensién PID Freq maxima (Hz)
0 Nivel de reactivacion PIDWakeUp
39 0h1827 0-100(%) 35 0} (0} p.142
PID Lev
L 0 Hasta Nivel
40 Definicién de modo PID WakeUp - : 0: Hasta
40 0h1828 L 1 Mas del Nivel . (0] (0] p.142
de reactivacion PID Mod — Nivel
2 Después Nivel
0 %
1 Bar
2 mBar
3 Pa
4 kPa
3 . 5 Hz
40 Seleccién de unidad )
42 0h182A PID Unit Sel 6 rpm 0: % (0} (0} p.142
del controlador PID
7 Vv
8 |
9 kw
10 | HP
11 | °C
12 | °F
40 . . PID Unit
43 0h182B Ganancia unidad PID Gai 0,00-300,00(%) 100,00 (0} (0} p.142
ain
0 x100
) 1 x10
40 . PID Unit
44 0h182C Escala unidad PID Scal 2 x1 2:x1 (0} (6} p.142
cale
3 x0,0
4 x0,01
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20 Ganancia .
45 0h182D . PID P2-Gain 0,0-1000,0(%) 100,00 p.142
proporcional 2do PID
8.9. Grupo de Funciones de Proteccion (PAR->PRT)

En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el cddigo

relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*0/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cddigo Jump Code 1-99 40 p.52
Ajuste del nivel de 0 Tarea Normal | 1:Tarea
04 0h1B04 Load Duty p.211
carga 1 Tarea Pesada Pesada
bi | 00-11
Proteccion de fase Fase Abierta
. Phase Loss 01
05 0h1B05 abierta de entrada/ chk de Entrada 00 p.217
salida 10 Fase Abierta
de Salida
Rango de tensiones
06 0h1B06 de entrada durantela | IPOV Band 1-100(V) 15 p.217
fase abierta
Tiempo de .
o, Trip Dec
07 0h1B07 deceleracion al - 0,0-600,0(seg) 3,0 -
ime
disparo por fallas
Seleccién de 0 No
08 0h1B08 arranque en caso de RST Restart 1 5 0: No p.171
i
reseteo por fallas
Numero de
Retry
09 0h1B09 rearranques 0-10 0 p.171
NumbeR

automaticos
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Tiempo de retardo de

10 0h1BOA rearranque Retry Delay | 0,0-60,0 (seg) 1,0 (0] p.171
automatico
0 Ninguno
L 1 Marcha Libre
Movimiento en caso —
L 2 Deceleracion
de pérdida de Lost Cmd — .
12 0h1BOC 3 Entrada Fija 0: Ninguno O/A p.219
comando de Mode
. 4 Salida Fija
velocidad
S Pérdida
Preseleccion
Tiempo para evaluar
2 la pérdida de Lost Cmd
13 0h1BOD ) 0,1-120(seg) 1,0 o) p.219
comando Time
de velocidad
Frecuencia de .
. Frecuencia de
operacién en caso
2 L Lost Preset Arranque-
14 0h1BOE de pérdida de . . 0,00 0 p.219
F Frecuencia Maxima
comando de
) (Hz)
velocidad
Nivel de evaluacion ;
o o 0 Mitad de x1 0: Mitad de
15 0h1BOF de pérdida de Al Lost Level q (0] p.219
X
entrada analégica 1 | Hastaxl
Seleccién de alarma OL Warn 0 No
17 0h1B11 - 0: No (6} p.211
por sobrecarga Select Si
Nivel de alarma por OL Warn
18 0h1B12 30-180(%) 150 0 p.211
sobrecarga Level
Tiempo de alarma por | OL Warn
19 0h1B13 0,0-30,0(seg) 10,0 0 p.211
sobrecarga Level
Movimiento en caso . 0 Ninguno
OL Trip - 1: Marcha
20 0h1B14 de falla por Marcha Libre . 0 p.211
Select — Libre
sobrecarga 2 Deceleracion
Nivel de falla por OL Trip
21 0h1B15 30-200(%) 180 0 p.211
sobrecarga Level
Tiempo de falla por OL Trip
22 0h1B16 . 0,0-60,0(seg) 60,0 0 p.211
sobrecarga Time
Seleccién de alarma 0 No
25 0h1B19 . UL Warn Sel - 0: No 0 p.224
por baja carga Si

*1Se muestra cuando PRT-09 se ajusta a un valor mayor a 0.

*2Se muestra cuando PRT-12 no se ajusta a 0 (Ninguno).
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Tiempo de alarma UL Warn
26 0h1B1A . ) 0,0-600,0(seg) 10,0 p.224
por baja carga Time
» 0 Ninguno
Seleccidn de falla por . - .
27 0h1B1B . UL Trip Sel 1 Marcha Libre 0: Ninguno p.224
baja carga
2 Decel
Tiempo de falla por UL Trip
28 0h1B1C i i 0,0-600,0 (seg) 30,0 p.224
baja carga Time
Limite inferior de baja
29 0h1B1D UL LF Level 10-30(%) 30 p.224
carga
Limite superior de
30 Oh1B1E . UL BF Level 30-100(%) 30 p.224
baja carga
Operacion en caso 0 Ninguno
de deteccion de No Motor .
31 Oh1B1F i d X Tri 0: Ninguno p.230
ausencia de motor rip 1 Marcha Libre
conectado
Nivel de corriente de
L, No Motor
32 0h1B20 deteccién de motor Level 1-100(%) 5 p.230
eve
no conectado
Retardo de deteccion
No Motor
33 0h1B21 de motor no Ti 0,1-10,0(seg) 3,0 p.230
ime
conectado
o Ninguno
Seleccidn de falla . - .
40 0h1B28 . ETH Trip Sel Marcha Libre 0: Ninguno p.209
termoelectrénico —
2 Deceleracion
. . Autoenfria-
Tipo de ventilador de 0 . 0:
L Motor miento .
41 0h1B29 enfriamiento del . — Autoenfria- p.209
Cooling Enfriamiento .
motor 1 miento
Forzado
Régimen
42 0h1B2A termoelectrénico ETH 1min 120-200(%) 150 p.209
durante 1 minuto
Régimen
43 0h1B2B termoelectrénico ETH Cont 50-150(%) 120 p.209
continuo
. Marcha Libre
45 0h1B2D Modo disparo BX BX Mode 0 -
Decel
Movimiento de bit | 0000-1111
prevencién de Stall
50 0h1B32 Lo 0000 p.213
entrada en pérdiday | Prevent 00 -
) Aceleracion
frenado de flujo 01
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00 | A Velocidad
10 | Constante

01 | A
00 | Deceleracién

10 | Frenado de
00 | Flujo

Frecuencia de

. arranque -
Frecuencia de .
51 0h1B33 . Stall Freq 1 Frecuencia de 60,00 0] 0] p.213
entrada en pérdida 1 Lo
entrada en pérdida
2 (Hz)
Nivel de entrada en
52 0h1B34 Lo Stall Level 1 30-250(%) 180 0 0 p.213
Pérdida 1
Frecuencia de
. entrada en pérdida
Frecuencia de )
53 0h1B35 L Stall Freq 2 1- Frecuencia de 60,00 0 0 p.213
entrada en pérdida 2 L
entrada en pérdida
3 (Hz)
Nivel de entrada en
54 0h1B36 L Stall Level 2 | 30-250(%) 180 0] 0 | p.213
pérdida 2
Frecuencia de
. entrada en pérdida
Frecuencia de )
55 0h1B37 L Stall Freq 3 2- Frecuencia de 60,00 (0] 0 p.213
entrada en pérdida 3 Lo
entrada en pérdida
4 (Hz)
Nivel de entrada en
56 0h1B38 o Stall Level 3 | 30-250(%) 180 o} 0 | p.213
pérdida 3
Frecuencia de
Frecuencia de entrada en pérdida
57 0h1B39 Lo Stall Freq 4 . 60,00 0 0 p.213
entrada en pérdida 4 3- Frecuencia
maxima (Hz)
Nivel de entrada en
58 0h1B3A o Stall Level 4 | 30-250(%) 180 o} 0 | p.213
pérdida 4
Ganancia de frenado Flux Brake
59 0h1B3B . 0-150[%] 0 0 0 -
de flujo Kp
Nivel de diagnodstico CAP. Diag
60 0h1B3C 10-100[%)] 0 0 0 -
CAP Perc
0 Ninguno
43 Modo de diagndstico . 1 Diag Ref
61 0h1B3D CAP. Diag - 0 (0} (0} -
CAP 2 | DiagPre
3 Diag Inic
CAP
62% 0h1B3E Nivel de cambio CAP | Exchange 50,0-95,0[%] 0 0 o |-
Level

*Los codigos PRT-61-63 se muestran cuando PRT-60 (CAP.DiagPrec) se ajusta a mas de 0.
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43 Nivel de diagnéstico CAP Diag
63 0h1B3F 0,0-100,0[%] 0,0 - -
CAP Level
Nivel de advertencia DB
66 0h1B42 de resistencia al 0-30(%) 0 0] p.222
L Warn %ED
frenado dinamico
Disparo por 0 No
p- p Speed Dev
73 0h1B22 desviacién de . , 0: No (0]
. Trip 1 Si
velocidad
4 Banda de desviacion Speed Dev
74 0h1B23 . 1-20 5 (6}
de velocidad Band
a Tiempo de desviacion | Speed Dev
75 0h1B24 . . 0-120 60 (0}
de velocidad Time
Seleccidn de falla de ;
, FAN Trip 0 | Disparo 1:
79 Oh1BA4F ventilador de Mod Advertenci 0 p.225
ode : vertencia
enfriamiento 1 Advertencia
Seleccidn de . 0 Ninguno
L. Opt Trip - 1: Marcha
80 0h1B50 movimiento en caso Mod 1 Marcha Libre Lib 0 p.229
ode ibre
de disparo de opcidn 2 Decel
Tiempo de retardo de
81 0h1B51 evaluacion de falla LVT Delay 0,0-60,0(seg) 0,0 X p.226
por baja tensién
. 0 No
82 0h1B52 LV2 Habilitado LV2 Enable S 0 X/A -
i
Porcentaje .
Fan Time
86 0h1B56 acumulado de uso del p 0,0-100,0[%] 0,0 -/A -
erc
ventilador
. Fan
Nivel de alarma de
87 0h1B57 . . Exchange 0,0-100,0[%] 90,0 O/A -
cambio de ventilador
level
Tiempo de reinicio del | Fan Time 0 No
88 0h1B58 . - 0 X -
ventilador Rst 1 Si
Bit | 00-10
Estado de Ventilador, | CAP, FAN 00 | -
89 0h1B59 00 - -
CAP State 01 | Alarma CAP
10 | Alarma Vent
Informacién de
90 0h1B5A - - - - -
Alarmas
91 0h1B5B Historia de fallas 1 - - - - -
92 0h1B5C Historia de fallas 2 - - - - -

**Se muestra cuando PRT-73 se ajusta a 1 (Si).
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93 0h1B5D Historia de fallas 3 - - - 0 0 -

94 0h1B5E Historia de fallas 4 - - - 0] 0 -

95 0h1B5F Historia de fallas 5 - - - 0] (0] -
Eliminacion historia 0 No

96 0h1B60 - — 0: No 0] (o] -
de fallas 1 Si

8.10. Grupo de Funciones de Segundo Motor (PAR->M2)

El grupo de funciones del Segundo Motor se muestra si cualquiera de los cédigos IN-65-71 se ajustan a 26

(2do MOTOR) En la siguiente tabla, los datos sombreados con gris se muestran sélo cuando se seleccione el

codigo relacionado.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV.09)

*0O/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 14 0 O | p.52
04 0h1C04 Tiempo aceleracién 'I'\'/ilri-:cc 0,0-600,0(seg) 20,0 0 (0] p.175
05 0h1C05 | Tiempo deceleracion :/i';':ec 0,0-600,0(seg) 30,0 o |0 |pizs
0 0,2kw
1 | 0,4kw
2 0,75kwW
3 1,1kwW
4 1,5kw
5 2,2kW
6 3,0kwW
) M2- 7 | 3,7kw
06 0h1C06 Capacidad del motor . - 0 O | p.175
Capacity 8 4,0kw
9 5,5kW
10 | 7,5kw
11 | 11,0kw
12 | 15,0kwW
13 | 18,5kwW
14 | 22,0kw
15 | 30,0kw
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07 oh1co7 | F ia B M2-Base | 30,00 60,00 p.175
recuencia Base X .
Freq 400,00(Hz)
0 V/F
M2-Ctrl -
08 0h1C08 Modo control Mod 2 Comp desliz 0:V/F p.175
ode
4 Sensorless IM
, M2- Pole
10 0h1COA Numero de polos N 2-48 p.175
um
Velocidad de desl M2-Rated
11 0h1C0B ) ) 0-3000(Rpm) p.175
nominal Slip
Corriente nominal del | M2- Rated
12 oh1coc 1,0-1000,0(A) p.175
motor Curr
Corriente sin carga M2- Noload
13 0h1COD 0,5-1000,0(A) p.175
motor Curr
Tension nominal del M2- Rated
14 0h1COE 170-480(V) p.175
motor Volt Depende del
L M2- ajuste del
15 Oh1COF Eficiencia del motor . 70-100(%) p.175
Efficiency motor
Relacion inercial de M2- Inertia
16 0OhicC10 0-8 p.175
carga Rt
Resistencia del
17 - M2-Rs p.175
estator
- - Depende del ajuste
18 - Inductancia de fuga M2-Lsigma p.175
del motor
Inductancia del
19 - M2-Ls p.175
estator
45 Constante de tiempo
20 - M2-Tr 25-5000(mseg) p.175
del rotor
0 Lineal
25 0h1C19 Patron V/F M2-V/F Patt Cuadrético 0: Lineal p.175
2 VF usuario
Refuerzo de par M2- Fwd
26 0h1C1A 0,0-15,0(%) p.175
avance Boost 20
Refuerzo de par M2-Rev ’
27 0hicCiB 0,0-15,0(%) p.175
retroceso Boost
Cal minuto uno
28 oh1cic M2-Stall Lev | 30-150(%) 150 p.175

termo-eléctrico

> Se muestra cuando M2-08 se ajusta a 4 (Sensorless IM).
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Calificacion continua

M2-ETH

29 0h1C1D prevencion termo imi 100-200(%) 150 X p.175
min
electronica
Calificacion continua
by M2-ETH
30 Oh1C1E prevencion termo Cont 50-150(%) 100 X p.175
on
electronica
Ganancia velocidad Load Spd
40 0h1C28 ) . 0-6000,0(%) 100,0 0 -
cont giro Gain
0 x1
1 x0,1
Escala velocidad cont | Load Spd
41 0h1C29 . 2 x 0,01 0:x1 (6} -
giro Scale
3 x 0,001
4 x 0,0001
42 0h1C2A Unidad velocidad Load Spd 0 Rpm
: . O:rpm 0 -
cont giro Unit 1 mpm
8.11. Grupo de Secuencia del Usuario (USS)

Este grupo aparece cuando APP-02 se ajusta a 1 (Si) o COM-95 se ajusta a 2 (P2P Maestro). El pardametro no

puede modificarse mientras se ejecuta la secuencia del usuario.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)
*0/X: se permite la escritura durante el funcionamiento, 7/L/A: Teclado/Teclado LCD/Comun.

00 - Salto a cédigo Jump Code 1-99 31 O/A p.52
0 Parada
Comando operacion User Seq 1 Marcha
01 0h1D01 K . 0: Parada X/A p.115
secuencia del usuario | Con 2 Marcha En
Digital
0 0,01 seg
1 0,02 seg
Tiempo operacion de US Loop 2 0,05 seg
02 0h1D02 ) ) i 1: 0,02seg X/A p.115
secuencia del usuario | Time 3 0,1seg
4 0,5 seg
5 1seg
. . . Link
11 0h1DO0B Direccion salida 1 0-OxFFFF 0 X/A p.115
UserOutl
. » . Link
12 0h1DO0C Direccion salida 2 0-OxFFFF 0 X/A p.115
UserOut2
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Link

13 0h1DOD Direccidn salida 3 0-OxFFFF p.115
UserOut3
Link

14 Oh1DOE Direccidn salida 4 0-OxFFFF p.115
UserOut4

15 Oh1DOF Direccién salida 5 Link 0-OxFFFF p.115
UserOut5

16 0h1D10 | Direccién salida 6 Link 0-OXFFFF p.115
UserOut 6

17 Oh1D11 Direccién salida 7 Link 0-OxFFFF p.115
UserOut7

18 0h1D12 Direccién salida 8 Link 0-OxFFFF p.115
UserOut8

19 0h1DI3 | Direccién salida 9 Link 0-OXFFFF p.115
UserOut9

20 0h1D14 Direccién salida 10 Link 0-OxFFFF p.115
UserOut10

21 0h1D15 Direccién salida 11 Link 0-OxFFFF p.115
UserOutll

22 0h1D16 Direccion salida 12 Link 0-OxFFFF p.115
UserOutl2

23 0h1D17 Direccién salida 13 Link 0-OxFFFF p.115
UserOutl3

24 0h1D18 | Direccién salida1a | -7 0-OXFFFF p.115
UserOut14

25 0h1D19 Direccion salida 15 Link 0-OxFFFF p.115
UserOutl5

26 Oh1D1A Direccién salida 16 Link 0-OxFFFF p.115
UserOutl6

27 0h1DIB | Direcciénsalida17 | WK 0-OXFFFF p.115
UserOutl7

28 0h1D1C Direccion salida 18 Link 0-OxFFFF p.115
UserOutl8

Ajuste const entrada .

31 Oh1D1F 1 Void Paral -9999-9999 p-115

32 0h1D20 ;‘“‘Ste constentrada | | i para2 | -9999-9999 p.115

33 0h1D21 ’;’““e constentrada | | i para3 | -9999-9999 p.115

34 Oh1D22 4AJ“Ste constentrada | | i paraa | -9999-9999 p.115

35 Ohip23 | Alusteconstentrada | Lo e | _9999-9999 p.115

5
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Ajuste const entrada

36 ohip24 | Void Para6 | -9999-9999 o) 0 | p.115
37 Ohtps | Alusteconstentrada o paray | -9999.9999 o |0 |piis
28 0h1D26 ;\J“Ste constentrada | oid parag | -9999-9999 O |0 |pii5
29 0h1D27 ’;\J“Ste constentrada | g parag | -9999-9999 o |0 |pii5
40 ohipzg | Alsteconst entrada | \oid para10 | -9999-9999 0 |0 |pli5
41 0h1D29 i“lusw constentrada | o4 para11 | -9999-9999 O |0 |pi15
42 Oh1D2A i“z“Ste constentrada | \oig para12 | -9999-9999 o |0 |pii5
Ajuste const entrada .
43 ohi2e | % Void Paral3 | -9999-9999 ) 0 | p.115
44 0h1D2C ’;L“Ste constentrada | \ 4 para1a | -9999-9999 0 0 |pl115
Ajuste const entrada .
45 0h1D2D 15 Void Paral5 | -9999-9999 o 0 | pli15
46 0h1D2E i‘g‘“e constentrada | \ i para16 | -9999-9999 o |0 |pi15
47 Oh1D2F ’1”7“5“3 constentrada | \ i para17 | -9999-9999 0 0 |pl115
Ajuste const entrada .
48 ohipzo | ¥ Void Paral8 | -9999-9999 0 0 | p.115
49 0h1D31 i“g“Ste constentrada | \ 4 para19 | -9999-9999 0 0 |pii5
50 0h1D32 g\é‘“te constentrada |\ i para20 | -9999-9999 0 |0 |pi15
51 0h1D33 ’2”1““‘3 constentrada | | i para21 | -9999-9999 o |0 |pi15
52 0h1D34 ;\JZUSte constentrada | \ 4 para22 | -9999-9999 0 0 |pl115
53 0h1D35 g‘;““e constentrada |\ i para23 | -9999-9999 0 |0 |pi15
Ajuste const entrada .
54 oh1pzs | 7 Void Para24 | -9999-9999 ) 0 | p.115
55 0h1D37 ’;’5““9 constentrada | \ 4 para2s | -9999-9999 0 0 |pl115
Ajuste const entrada .
56 ohipzg | 7 Void Para26 | -9999-9999 ) 0 | p.115
57 Ohip3g | Alusteconstentrada |\ Lip. 57 | -9999-9999 o |0 |pi15

27
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Ajuste const entrada

58 0h1D3A 08 Void Para28 | -9999-9999 0 o) 0 | p1i5
Ajuste const entrada .
59 0h1D3B 5 Void Para29 | -9999-9999 0 0 0 | pli5
60 0h1D3C g\g‘“e constentrada | \ i para3o | -9999-9999 0 0 0 | pi15
0h1D50

80 s Entrada analdgica 1 P2P In V1 0-12.000 o] O | p.115
81 0h1D51 Entrada analdgica 2 P2P In 12 -12.000-12.000 0 O | p.115
82 0h1D52 Entrada digital P2P In DI 0-0x7F 0 O | p.115
85 0h1D55 Salida analdgica P2P OutAO1 | 0-10.000 0 0 O | pll5
89 0h1D58 Salida digital P2P OutDO | 0-0x03 0 0 0 | p115
8.12. Grupo de Funciones de Secuencia del Usuario (USF)

Este grupo aparece cuando APP-02 se ajusta a 1 (Si) o COM-95 se ajusta a 2 (P2P Maestro). El parametro no

puede modificarse mientras se ejecuta la secuencia del usuario.

SL: Control vectorial Sensorless (DRV-09)

*0/X: se permite la escritura durante el funcionamiento.

00

Salto a cddigo

Jump Code

41

p.52

01

Oh1EO1

Funcién usuario 1

User Funcl

NOP

ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE

MPYDIV

REMAINDER

COMPARE-GT

COMPARE-
GEQ

COMPARE-
EQUAL

0: NOP

p.115
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13 COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
02 onigop | Entradafuncion User 0-OXFFFF 0 o |o |p1s
usuario 1-A Inputl-A
03 ohigoz | Entrada funcion User 0-OXFFFF 0 o |o |pis
usuario 1-B Inputl-B
04 Oh1EO04 Entrac.JIa funcién User 0-OxFFFF 0 0 (0] p.115
usuario 1-C Inputl-C
05 Oh1ECS Salida funcién usuario | User -39767-32767 0 0 o p.115
1 Outputl
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN p.
06 Oh1E06 Funcién usuario 2 User Func2 5 MAX 0: NOP 0} 11 | p.115
6 ABS E)
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
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COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
COMPARE-
13
NEQUAL
14 | TIMER
15 | umiT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

Entrada funcion User
07 0h1EQ7 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 2-A Input2-A
Entrada funcion User
08 0h1E08 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 2-B Input2-B
Entrada funcién User
09 0h1E09 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 2-C Input2-C
Salida funcién usuario | User
10 Oh1EOA -32767-32767 0 p.115
2 Output2
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
L, . User
11 Oh1EOB Funcion usuario 3 Func3 4 MIN 0: NOP p.115
unc
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
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9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
COMPARE-
13
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcién User
12 0Oh1EOC . 0-OxFFFF 0 0] 0] p.115
usuario 3-A Input3-A
Entrada funcion User
13 0Oh1EOD . 0-OxFFFF 0 0] 0 p.115
usuario 3-B Input3-B
Entrada funcion User
14 Oh1EOE . 0-OxFFFF 0 0 0 p.115
usuario 3-C Input3-C
Salida funcién usuario | User
15 Oh1EOF -32767-32767 0 0] 0 p.115
3 Output3
0 NOP
1 ADD
U 2 SuUB
ser
16 0h1E10 Funcidn usuario 4 Funcd 3 ADDSUB 0: NOP 0 0 p.115
unc
4 MIN
5 MAX
6 ABS
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NEGATE
MPYDIV
9 | REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
COMPARE-
13
NEQUAL
14 | TIMER
15 | umIT
16 | AND
17 | or
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | swiTcH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT

Entrada funcion User
17 Oh1E11 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 4-A Input4-A
Entrada funcion User
18 Oh1E12 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 4-B Input4-B
Entrada funcién User
19 0h1E13 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 4-C Input4-C
Salida funcién usuario | User
20 Oh1E14 -32767-32767 0 p.115
4 Outputd
0 NOP
1 ADD
L, ) User 2 SUB
21 0h1E15 Funcién usuario 5 0: NOP p.115
Func5 3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
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6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
COMPARE-
13
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcién User
22 Oh1E16 . 0-OxFFFF 0 0] (0] p.115
usuario 5-A Input5-A
Entrada funcion User
23 Oh1E17 . 0-OxFFFF 0 0 0 p.115
usuario 5-B Input5-B
Entrada funcion User
24 0h1E18 . 0-OxFFFF 0 0 (0] p.115
usuario 5-C Input5-C
Salida funcién usuario | User
25 0h1E19 -32767-32767 0 ] 0 p.115
5 Output5
0 NOP
U 1 ADD
ser
26 Oh1lE1A Funcidn usuario 6 Funcé 2 SUB 0: NOP 0 (0] p.115
unc
3 ADDSUB
4 MIN
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5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
COMPARE-
13
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcién User
27 Oh1E1B . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 6-A Input6-A
Entrada funcién User
28 0Oh1E1C . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 6-B Input6-B
Entrada funcion User
29 Oh1E1D . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 6-C Input6-C
Salida funcién usuario | User
30 Oh1E1E -32767-32767 0 p.115
6 Output6
L, . User 0 NOP
31 Oh1E1F Funcién usuario 7 0: NOP p.115
Func7 ADD
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2 SUB

3 ADDSUB

4 MIN

5 MAX

6 ABS

7 NEGATE

8 MPYDIV

9 REMAINDER

10 | COMPARE-GT

1 COMPARE-
GEQ

12 COMPARE-
EQUAL

13 COMPARE-
NEQUAL

14 | TIMER

15 | LIMIT

16 | AND

17 | OR

18 | XOR

19 | AND/OR

20 | SWITCH

21 | BITTEST

22 | BITSET

23 | BITCLEAR

24 LOWPASS
FILTER

25 | PI_CONTROL

26 | PI_PROCESS

27 | UPCOUNT

28 | DOWNCOUNT

Entrada funcidn User

32 0h1E20 . 0-OxFFFF (0] O | p.115
usuario 7-A Input7-A

33 Oh1E21 Entrada funcidn User O0-OxEFEF o o p.115
usuario 7-B Input7-B

34 Oh1E22 Entrada funcidn User 0-OXFEFE o o p.115
usuario 7-C Input7-C

35 Oh1E23 Salida funcion usuario | User -32767-32767 o 0 | p11s
7 Output7
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0 NOP
1 ADD
2 SuUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
COMPARE-
L, . User 13
36 Oh1E24 Funcién usuario 8 Funcs NEQUAL 0: NOP p.115
unc
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcion User
37 0h1E25 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 8-A Input8-A
Entrada funcion User
38 Oh1E26 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 8-B Input8-B
Entrada funcién User
39 0h1E27 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuario 8-C Input8-C
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40 Oh1E28 Salida funcién usuario | User -39767-32767 0 0 o p.115
8 Output8
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
1 COMPARE-
GEQ
12 COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
41 Oh1E29 | Funcion usuario 9 Ej::ﬂ NEQUAL 0: NOP o |o |p11s5
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
42 oniepa | Entradafuncion User 0-OXFFFF 0 o |o |pis
usuario 9-A Input9-A
43 Oh1E2B Entra?la funcién User 0-OxFFFF 0 0} o p.115
usuario 9-B Input9-B
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a4 Oh1E2C Entrac.ia funcidn User O-OXEEFE 0 p.115
usuario 9-C Input9-C
45 0h1E2D Salida funcién usuario | User 32767-32767 0 p.115
9 Output9
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
1 COMPARE-
GEQ
13 COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
46 Oh1E2E | Funcion usuario 10 lFJj::m NEQUAL 0: NOP p.115
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
47 Oh1E2F Entra?la funcién User O0-OXFFFE 0 p.115
usuariol0A Input10-A
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Entrada funcién User
48 0h1E30 . 0-OxFFFF 0 (0] (0] p.115
usuario 10B Input10-B
Entrada funcién User
49 0h1E31 . 0-OxFFFF 0 0] 0 p.115
usuario 10C Input10-C
Salida funcién usuario | User
50 0h1E32 -32767-32767 0 0] 0 p.115
11 Outputl0
0 NOP
1 ADD
2 SuUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
EQUAL
U 13 | COMPARE-
ser
51 0h1E33 Funcidn usuario 11 Funcll NEQUAL 0: NOP 0] (e} p.115
unc
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
LOWPASS
24
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
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Entrada funcién User
52 Oh1E34 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuariollA Inputll-A
Entrada funcién User
53 0h1E35 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuariollB Inputll-B
Entrada funcion User
54 0h1E36 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuariollC Input11-C
Salida funcién usuario | User
55 0h1E37 -32767-32767 0 p.115
11 Outputll
0 NOP
1 ADD
2 SuUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
12
U EQUAL
ser
56 0h1E38 Funcién usuario 12 Funcl2 13 | COMPARE- 0: NOP p.115
unc
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
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27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcion User
57 0h1E39 . 0-OxFFFF 0 0] 0 p.115
usuariol2A Inputl2-A
Entrada funcion User
58 Oh1E3A . 0-OxFFFF 0 0 0 p.115
usuariol2B Inputl2-B
Entrada funcién User
59 Oh1E3B . 0-OxFFFF 0 0] 0] p.115
usuariol2C Inputl12-C
Salida funcién usuario | User
60 0h1E3C -32767-32767 0 0] 0 p.115
12 Outputl2
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
GEQ
COMPARE-
L. . User 12
61 0h1E3D Funcion usuario 13 F 13 EQUAL 0: NOP 0 0 p.115
unc
13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
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25 | PI_CONTROL

26 | PI_PROCESS

27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcion User
62 Oh1E3E . 0-OxFFFF 0 p.115
usuariol3A Inputl3-A
Entrada funcién User
63 Oh1E3F . 0-OxFFFF 0 p.115
usuariol3B Inputl3-B
Entrada funcion User
64 0h1E40 . 0-OxFFFF 0 p.115
usuariol3C Input13-C
Salida funcién usuario | User
65 0Oh1E41 -32767-32767 0 p.115
13 Outputl3
0 NOP
1 ADD
2 SuUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
COMPARE-
11
L . User GEQ
66 0Oh1E42 Funcion usuario 14 0: NOP p.115
Funcl4 1 COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
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23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
67 ohiea | Entradafuncion User O-OXFFFF 0 o |0 |p1is5
usuariol4A Inputl4-A
68 Oh1E44 Entra?la funcion User 0-OxFFFF 0 0} o p.115
usuariol4B Input14-B
69 0h1E45 Entra(.:la funcién User 0-OxFFFF 0 0} (6} p.115
usuariol4C Input14-C
20 Oh1E46 Salida funcién usuario | User 33767-32767 0 o o p.115
14 Outputld
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
71 Oh1E47 Funcién usuario 15 User 11 | COMPARE- 0: NOP 0 O | p.115
Funcl5 GEQ
12 | COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
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21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
72 Oh1E48 Entra(-ia funcién User O0-OXFFFE 0 p.115
usuariol5A Inputl5-A
73 oh1E49 Entra<.:|a funcién User 0-OXFFFF 0 p.115
usuariol5B Inputl15-B
22 Oh1E4A Entra?Ia funcién User O0-OXEFEE 0 p.115
usuariol5C Inputl15-C
75 oh1E4B Salida funcién usuario | User 32767-32767 0 p.115
15 Outputl5
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
9 REMAINDER
76 0Oh1E4C Funcidn usuario 16 User 10 | COMPARE-GT 0: NOP p.115
Funcl6 11 | COMPARE-
GEQ
12 | COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
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19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
77 ohigap | Entradafuncion User O-OXFFFF 0 o |o |p1s5
usuariol6A Inputl6-A
78 ohigag | Entrada funcion User 0-OXFFFF 0 o |o |pis
usuariol6B Inputl6-B
79 Oh1E4F Entrafia funcion User 0-OxFFFF 0 0 0 p.115
usuariol6C Inputl6-C
80 oh1ES0 Salida funcién usuario | User -39767-32767 0 0 o p.115
16 Outputl6
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
8 MPYDIV
81 Oh1E51 Funcién usuario 17 User 9 REMAINDER 0: NOP 0 0 p.115
Funcl7 10 | COMPARE-GT
11 | COMPARE-
GEQ
12 | COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
15 | LIMIT
16 | AND
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17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
82 Oh1E52 Entra?la funcién User O0-OXFFFE 0 p.115
usuariol7A Inputl7-A
83 Oh1ES3 Entra<.:|a funcién User 0-OXFFFF 0 p.115
usuariol7B Inputl7-B
84 Oh1E54 Entrac.ia funcidn User O-OXFFEF 0 p.115
usuariol7C Inputl7-C
g5 Oh1ESS Salida funcién usuario | User 32767-32767 0 p.115
17 Outputl?
0 NOP
1 ADD
2 SUB
3 ADDSUB
4 MIN
5 MAX
6 ABS
7 NEGATE
86 Oh1E56 Funcién usuario 18 User 8 MPYDIV 0: NOP p.115
Funcl8 9 REMAINDER
10 | COMPARE-GT
11 | COMPARE-
GEQ
12 | COMPARE-
EQUAL
13 | COMPARE-
NEQUAL
14 | TIMER
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15 | LIMIT
16 | AND
17 | OR
18 | XOR
19 | AND/OR
20 | SWITCH
21 | BITTEST
22 | BITSET
23 | BITCLEAR
24 | LOWPASS
FILTER
25 | PI_CONTROL
26 | PI_PROCESS
27 | UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
Entrada funcion User
87 0h1ES57 . 0-OxFFFF 0 0 p.115
usuariol8A Inputl8-A
Entrada funcién User
88 Oh1ES58 . 0-OxFFFF 0] 0] p.115
usuariol8B Inputl18-B
Entrada funcion User
89 0h1E59 . 0-OxFFFF 0] 0 p.115
usuariol8C Input18-C
Salida funcién usuario | User
90 Oh1E5a -32767-32767 0 (0] p.115
18 Outputl8
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8.13.

Grupos para Teclado LCD Solamente

8.13.1. Modo Disparo (TRP Ultimo-x)

00 Visualizacién de tipo de falla Trip Name(x) - -
Frecuencia de operacién en caso de
01 Output Freq - -
falla
02 Corriente de salida en caso de falla Output Current - -
Estado de aceleracion/
03 L, Inverter State - -
deceleracion en caso de falla
04 Tensién de CC DCLink Voltage - -
05 Temperatura NTC Temperature - -
06 Estado de bornes de entrada DI Status - 0000 0000 -
Estado de bornes de salida
07 DO Status - 000 -
08 Tiempo de falla desde el encendido | Trip On Time - 0/00/00 00:00 -
Tiempo de falla desde el arranque . .
09 . . Trip Run Time - 0/00/00 00:00 -
al funcionamiento
- L . No
10 Supresion de historia de fallas Trip Delete? 1 5
i
8.13.2. Modo Configuracion (CNF)
00 Salto a cdédigo Jump Code 1-99 42 p.52
0: Inglés
1:R
Seleccidn de idioma de teclado usi 3
01 Language Sel 2:Espafiol 0: Inglés p.204
3:Italiano
4:Turco
02 Ajuste de brillo del display LCD Contrast - - p.187
03 ID teclado multifuncién Multi KPD ID 3-99 3 p.114
10 Versién de software del equipo Inv S/W Ver - - p.187
11 Versién de software del teclado Keypad S/W Ver - - p.187
Versién de software del titulo del .
12 KPD Title Ver - - p.187

teclado
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Elemento de visualizacién de

20 Anytime Para 0 Frecuencia 0: Frecuencia p.204
estado
Elemento de visualizacién de modo . . . .
21 . Monitor Line-1 1 Velocidad 0: Frecuencia p.204
monitoreo 1
Elemento de visualizacion de modo . . . . 2: Corriente de
22 . Monitor Line-2 2 Corriente de Salida . p.204
monitoreo 2 Salida
3 Tension de Salida
4 Potencia de salida
5 Contador de Whoras
6 Tensidn de bus de CC
; Estado de entrada
digital
8 Estado de salida
digital
9 Monitoreo V1 [V]
10 | Monitoreo V1 [%]
o 13 | Monitoreo V2 [V]
Elemento de visualizacion de modo . . -
23 . Monitor Line-3 14 | Monitoreo V2[%] p.204
monitoreo 3
15 | Monitoreo 12[mA]
16 | Monitoreo 12 [%]
17 | Salida PID
Valor de referencia
18
PID
Valor de
19 . -
realimentacién PID
20 | Par
21 | Limite de par
23 | Limite de velocidad
24 | Velocidad de carga
No
24 Inicializacion de modo monitoreo Mon Mode Init 0: No
Si p.204
Visualizacién de tipo de ranura de . . .
30 o Option-1 Type 0 Ninguno 0: Ninguno p.187
opcion 1
Visualizacién de tipo de ranura de . .
31 L, Option-2 Type 6 Ethernet 0: Ninguno p.187
opcion 2
Visualizacién de tipo de ranura de . .
32 L Option-3 Type 9 CANopen 0: Ninguno p.187
opcion 3
0 No
1 Todos los grupos
2 Grupo DRV
40 Inicializacion de parametros Parameter Init 3 Grupo BAS p.181
4 Grupo ADV
5 Grupo CON
6 Grupo IN
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Grupo OUT
Grupo COM
Grupo APP
11 | Grupo APO™
12 | Grupo PRT
13 | Grupo M2
Visualizacién de parametro 0 Ver todos
41 . Changed Para — 0: Ver todos p.184
modificado 1 Ver modificado
0 Ninguno
1 Tecla JOG
42 Elemento de tecla multifuncidon Multi Key Sel 2 Local/Remoto 0: Ninguno p.184
3 Sel Tecla Gru Usuario
4 Teclado Multi
43 Elemento de funcion macro Macro Select 0 Ninguno 0: Ninguno -
0 No
44 Supresion de historia de fallas Erase All Trip - 0: No
1 Si p.187
Supresion de cédigo de registro de 0 No
45 . UserGrp AllDel ~ 0: No
usuario 1 Si p.184
3 0 No
46 Lectura de parametro Parameter Read I 5 0: No p.180
i
. 3 Parameter 0 No
47 Escritura de parametro . ~ 0: No p.180
Write 1 Si
Guardar parametro de 0 No
48 L, Parameter Save - 0: No p.180
comunicacion 1 Si
50 Ocultar modo parametro View Lock Set 0-9999 Desbloqueado p.182
Contrasefia para ocultar modo . N
51 ) View Lock Pw 0-9999 Contrasefa p.182
parametro
52 Bloqueo de edicion de parametros Key Lock Set 0-9999 Desbloqueado p.183
53 Bloqueo de edicion de pardametros Key Lock Pw 0-9999 Contraseia p.183
Actualizar version de titulo de . 0 No
60 Add Title Del - 0: No p.187
teclado 1 Si
Definicion de parametros de 0 No i
61 L. Easy Start On ~ 1:Si p.184
arranque facil 1 Si

* Soportado sélo por E/S Extensién (Opcional).
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Inicializacidon de magnitud de No

62 B . WHCount Reset - :No p.187
energia consumida Si
Tiempo acumulado de operacién .

70 . On-time aa/mm/dd hh:mm p.207
del variador
Tiempo acumulado de

71 .p ] . Run-time aa/mm/dd hh:mm p.207
funcionamiento del variador
Inicializacion del tiempo acumulado . 0 No

72 . . . Time Reset :No p.207
de funcionamiento del variador 1 Si
Tiempo acumulado de

74 funcionamiento del ventilador de Fan Time aa/mm/dd hh:mm p.207
enfriamiento
Inicializacion del tiempo acumulado . 0 No

75 . . . Fan Time Rst :No p.207
de funcionamiento del ventilador 1 5

i
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9.

Solucion de Problemas

Solucion de Problemas

En este capitulo se explica cdmo solucionar un problema cuando se producen funciones de proteccion del,

disparo por fallas, sefiales de advertencia o fallas del variador. Si el variador no funciona normalmente

después de seguir los pasos de solucidn de problemas sugeridos, contdctese con el centro de servicio al

cliente de LSIS.

9.1.

Disparos y Advertencias

Cuando el variador detecta una falla, se detiene la operacidn (disparos) o envia una seial de advertencia.

Cuando se produce un disparo o una advertencia, la informacion detallada se muestra en la pantalla LCD. Los

usuarios pueden leer el mensaje de advertencia en PRT-90. Cuando hay mdas de 2 disparos mds o menos al

mismo tiempo, el teclado LCD muestra la informacién para el disparo por fallas que se produjo en primero.

Las condiciones de fallas se pueden clasificar de la siguiente manera:

e Nivel: Cuando se corrige el error, el disparo o la sefial de advertencia desaparece y la falla no se guarda

en la historia de fallas.

e Enclavamiento: Cuando la falla se corrige y se proporciona una seifal de reseteo, el disparo o la sefal de

advertencia desaparece.

e  Fatal: Cuando se corrige la falla, el disparo por fallas o la sefial de alarma desaparece sélo cuando se

desconecta la alimentacion al variado y luego se la vuelve a aplicar con la [dmpara de carga interna

apagada. Si el variador todavia presenta una condicion de falla luego de volver a encenderlo, contdctese

con el proveedor o el centro de servicio al cliente de LSIS.

9.1.1.

Disparos por Fallas

Funciones de Proteccion para Corriente de Salida y Tension de Entrada

Se muestra cuando se activa el disparo por sobrecarga del motor y el nivel de

Over Load Enclavamiento carga real es mayor que el valor establecido. Funciona cuando PRT-20 se
establece en un valor distinto de 0.
Se muestra cuando se activa el disparo por sobrecarga del motor y el nivel de
Under Load Enclavamiento carga real es menor que el valor establecido. Funciona cuando PRT-27 se
establece en un valor distinto de 0.
Over . Se muestra cuando la corriente de salida del variador es superior a 200% de la
Enclavamiento . .
Currentl corriente nominal.
Over . Se muestra cuando la tensidn de CC del circuito interno supera el valor
Enclavamiento .
Voltage especificado.
. Se muestra cuando la tensién de CC del circuito interno es menor que el valor
Low Voltage Nivel

especificado.

339




Solucion de Problemas

Low Voltage2

Enclavamiento

Se muestra cuando la tensién de CC del circuito interno es menor que el valor
especificado durante la operacién del variador.

Ground Trip*

Enclavamiento

Se muestra cuando un disparo por falla de tierra se produce en el lado de salida
del variador y hace que la corriente exceda el valor especificado. El valor
especificado varia en funcidén de la capacidad del variador.

E- Thermal

Enclavamiento

Se muestra en base a las caracteristicas térmicas de limite de tiempo del
variador para evitar el sobrecalentamiento del motor. Funciona cuando PRT-40
se establece en un valor distinto de 0.

Out Phase Open

Enclavamiento

Se muestra cuando una salida del variador trifasica tiene una o mas fases en una
condicion de circuito abierto. Funciona cuando el bit 1 del PRT-05 se establece
enl.

In Phase Open

Enclavamiento

Se muestra cuando una entrada del variador trifasica tiene una o mas fases en
una condicién de circuito abierto. Opera sélo cuando el bit 2 del PRT-05 se
establece en 1.

Inverter OLT

Enclavamiento

Se muestra cuando el variador se ha protegido contra sobrecarga y el
sobrecalentamiento resultante, en base a las caracteristicas térmicas de limite
de tiempo del variador. Las tasas de sobrecarga permitidas para el variador son
150% durante 1 min y 200% durante 4s. La proteccion se basa en la capacidad
nominal del variador, y puede variar en funcién de la capacidad del dispositivo.

No Motor Trip

Enclava-miento

Se muestra cuando el motor no esta conectado durante el funcionamiento del
variador. Funciona cuando PRT-31 se establece en 1.

*Los variadores S100 aptos para 4,0kW o menos no son compatibles con la caracteristica por falla de tierra Por lo

tanto, un disparo por sobrecorriente o disparo por sobretensidn se puede producir cuando hay una falla a tierra de baja

resistencia.

Funciones de Protecciéon Usando Condiciones Anormales de Circuitos Internos y Sefiales Externas

Over Heat

Enclavamiento

Se muestra cuando la temperatura del disipador de calor del variador supera el
valor especificado.

Over Current2

Enclavamiento

Se muestra cuando el circuito de CC en el variador detecta un nivel especificado
de la corriente del cortocircuito excesiva.

External Trip

Enclavamiento

Se muestra cuando el borne multifuncidn genera una sefial de falla externa.
Establecer uno de los bornes de entrada multifuncidn en IN-65-71 a 4 (disparo
externo) para permitir el disparo externo.

BX

Nivel

Se muestra cuando la salida del variador se bloquea por una sefial del borne
multifuncion. Establecer uno de los bornes de entrada multifuncién en IN-65-71
a 5 (BX) para habilitar la funcion bloqueo de entrada.

H/W-Diag

Fatal

Se muestra cuando se detecta un error en la memoria (EEPRom), la salida del

variador analdgico-digital (Desnivel ADC), o mal funcionamiento del CPU (Watch

Dog-1, Watch Dog-2).

e  Error EEP: Un error en la lectura/escritura de los parametros debido a una
falla del teclado o memoria (EEPRom).

e Desnivel ADC: Un error en el circuito de deteccidon de corriente (Borne
U/V/W, sensor de corriente, etc.).

340




Solucion de Problemas

NTC Open

Enclavamiento

Se muestra cuando se detecta un error en el sensor de temperatura del
interruptor de alimentacién (IGBT).

Fan Trip

Enclavamiento

Se muestra cuando se detecta un error en el ventilador de enfriamiento. Para
activar el disparo del ventilador, establecer PRT-79 a 0 (para los modelos debajo
de la capacidad de 22kW).

Pre-PID Fail

Enclavamiento

Se muestra cuando pre-PID opera con funciones establecidas en APP-34-APP-36.
Se produce un disparo por fallas cuando la magnitud de control (realimentacién
PID) entra continuamente por debajo del valor definido, el cual se considera un

estado anormal del sistema.

Ext- Brake

Enclavamiento

Opera cunado la sefial de frenado externa es proporcionada por el borne
multifuncion. Se produce cuando la corriente de arranque de salida del variador
se mantiene por debajo del valor establecido en ADV-41. Establecer ya sea OUT-
31 u OUT-32 a 35 (Control BR).

Safety A(B) Err

Nivel

Se muestra cuando al menos una de las dos sefiales de entrada de seguridad
esta desactivada.

Funciones de Proteccidn para las Opciones de Comunicacion

Lost Command

Nivel

Se muestra cuando se detecta un error con el comando si los comandos de
frecuencia u operacién son impartidos por la bornera o el comando de
comunicacion excepto el teclado (por ejemplo, utilizando una bornera y un
modo de comunicacién). La operacion se reanuda si se define PRT-12 en un valor
distinto de 0.

10 Board Trip

Enclavamiento

Se visualiza cuando la tarjeta de E/S o la tarjeta de comunicacién externa no
estan conectadas al variador o hay una mala conexidn.

ParaWrite Trip

Enclavamiento

Se muestra cuando falla la comunicacidn durante la escritura de parametros. Se
produce cuando se utiliza un teclado LCD debido a una falla en el cable de
control o una mala conexién.

Option Trip-1

Enclavamiento

Se muestra cuando se detecta un error de comunicacion entre el variador y la
tarjeta de comunicacién. Se produce cuando se instala la tarjeta opcional de
comunicacion.
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9.1.2. Mensajes de Advertencia

Se emite una sefial de alarma en caso de sobrecarga del motor. La operacion se reanuda después

Over Load de definir PRT-17 en 1. Si se necesitan sefales para el punto de contacto de salida se selecciona 5
(Sobrecarga) en el relé o borne de salida digital (OUT-31 u OUT-33).
Se define PRT-25 en 1 si se necesita una alarma para situacion de carga insuficiente. Como sefial
Under Load

de salida se selecciona 7 (Subcarga) en el relé o borne de salida digital (OUT-31 u OUT-33).

INV Over Load

Se emite una alarma si se acumula un tiempo igual al 60% del nivel definido en las funciones de
proteccién contra recalentamiento (IOLT) del variador. Como sefial de salida se selecciona 6 (IOL)
en el relé o borne de salida digital (OUT-31 u OUT-33).

Lost Command

Se emite una sefial de alarma también cuando PRT-12 estd en 0. La alarma se emite en una
determinada condicidn de PRT-13-15. Como sefial de salida se selecciona 13 (Perd Sefial) en el
relé o borne de salida digital (OUT-31 u OUT-33). Si las configuraciones de comunicacion y el
estado no son adecuados para P2P, se produce una seial de alarma de Pérdida de Sefial.

Fan Warning

Se emite una alarma si se detecta un problema con el ventilador de enfriamiento cuando PRT-79
esta definido en 1. Como sefial de salida se selecciona 8 (Alarma Ventilador) en el relé o borne de
salida digital (OUT-31 u OUT-33).

Fan Exchange

Se emite una alarma si el valor definido en PRT-86 es menor que el valor definido en PRT-87.
Como sefial de salida se selecciona 38 (Cambio Ventilador) en el relé o borne de salida digital
(OUT-31 u OUT-33).

CAP Exchange

Se emite una alarma si el valor definido en PRT-63 es menor que el valor definido en PRT-62 (el
valor definido en PRT-61 debe ser 2 (Diag Pre). Como sefial de salida se selecciona 38 (Cambio
CAP) en el relé o borne de salida digital (OUT-31 u OUT-33).

DB Warn %ED

Se emite una alarma si el indice de consumo de la resistencia de frenado dinamico supera el nivel
establecido. El nivel de deteccidn se define en PRT-66.

Retry Tr Tune

Se emite una alarma si se produce un error de sintonizacién Tr cuando Dr.9 se establece en 4. La
alarma se produce cuando la constante de tiempo del rotor del motor (Tr) es demasiado baja o
demasiado alta.
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Solucion de Disparos por Fallas

Solucion de Problemas

Cuando se produce un disparo por fallas o una advertencia debido a una funcién de proteccion, consulte la

tabla siguiente para conocer posibles causas y soluciones.

La carga del motor es mayor capacidad de
carga nominal del motor.

Asegurese de que el motor y el variador tienen
la capacidad adecuada.

Sobrecarga — - — -
La carga definida en el nivel de falla por Aumente el valor definido para el nivel de falla
sobrecarga (PRT-21) es muy baja. por sobrecarga.
Hay un problema con la conexidn entre el Reemplace el motor y el variador por modelos
motor y la carga. de menor capacidad.

Subcarga

El nivel de subcarga (PRT-.29, PRT-30) es
menor que la carga minima del sistema.

Reduzca el valor definido para el nivel de
subcarga.

Sobrecorriente 1

El tiempo de Acel/Decel es demasiado corto
comparado con la inercia de la carga (GD2).

Aumente el tiempo de Acel/Decel.

La carga del variador es superior a la carga
nominal.

Reemplace el variador por un modelo de
mayor capacidad.

La salida del variador esta activada durante la
marcha en vacio del motor.

Opere el variador después de parado el motor
o utilice la busqueda de velocidad (CON-60).

El frenado mecdanico del motor es demasiado
rapido.

Compruebe el freno mecanico.

Sobretension

El tiempo de deceleracién es demasiado corto
comparado con la inercia de la carga (GD2).

Aumente el tiempo de aceleracién.

La carga regenerativa estd localizada en la
salida del variador.

Utilice un dispositivo de resistencia de
frenado.

La tension de alimentacion es muy alta.

Compruebe si la tension de alimentacion es
superior al nivel establecido.

Baja Tensidn

La tension de alimentacion es muy baja.

Compruebe si la tension de alimentacion es
inferior al nivel establecido.

Hay conectada una carga mayor que la
capacidad de la alimentacion (una soldadora o
un motor directo en la linea).

Aumente la capacidad de la alimentacidn.

No conformidad del contactor magnético, etc.
del lado de la alimentacidn.

Reemplace el contactor magnético.

Baja Tensidn 2

La tension de alimentacién ha disminuido
durante la operacion.

Compruebe si la tension de alimentacion es
mayor al nivel establecido.

Se ha producido una pérdida de fase de
entrada.

Compruebe el conexionado de entrada.

El contactor magnético de alimentacion es
defectuoso.

Reemplace el contactor magnético.

Disparo Tierra

Falla a tierra del cable de salida del variador

Compruebe el conexionado de salida.

Deterioro de la aislacion del motor.

Reemplace el motor.
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Termoelectrdnico

El motor recalento.

Reduzca la carga o la frecuencia de operacion.

La carga del variador es superior a la capacidad
nominal.

Reemplace el variador por un modelo de
mayor capacidad.

El nivel termoelectrdnico esta definido en un
valor demasiado bajo.

Defina un nivel termoelectrénico adecuado.

El variador ha funcionado durante demasiado
tiempo a baja velocidad.

Reemplace el motor por un modelo que pueda
alimentar por separado al ventilador de
enfriamiento.

Fase Abierta Salida

Problema con el contactor magnético del lado
de salida.

Compruebe el contactor magnético del lado de
salida del variador.

Falla en el conexionado de salida.

Compruebe el conexionado de salida.

Fase Abierta

Problema con el contactor magnético del lado
de entrada.

Compruebe el contactor magnético del lado de
entrada del variador

Falla en el conexionado de entrada.

Compruebe el conexionado de entrada.

Entrada . . . Deberia reemplazar el capacitor de CC del
El capacitor de CC del variador necesita ser . |
variador. Contdctese con el revendedor o el
reemplazado o, .
centro de atencién al cliente de LSIS.
La carga del variador es mayor que la Reemplace el motor y el variador con modelos
Disp SC Variador capacidad nominal del variador de mayor capacidad.

El refuerzo de par es demasiado elevado.

Reduzca el valor de refuerzo de par.

Recalentamiento

Hay un problema con el sistema de
enfriamiento.

Compruebe si hay algun objeto extrafio en la
ventilacion, el conducto de aire o la salida.

Se ha utilizado el variador durante mas tiempo
que el ciclo de reemplazo del ventilador de
enfriamiento.

Reemplace el ventilador de enfriamiento del
variador.

La temperatura ambiente es demasiado
elevada.

Mantenga la temperatura alrededor del
variador por debajo de los 50°C.

Sobrecorriente 2

El conexionado de salida esta en corto.

Compruebe el conexionado de salida.

Hay un problema con el interruptor de
alimentacion del variador (IGBT).

La operacion del variador es imposible.
Contactese con el revendedor o el centro de
atencion al cliente de LSIS.

Sensor Abierto

La temperatura ambiente estd fuera del rango
establecido.

Mantenga la temperatura ambiente por
encima de -10°C.

Hay un problema con el sensor de
temperatura interno del variador.

Contactese con el revendedor o el centro de
atencion al cliente de LSIS.

Alarma Ventilador

Hay un objeto extraio obstruyendo la
ventilacion del variador.

Retire el objeto extrafio de la entrada o salida
de aire.

El ventilador de enfriamiento del variador
necesita ser reemplazado.

Reemplace el ventilador de enfriamiento.

Disp Vent IP54

El conector del ventilador no estd conectado.

Conecte el conector del ventilador.

El conector del ventilador debe reemplazarse.

Reemplace el conector del ventilador.
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Cuando se produce una falla diferente a las identificadas como disparo por fallas o advertencia, consulte la

tabla siguiente para conocer posibles causas y soluciones.

No se pueden
ajustar los
parametros

El variador estd en funcionamiento (modo
operacion).

Pare el variado para cambiar al modo de
programa y ajustar el parametro.

El acceso a los pardmetros es incorrecto.

Compruebe el nivel de acceso a los
parametros correctos y ajuste el parametro.

La contrasefia es incorrecta.

Compruebe la contrasefia, desactive el
bloqueo de pardmetros y ajuste el parametro.

Se detecta la baja tension.

Compruebe la entrada de alimentacion para
resolver la baja de tensidn y ajuste el
parametro.

El motor no gira

La fuente de comando de frecuencia esta
configurada incorrectamente.

Compruebe el ajuste de la fuente del comando
de frecuencia.

La fuente del comando de operacién esta
configurada incorrectamente.

Compruebe el ajuste de la fuente de comando
de operacion.

No se suministra alimentacién al borne R/S/T.

Compruebe las conexiones de los bornes R/S/T
yT/V/W.

El indicador de carga esta apagado.

Encienda el variador.

El comando de operacion estd apagado.

Encienda el comando de operacidn (RUN).

El motor esta bloqueado.

Desbloquee el motor o baje el nivel de carga.

La carga es demasiado alta.

Opere el motor de forma independiente.

Entra una sefial de parada de emergencia.

Restablezca la sefial de parada de emergencia.

El conexionado del borne del circuito de
control es incorrecto.

Compruebe el conexionado de la borne del
circuito de control.

La opcion de entrada para el comando de
frecuencia es incorrecta.

Compruebe la opcidn de entrada para el
comando de frecuencia.

La tension o corriente de entrada para el
comando de frecuencia son incorrectas.

Compruebe la tensidn o corriente de entrada
para el comando de frecuencia.

El modo de PNP/NPN esta selecciono de forma
incorrecta.

Compruebe el ajuste del modo PNP/NPN.

El valor del comando de frecuencia es
demasiado bajo.

Verifique le comando de frecuencia e ingrese
un valor por encima de la frecuencia minima.

La tecla [STOP/RESET] estd pulsada.

Compruebe que la parada sea normal, si es asi
reanudar el funcionamiento normalmente.

El par del motor es demasiado bajo.

Cambie los modos de operacion (V/F, IMy
Sensorless). Si la falla persiste, reemplace el
variador por un modelo con mayor capacidad.
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El motor gira en
direccion opuesta
al comando.

El conexionado para el cable de salida del
motor es incorrecto.

Verifique si el cable en el lado de salida esta
conectado correctamente a la fase (U/V/W)
del motor.

La conexidén de sefial entre el borne de control
del circuito (giro en avance/retroceso) del
variador y la sefial de giro en avance/retroceso
en el lado del panel de control es incorrecta.

Compruebe el conexionado de giro en
avance/retroceso.

El motor sélo gira
en una direccién

La prevencion de giro en retroceso estd
seleccionada.

Retire la prevencién de giro en retroceso.

No se proporciona sefial de giro en retroceso,
incluso cuando se selecciona una secuencia de
3 hilos.

Compruebe la seial de entrada asociada con la
operacion de 3 hilos y ajuste segun sea
necesario.

El motor
recalienta.

La carga es demasiado pesada.

Reduzca la carga.
Aumente el tiempo de Acel/Decel.

Compruebe los parametros del motor y ajuste
los valores correctos.

Reemplace el motor y el variador por los
modelos con capacidad adecuada para la
carga.

La temperatura ambiente del motor es
demasiado alta.

Baje la temperatura ambiente del motor.

La tension de fase a fase del motor es
insuficiente.

Utilice un motor que puede soportar tensiones
de fase a fase mayores que al pico de tensidn
maximo.

Sélo utilice motores adecuados para
aplicaciones con variadores.

Conecte el reactor de CA a la salida del
variador (ajuste la frecuencia portadora a
2kHz).

El ventilador del motor se ha parado o el
ventilador estd obstruido por residuos.

Compruebe el ventilador del motor y retire
cualquier objeto extrafio.

El motor se detiene
durante la
aceleracién o
cuando se conecta

La carga es demasiado alta.

Reduzca la carga.

Reemplace el motor y el variador por modelos
con capacidad adecuada para la carga.

acarga
El valor del comando de frecuencia es bajo. Ajustar a un valor adecuado.
Reducir la carga y aumentar el tiempo de
El motor no La carga es demasiado alta. aceleraciéon. Compruebe el estado del freno

acelera. / El tiempo
de aceleracidn es
demasiado largo.

mecanico.

El tiempo de aceleracién es demasiado largo.

Cambie el tiempo de aceleracién.

Los valores combinados de las propiedades de
motor y el pardmetro del variador son
incorrectos.

Cambie los pardmetros relacionados con el
motor.

346




Solucion de Problemas

El nivel de prevencion de entrada en pérdida
durante la aceleracidn es bajo.

Cambie el nivel de prevencion de entrada en
pérdida.

El nivel de prevencion de entrada en pérdida
durante la operacion es bajo.

Cambie el nivel de prevencion de entrada en
pérdida.

El par de arranque es insuficiente.

Cambie al modo de operacién de control de
vectores. Si el problema sigue sin corregirse,
Reemplace el variador por un modelo con
mayor capacidad.

La velocidad del
motor varia
durante la
operacion.

Hay una gran variacion en la carga.

Reemplace el motor y el variador por modelos
con mayor capacidad.

La tension de entrada varia.

Reduzca la variacidn de tension de entrada.

Las variaciones de velocidad del motor se
producen durante una frecuencia especifica.

Ajuste la frecuencia de salida para evitar una
zona de resonancia.

El giro del motor es
diferente al ajuste.

El patron V/F esta ajustado de forma
incorrecta.

Establecer un patréon V/F que sea adecuado
para la especificacion del motor.

El tiempo de
deceleracion del
motor es
demasiado largo,
incluso con la
Resistencia de
Frenado Dindmico
conectada

El tiempo de deceleracién es demasiado largo.

Cambie el ajuste de forma correspondiente.

El par del motor es insuficiente.

Si los parametros de motor son normales, es
probable que sea una falla de la capacidad del
motor.

Reemplace el motor por un modelo con mayor
capacidad.

La carga es mayor que el limite de par interno
determinado por la corriente nominal del
variador.

Reemplace el variador por un modelo con
mayor capacidad.

Se dificulta la
operacion en
aplicaciones de
baja carga.

La frecuencia portadora es demasiado alta.

Reduzca la frecuencia portadora.

Se ha producido una sobreexcitacion debido a
un ajuste V/F incorrecto a baja velocidad.

Reduzca el valor de refuerzo de par para evitar
la sobre-excitacion.

Mientras que el
variador esta en
funcionamiento, se
produce un mal
funcionamiento de
una unidad de
control o se
producen ruidos.

Se produce un ruido dentro del variador
debido a la realizacidn de cambios.

Cambie la frecuencia portadora al valor
minimo.

Instale un filtro de micro sobretensién en la
salida del variador.

Cuando el variador
esta funcionando,
se activa el
interruptor de fuga
a tierra.

Un interruptor de fuga a tierra interrumpira el
suministro si fluye la corriente a tierra durante
el funcionamiento del variador.

Conectar el variador a un borne de tierra.

Compruebe que la resistencia de tierra se
menor que 100Q para variadores de 200V y
menor que 10Q para variadores de 400V.
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Solucion de Problemas

Compruebe la capacidad del interruptor de
fuga a tierra y realice la conexion apropiada,
considerando la corriente nominal del
variador.

Reduzca la frecuencia portadora.

Intente que la longitud del cable entre el
variador y el motor sea lo mas corta posible.

El motor vibra
mucho y no gira
normalmente.

La tension de fase a fase de la fuente de
alimentacion trifasica no es equilibrada.

Compruebe la tensidn de entrada y equilibre la
tensién.

Compruebe y pruebe el aislamiento del motor.

El motor hace
zumbidos o ruidos
fuertes.

Se produce resonancia entre la frecuencia
natural del motor y la frecuencia portadora.

Aumente o disminuya ligeramente la
frecuencia portadora.

Se produce resonancia entre la frecuencia
natural del motor y la frecuencia de salida del
variador.

Aumente o disminuya ligeramente la
frecuencia portadora.

Utilice la funcidon de salto de frecuencia para
evitar la banda de frecuencias donde se
produce la resonancia.

El motor vibra /
zumba.

El comando de entrada de frecuencia es un
comando externo y analdgico.

En situaciones de flujo de entrada de ruido en
el lado de entrada analdgica que resulta en la
interferencia del sistema, cambie la constante
de tiempo del filtro de entrada (IN-07).

La longitud del cableado entre el variadory el
motor es demasiado larga.

Aseglrese de que la longitud total del cable
entre el variador y el motor sea inferior a 200
metros (50m para los motores de potencia de
3,7 kW o menos).

El motor no se
detiene por
completo cuando
la salida del
variador se
detiene.

Es dificil decelerar lo suficiente, porque el
frenado de CC no esta funcionando
normalmente.

Ajuste el parametro de frenado de CC.

Aumente el valor de ajuste de la corriente de
frenado de CC.

Aumente el valor de ajuste para el tiempo de
parada del frenado de CC.

La frecuencia de
salida no alcanza la
frecuencia de
referencia.

La referencia de frecuencia esta dentro de la
gama de frecuencias de salto.

Ajuste la referencia de frecuencia en un valor
mayor al rango de la frecuencia de salto.

La referencia de frecuencia esta excediendo el
limite superior del comando de frecuencia.

Ajuste el limite superior del comando de
frecuencia en un valor mayor a la frecuencia
de referencia.

Debido a que la carga es demasiado pesada, la
funcién de prevencion prevencion de entrada
en pérdida esta operando.

Reemplace el variador por un modelo con
mayor capacidad.

El ventilador de
enfriamiento no
gira.

El pardmetro de control para el ventilador de
de enfriamiento esta configurado
incorrectamente.

Verifique el ajuste de parametro de control del
ventilador de enfriamiento.
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10.

Mantenimiento

Mantenimiento

En este capitulo se explica como reemplazar el ventilador de enfriamiento, las verificaciones regulares a

realizar completar, y como almacenar y desechar el producto. Un variador es vulnerable a las condiciones

ambientales, y también pueden producirse fallas por el desgaste de los componentes. Para evitar averias,

siga las recomendaciones de mantenimiento de esta seccion.

@Precaucién

* Antes de verificar el producto, lea todas las instrucciones de seguridad contenidas en este manual.

* Antes de limpiar el producto, asegurese de que el equipo esta apagado.

* Limpie el variador con un trapo seco. La limpieza con panos humedos, agua, disolventes y detergentes

puede provocar una descarga eléctrica o dafios en el producto.

10.1.

10.1.1. Verificaciones Diarias

Listas de Verificaciones Regulares

Total

éSe encuentran la

No hay

humedad y .. .
Consulte la seccién | congelamiento
temperatura ,
. 1.3. (temperatura Termometro,
. ambiente dentro del . . . L,

Ambiente L Consideraciones ambiente: -10 - higrometro,

rango de disefio, y -, , .

. para la Instalacion | +40) y no hay rocio | registrador
hay presencia de .
) en la pagina 4. (humedad
polvo u objetos .
5 ambiente -50%).
extranos?
¢Hay alguna .
. o, ) o Ninguna
Variador vibracion o sonido Inspeccion Visual .
anormalidad
anormales?
Medicién de Consulte la seccién
., éSon normales las tensiones ente las | 11.1. ,

Tension de Multimetro

alimentacion

tensiones de entrada
y salida?

fases R/S/Tenla
bornera del
variador.

Especificaciones de

Entrada y Salida
en la pagina 357.

digital/ tester
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Mantenimiento

éHay una fuga desde

Circuito de . . . .
Capacitor de el interior . Ninguna
Entrada/ ] . Inspeccion visual . -
Salid uniformidad éHay alguna anormalidad
alida
protuberancia?
Apagar el sistema
y verificar el
. . ¢Hay alguna . . i .
Sistema de Ventilador de funcionamiento El ventilador gira

enfriamiento

enfriamiento

vibracion o sonido
anormales?

girando el
ventilador con las
manos

normalmente

¢El valor visualizado

Verificar el valor

Verificar y

Voltimetro/

Display Medidor visualizado en el gestionar los )
es normal? . amperimetro
panel valores especificos
¢Hay alguna
vibracion o sonido Inspeccidn visual
anormales? Ninguna
Motor Total — . -
Verificar anormalidad

¢Hay algun olor
anormal?

recalentamiento o
dano
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10.1.2. Verificaciones Anuales

Mantenimiento

Circuito de
Entrada/
Salida

Test Megger (entre
los bornes de

1) Desconectar el
variador y poner
en

cortocircuito los

bornes R/S/T/U/

) V/W, y luego Mas de 5MQ
entrada/saliday )
., . medir estos
conexion de tierra)
bornes y los Megger
Total
bornes de 500vcCC
conexioén con test
Megger.
¢Hay algo suelto en Ajustar todos los
el dispositivo? tornillos .
- - Ninguna
¢Hay evidencia de .
. L anormalidad
recalentamiento en Inspeccidn visual
alguna parte?
éHay corrosién en los
. cables? .
Conexiones de — . Ninguna
éHay daiios en el Inspeccidn visual . -
cables o anormalidad
revestimiento de los
cables?
¢Hay algin borne L Ninguna
Bornera N Inspeccidn visual . -
dafado? anormalidad
. . . Medir con . . .
Capacitor Medir capacidad . Capacidad nominal | Medidor de
. . L. medidor de .
uniformidad electroestatica . mayor a 85% capacidad
capacidad
¢Hay algun sonido de
traqueteo durante la | Inspeccion visual
i operacion? Ninguna
Relé - -~ . -
éHay algun dafio en anormalidad
el punto de Inspeccidn visual
contacto?
¢Hay algun dafio en
el método de . Ninguna
L, Inspeccidn visual .
aislacién de la anormalidad ,
. . . . Multimetro
Resistencia de resistencia? o
digital/tester
frenado Dentro de +10% de , .
Desconectar un analdgico

Verificar su
desconexién

lado y verificar con
el tester.

variacion del valor
de resistencia
indicado.
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Circuito de
control

Circuito de
proteccién

Verificacion de
Operacion

Verificar el
desequilibrio de cada
tension de salida
durante la operacion.

Medir la tension
del borne

de salida del
variador entre
U/V/W.

1) Tension entre
las fases:

Para condicion de
equilibrio en 200V
(400V) — dentro de
4V(8V).

éHay un error en

el circuito del
display después de
ejecutar la prueban
de proteccion de
secuencia?

Poner en
cortocircuito o
abrir a la fuerza el
circuito de
proteccién del
variador.

El circuito debe
operar de acuerdo
con la secuencia.

Multimetro
digital/
voltimetro CC

Sistema de
enfriamiento

Ventilador de
enfriamiento

¢Hay alguna parte del
ventilador floja?

Verificar todas las
partes conectadas
y ajustar todos los
tornillos

Ninguna
anormalidad

Display

Dispositivo
display

¢El valor visualizado
es normal?

Verificar el valor
De comando en el
display.

Verificar el valor
de regulaciény
administrativo.

Voltimetro/
Amperimetro,
etc.
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10.1.3. Verificaciones bi-anuales

Mantenimiento

Motor Resistencia de Test Megger (entre el | Desconectar los Mas de 5MQ Megger
aislacion borne de entrada, cables de los 500VCC
salida y el borne de bornes U/V/W
conexion). y probar el
conexionado.
@Precauci()n

No ejecute una prueba de resistencia de aislamiento (Megger) en el circuito de control, ya que puede

causar dafios en el producto.

10.2. Reemplazo de los Componentes Principales

Consulte la siguiente informacién sobre reemplazo de los componentes principales.

10.2.1. Ciclo de Cambio de los Componentes Principales

Ventilador de enfriamiento | 3 afios

Falla de rotacion

Consulte al centrode A/Sy
reemplacelo con un nuevo producto.

Capacitor electrolitico
circuito principal

3 afos

Reduccion de la capacidad

Consulte al centrode A/Sy
reemplacelo con un nuevo producto.

Relé del circuito principal -

Falla de funcionamiento

Consulte al centro de A/S.

Nota

La vida util de los componentes principales se basa en la corga nominal de operacién en forma

consecuetiva. La vida util puede variar segun las condiciones y el ambiente.

353




Mantenimiento

10.2.2. Reemplazo de los Ventiladores de Enfriamiento

@Precauci()n
Desconecte la alimentacidn antes de reemplazar los ventiladores de enfriamiento.

Reemplace los ventiladores de enfriamiento siguiendo estos pasos:

Consute lailustracion y retire los 4 tornillos que sujetan el soporte del ventilador.
Retire el soporte del ventilador y desconecte el conector del ventilador.

Conecte el conecto del ventilador al conector de ventilador del variador.

Vuelva a colocar los 4 tornillos y asegure el soporte del ventilador.

H W N R
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10.3. Almacenamiento y Desecho

10.3.1. Almacenamiento

Si no va a utilizar el producto durante un periodo prolongado, guardelo en la siguiente forma:

e Almacenar el producto en las mismas condiciones ambientales que se especifican para el
funcionamiento (consulte la seccion 1.3. Consideraciones para la Instalacion en la pagina 4).

e Al almacenar el producto durante un periodo de mas de 3 meses, almacenarlo entre 10°C y 30°C, para
evitar el agotamiento del capacitor electrolitico.

¢ No exponga el variador a la nieve, lluvia, niebla o polvo.

e Embale el variador de manera que impida el contacto con la humedad. Mantenga el nivel de humedad
por debajo del 70% en el paquete mediante la inclusion de un desecante, como un gel de silice.

10.3.2. Desecho

Al desechar el producto, clasificarlo como residuos industriales generales. El producto incluye materiales
reciclables, por lo cual se recomienda su reciclado siempre que sea posible. Los materiales de embalaje y
todas las partes metdlicas se pueden reciclar. Aunque el plastico también puede reciclarse, puede
incinerarse bajo condiciones controladas en algunas regiones.

@Precaucién

Si el variador no se ha utilizado durante mucho tiempo, los capacitores pierden sus caracteristicas de
carga y se agotan. Para evitar el agotamiento, encender el producto una vez al afio y permitir que el
dispositivo funcione durante 30-60 minutos. Ponga el funcionamiento el dispositivo bajo condiciones sin
carga.
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11.

11.1.

Especificaciones Técnicas

Especificaciones de Entrada y Salida

Trifasico 400V (30-75kW)

Especificaciones Técnicas

Motor HP 40 50 60 75 100
aplicado kw 30 37 45 55 75
Capacidad nominal (kVA) 46 57 69 84 116
Corriente Nominal [Entrada | Carga pesada 61 75 91 110 150
Salid trifasica] (A) Carga normal 75 91 107 142 169
alida
inal Corriente Nominal [Entrada | Carga pesada 32 39 47 57 78
nomina
monofasica] (A) Carga normal 39 47 55 73 87
Frecuencia de salida 0-400 Hz (IM Sensorless: 0-120Hz)
Tension de salida (V) Trifasico 380-480V
., ., Trifasico 380-480VCA (-15%, +10%)
Tension de operacion (V) L.
Monofasico 480VCA (-5%, +10%)
50-60Hz (£5%)
Entrada . . - .
. Frecuencia de salida (En el caso de entrada monofasica, la frecuenia de entrada
nominal i
es s6lo 60hz (£5%).)
. . Carga pesada 56 69 85 103 143
Corriente nominal (A)
Carga normal 69 85 100 134 160
Peso (Ib/k 57/26 77/35 77/35
<o (Ib/ke) / / / 95/43 | 95/43
(Filtro de EMC incorporado) (55/25) (75/34) (75/34)

* Los variadores S100 con clasificacion de 30kW o mas no son compatibles con extensiones E/S o

certificacion IP66.

* Los variadores de 55-75 kW no tiene un filtro EMC incorporado, ya que cumplen con las normas

de EMC incluso sin contar con el mismo.
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Especificaciones Técnicas

Nota
Precauciones para la alimentacién monofdsica de un variador trifasico

358

Conecte la entrada monofasica a R(L1) y T(L3).

Se necesita un reactor CA o CC para reducir la fluctuacion de CC. Seleccione el tipo de reactor
incorporado para 30-75kW. Para 0,4-22kW se debe instalar un reactor CA o CC externo.

Los mismos dispositivos periféricos (incluyendo un fusible y un reactor) como trifasicos también se
pueden utilizar para monofdésicos.

Si se produce un disparo de fase abierta, desactive la proteccién de fase abierta de entrada (PRT-05).

La proteccidn para corriente de salida como OCT o IOLT se basa en las calificaciones de entrada trifasicas,
gue es mas grande que la de entrada monofasica. El usuario debe establecer los pardmetros que son
relativos a la informaciéon del motor (BAS-11~16), disparo de sobrecarga (PRT17~22) y las funciones
termoelectronicas (PRT40~43).

Rendimiento del control Sensorless podria ser inestable dependiendo de la fluctuacion de CC.

La tensidn de entrada minima debe ser mayor a 228Vca para la alimentacion de 240Vca y 456Vca para la
alimentacién de 480Vca, para asegurar la produccidon de tensidn del motor de 207Vca y 415Vca,
respectivamente.

Para minimizar el efecto de la privacion de tension, seleccione el motor de 208V para la alimentacion de
240 Vca y el motor de 400Vca para la alimentacién de 480Vca.



11.2.

Especificaciones Técnicas

Detalles de Especificaciones del Producto

Método de control

Control V/F, compensacién de deslizamiento, vectorial Sensorless

Resolucidn de frecuencia

Comando digital: 0,01Hz
Comando analdgico: 0,06Hz (estandar: 60Hz)

Precisidon de frecuencia

1% de la frecuencia de salida maxima

Control Caracteristica de V/F Lineal, cuadratica, V/f definida por el usuario
. Régimen de corriente carga pesada: 150% durante 1 minuto; régimen de
Capacidad de sobrecarga . .
corriente carga normal: 120% durante 1 minuto
Refuerzo de par .
Refuerzo de par manual/automatico
(boost de torque)
Tipo de operacidn Seleccionable entre operacién con teclado/ bornera/ comunicacion
- - Analdgica: -10~10V, -10~10V, 4~20mA
Ajuste de la frecuencia o
Digital: teclado, tren de pulsos
e Control PID » . .
L ¢ Operacién subir-bajar
® Operacion trifilar
o . ¢ Frenado de CC
¢ Limite de frecuencia .
. e Salto de frecuencia
¢ Segunda funcién .. . .
., . ¢ Compensacién de deslizamiento
L. ., ¢ Prevencion de giro en avance y L
Caracteristicas de operacion ¢ Rearranque automadtico
retroceso .
L . e Auto-tuning
¢ Transicion comercial ., )
i . ¢ Acumulacién de energia
¢ Busqueda de velocidad )
. ¢ Frenado de flujo
¢ Frenado de potencia
.. ¢ Modo Fuego
¢ Reduccién de fuga
., Seleccionable entre modo PNP o NPN. Las funciones pueden
Operacion

Borne
multifuncion
(7EA)

P1-P7

Entrada

configurarse segun los codigos IN.65-IN.71 y ajustes de parametros.

e Operacién de avance e Operacion de retroceso

* Reset ¢ Falla externa
¢ Parada de emergencia * Operacién por impulsos
¢ Frecuencia secuencial- ¢ Aceleraciéon y deceleracion en
alta/media/baja multiples niveles-alto/medio/bajo
¢ Frenado CC durante la parada ¢ Seleccion de un segundo motor
e Aumento de frecuencia ¢ Disminucién de frecuencia
¢ Operacidn trifilar ¢ Frecuencia comando analdgico
¢ Transicion del modo de fijo.

operacion local/remoto ¢ Transicion de PID a operacion
¢ Acel/ decel/ parada general

seleccionables

Tren de pulsos

0-32 kHz, Nivel Bajo: 0-0,8V, Nivel Alto: 3,5-12V
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Especificaciones Técnicas

Borne
multifuncion
para colector
abierto

Salida -
Borne de relé

multifuncion

Salida de falla y salida de
operacion del variador

Inferior a 24VCC, 50mA

Inferior a (N.A., N.C.) 250VCA 1A,
Inferior a 30VCC 1A

Salida
analdgica

0-12Vcc (0-24mA): seleccionable entre frecuencia, corriente de salida,

tension de salida, tensidén borne CC, etc.

Tren de pulsos

Maximo 32 kHz, 10-12V

* Sobrecorriente

¢ Sefial externa

¢ Corriente de corto ARM

¢ Recalentamiento

¢ Fase entrada

e Falla de tierra

¢ Recalentamiento del motor

¢ Sobretensién

¢ Sensores de temperatura

¢ Recalentamiento del variador
* Opcién

¢ Fase salida

¢ Sobrecarga del variador

¢ Ventilador

Disparo ¢ Conexion de la placa de E/S ¢ Fallas pre-PID
e Motor no conectado * Freno externo
e Escritura de pardmetros * Baja de tensién durante la
Funcion de * Parada de emergencia operacion
Proteccién ¢ Pérdida de comando * Baja de tension
e Error memoria externa ¢ Seguridad A (B)
¢ Watchdog de CPU ¢ Error entrada analdgica
¢ Carga normal del motor ¢ Sobrecarga del motor
Pérdida del comando de teclado, sobrecarga, carga normal, sobrecarga
Alarma del variador, operacién del ventilador, porcentaje de resistencia de
frenado, nimero de correcciones por error de sintonizacién de rotor.
Carga pesada menor a 16 mseg (carga normal menor a 8 mseg): la
o i operacion continta (en la tension de entrada nominal y salida nominal).
Interrupcién instantanea
Carga pesada mayor a 16 mseg (carga normal menor a 8 mseg): se
produce el rearranque automatico.
Tipo de enfriamiento Estructura de enfriamiento por ventilador forzada.
IP 20 (estandar), Tipo abierto UL, Tipo Cerrado UL 1 (opcional)
Estructura de proteccion (Tipo Cerrado UL 1 es apto mediante la opcidon de instalacion de
Estructura/
. conectores).
ambiente
de uso Carga pesada: -10-50°C (14 —122°F), carga normal: -10-40°C (14 — 104°F)

Temperatura ambiente

Sin hielo o escarcha.

(Se recomienda usar menos del 80% de la carga cuando se opera con

carga normal a 50°C (122°F)).
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Especificaciones Técnicas

Humedad ambiente

Inferior a 90% de humedad relativa (sin formacién de rocio)

Temperatura de
almacenamiento

-20°C - 65°C (-4 - 149°F).

Ambiente

Evitar el contacto con gas corrosivo, gas inflamable, vapor de aceite o
polvo otros contaminantes (Grado de Contaminacion Ambiental 3).

Altitud/ vibracidn

Inferior a 1.000m (3.280 pies), inferior a 9,89m/seg2 (1G).

Presion

70-106 kPa
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Especificaciones Técnicas

11.3. Dimensiones Externas (Tipo IP 20)

30 kW (Trifasico)
A
ﬂ v
H2
2]
B ™ T v
e )
i W2
37-45 kW (Trifasico)
+
_4
H:
il Ay
H2
®
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55-75 kW (Trifasico)

Especificaciones Técnicas

A
I T o H3
H2
B_Elfﬂ _lﬁ? v
l—
) X
375 450
0300S100-4 232 428,5 14
(10,8) (17,7) 284 7 7
0370S100-4 510 (11,2) (0,28) (0,28)
282 486,5
0450S100-4 325 (20,1) 16
0550S100-4 (12,8) 550 309
275 524,5 9 9
07505100-4 (21,70 (12,2)

Unidades: mm (pulgadas)
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Especificaciones Técnicas

11.4. Dispositivos Periféricos

Modelos de Interruptor, Interruptor Diferencial y Contactor Magnético compatibles
(Fabricados por LSIS)

Interruptor o
Interruptor . : Contactor Magnético

Producto Diferencial

(kw) Corriente Corriente Corriente Corriente

Modelo Modelo Modelo Modelo
(A) (A) (A) (A)

30 kw-4 ABS103c 125 UTS150 125 EBS103c | 125 MC-100a 105

37 kw-4 150 150 150 MC-130a 130

45 kW-4 ABS203c 175 UTS250 175 EBS203c | 175 MC-150a 150

55 kW-4 225 225 225 MC-185a 185

75 kw-4 ABS403c 300 uTS400 300 EBS403c | 300 MC-225a 225

11.5. Especificaciones de Fusibles y Reactores

Fusible Entrada CA Reactor CA
Producto (kW) - — - -
Corriente (A) Tension (V) Inductancia (mH) Corriente (A)
30 kw-4 0,29 69
125A
37 kW-4 0,24 85
45 kW-4 160 A 600 0,20 100
55 kw-4 0,15 134
200 A
75 kW-4 0,13 160

@ Precaucién
Utilice sélo fusibles de entrada listados en UL Clase H o RKS5, e interruptores listados UL. Consulte la tabla
anterior para conocer la tensién y corriente para fusibles e interruptores.
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11.6. Especificaciones de los Tornillos de Bornes

Especificaciones de los Tornillos de Bornes de Entrada/Salida

30-75 kW M8 61,2-91,8

Especificaciones de los Tornillos de Bornes del Circuito de Control

P1-P7/CM/VR/V1/I12/A01/A02/
Q1/EG/24/TI/TO/SA,SB,SC/S+,S- M2.6 0,4
,SG/A1, B1, C1/A2, C2

O) Precaucion

Aplique el par de apriete recomendado cuando ajuste los tornillos de los bornes. Los tornillos flojos
pueden causar cortocircuitos y fallas de funcionamiento. Si los tornillos se ajustan demasiado, se pueden
dafiar los bornes y causar cortocircuitos y fallas de funcionamiento. Utilice Unicamente cables de cobres
aptos para 600V 75°C para el conexionado de los bornes de alimentacion, y aptos para 300V 75°C para el
conexionado de los bornes de control.
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Especificaciones Técnicas

11.7. Unidad de Frenado Dinamico (DBU) y Resistencias

11.7.1. Unidad de Frenado Dinamico

o] 30-37 kW SV370DBU-4U
ipo
(TI,O A 45-55 kW SV550DBU-4U Consultar Grupo 1.
ipo
P 75 kW SV750DBU-4U
30-37 kW SV037DBH-4
Sin Tipo UL Consultar Grupo 2.
. SV075DBH-4
(Tipo B) 45-75 kW
SV075DB-4 Consultar Grupo 3.

LSLV0370DBU-4HN

Consultar Grupo 4.

Sin Tipo UL 30-37 kW

. LSLV0O370DBU-4LN
(Tipo C) Consultar Grupo 5.
45-75 kW LSLVO750DBU-4LN

Nota

e No es necesario el uso de la unidad de frenado dindmico tipo opcional para S100 con capacidad inferior a
22kW de capacidad, ya que la unidad de frenado dinamico bdsicamente esta icorporada.

e Consulte el manual de la unidad de frenado dinamico para el uso recomendado de la unidad de frenado
dinamico en la tabla anterior, debido a que la tabla puede cambiar.

11.7.2. Disposiciones de Bornes

Grupo 1:

|P|N|G|B1 B2|

Grupo 2:

|e | N |82|P/B1|

G Borne de Tierra
B2 Borne para conexién con B2 de DBU
B1 Borne para conexiéon con B1 de DBU
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Especificaciones Técnicas

Bornes Funciones ‘
N Borne para conexién con N del Variador
P Borne para conexion con P1 del Variador
Grupo 3:
P B1 N B2 G

Bornes Funciones ‘
G Borne de Tierra
B2 Borne para conexién con B2 de DBU
B1 Borne para conexién con B1 de DBU
N Borne para conexién con N del Variador
P Borne para conexién con P1 del Variador
Grupo 4,5:

P(+) N(-) Bl B N.C E
Bornes Funciones
P(+) Borne para conexién con P del Variador
N(-) Borne para conexién con N del Variador
B1 Borne para conexién con B1 de DBU
B2 Borne para conexién con B2 de DBU
N.C No Usado
E Borne de Tierra
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Especificaciones Técnicas

Nota

e Debe consultar el manua de la unidad de frenado dindmico para elegir la resistencia de frenado
crrespondiente para usar la unidad de frenado dinamico.

e Para obtener informacion detallada sobre el conexionado de la DBU, consulte la seccion 2.2
Conexionado, Paso 7 Seleccion de la Unidad de Frenado en la pagina 16.

11.7.3. Dimensiones

Grupo 1 Grupo 2
4—M5 Mountin |
j 7 N 2 e KT @
Dynamic Braking Unit +§ §'
% § Dvnamic
= % O
" = = Car |84 &
= = o
g—;_ o LS nustri systems
%'I ’ B a i = 2 ) >
NP ' 4 <
75— <
" 170
S=e=s EHR il
&)
&
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Grupo 3

355
370

188
2245

111

33

Especificaciones Técnicas

Grupo 5
0| 0
LR
|
Y —
o6 W
]
Wi
W

Posicion ajugero

o Capacidad : : o
Tension Dimensiones (mm) : o Peso Tamaio ajugero
) del motor instalacion (mm) (ke) instalacion (®)

instalacion
aplicado (kW) w H1 ‘ 2
30-37 1,56
440 140 | 227,4 | 192 | 76,4 125 215,4 M4
45-75 1,85
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Especificaciones Técnicas

QIR

- Capacidad : : Posicidn ajugero ‘ -
Tension Dimensiones (mm) Peso  Tamaiio ajugero

del motor %ED instalacion (mm)
\'J k instalaci
V) aplicado (kW) w (kg) instalacion (D)

440 30-37 50 140 | 227,4 | 192 | 76,4 125 215,4 1,56 M4
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11.7.4. Funciones del Display

Las Resistencias de Frenado Dindmico se conectan con B1, B2 en la Unidad de Frenado Dindmico. La DBU
tiene 3 LEDs. El LED Rojo, situado en el medio, indica la alimentacion principal; un LED Verde a la derecha
indica el frenado y otro LED Verde a la izquierda indica Disparo por Sobrecalentamiento (OHT).

BOWER El LED POWER esta encendido cuando la alimentacion principal estd conectada. En general,
. el LED POWER esta encendido cuando la alimentacién principal esta conectada porque la
(LED Rojo) , .
DBU esta conectada al variador.
RUN El LED RUN esta encendido cuando la DBU estd activada por la energia regenerativa del
(LED Verde) motor.
T En condicién de frenado, si la temperatura supera el valor seleccionado debido al
(LED Verde) sobrecalentamiento del disipador térmico, la sefial de activacion de la DBU se interrumpe y
el LED se enciende, por la activacion de la funcién de proteccién por sobrecalentamiento.

11.7.5. Resistencias de Frenado Dinamico

30kwW SV370DBU-4U 16,9 6.400
37kW SV370DBU-4U 16,9 6.400

100% de par de
A5kW SV550DBU-4U 11,4 9.600

frenado, 10%ED
55kW SV550DBU-4U 11,4 9.600
75kW SV750DBU-4U 8,4 12.800
Nota

e La rasistencia/capacidad nominal/par de torque/%Ed de la Resistencia de Frenado Dindmico son validos
para la Unidad de Frenado Dindamico del tipo A, y los valores de la Resistencia de Frenado Dindmico para
los tipos B y C se refieren al manual de la UDB.

e Los Vatios Nominales de la DBU deben duplicarse cuando el %ED se duplica.
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11.8. Degradacion de la Corriente Nominal Continua

Degradacion por la Frecuencia Portadora

La corriente nominal continua del variador se limita en base a la frecuencia portadora. Consulte el siguiente

grafico.
F
ND
HD
%of DR |
foND 2
foc [kHz] 6
o 10 7
% de DR (%] 70
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Especificaciones Técnicas

Degradacion por Tension de Entrada

La corriente nominal continua del variador se limita en base a la tensiéon de entrada. Consulte el siguiente
grafico.

Corriente nominal continua (400V)
(%)
120
100 ;
80 :
60 :
40
20
0 t t t t t .I t 1
380 400 420 440 460 480 500 520

Tensién de entrada

Degradacion por Temperatura Ambiente y Tipo de Instalacion

La corriente nominal constante del variador se limita en base a la temperatura ambiente y el tipo de
instalacion. Consulte el siguiente gréfico.

Corriente nominal continua (400V)

(%)
100 . IP20/UL Abierto
85 ;
70
Lado a lado
0 30 40 50
o]
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11.9. Emision de Calor

El siguiente grafico muestra las caracteristicas de emision de calor de los variadores (por capacidad del
producto).

(kcal)
1200

1000 //
800 ,/
600

400

200

30 37 45 55 75 (KW)

Los datos de emisiéon de calor se basan en operaciones con valores de la frecuencia portadora
predeterminada, en condiciones normales de funcionamiento. Para obtener informacién detallada sobre la
frecuencia portadora, consulte la seccion 5.16. Configuracion del Ruido de Operacion (configuracion de

frecuencia portadora) en la pagina 173.
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Uso de Variadores para Aplicacidon de Entrada Monofasica

12. Uso de Variadores para Aplicacion de Entrada
Monofasica

12.1. Introduccion

Lslv-S100 es un variador de frecuencia estandar trifasico. Cuando se aplica energia monofdsica a un variador
de frecuencia trifasico, existen varias limitaciones que deben tenerse en cuenta. Los variadores estandar con
Modulacién por Ancho de Pulso (PWM, por sus siglas en inglés) utilizan un diodo rectificador de 6 pulsos. La
rectificacion de 6 pulsos resulta en una fluctuacién del bus de CC de 360Hz cuando se utiliza con una
alimentacién de 60Hz trifasica.

Sin embargo, en condiciones de uso monofasico, la fluctuacidon del bus de CC se convierte en 120Hz vy el
circuito del bus CC del variador esta sujeto a la tensidon mas alta para entregar una potencia equivalente.
Ademas, los armodnicos y las corrientes de entrada aumentan mds alld de las que se encuentran con la
entrada trifasica.

Se puede producir una distorsion de la corriente de entrada de 90% THD (Distorsién Arménica Total) o mds
con una entrada monofdsica, en comparacién con aproximadamente el 40% de la entrada trifdsica, como se
indica en la Figura 2.

Por lo tanto, el uso monofasico requiere la reduccion de la potencia del variador trifasico (derratea) para
evitar la sobreexigencia del rectificador y de los componentes de conexién CC.

Tension de conexion CC — Fluctuacion 360Hz

DCL

Capacitor
3—- | cc
L' =
Entrada | | | /\". /.\5 /\'.1 /\\
trifasica A \ | A \ |

y ™~ 7 :
] l l Corriente entrada rectificador\/' \/i' Aproximadamente 40% I-THD

Tension fase

Figura 1 — Configuracidn Trifasica Tipica
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Uso de Variadores para Aplicacion de Entrada Monofasica

DCL Tension de conexion CC— Fluctuacidn 120Hz

ANVANEIVAN _ /\ A
Capacitor
cC
L/\

! Tension f v
(/\/} - ension fase
Entrada /\
\ 7/ /\ )

CO iente ent ada ectllicado Ap Oximadamente 90/{) I' D

Figura 2 — Configuracién Monofasica Tipica

12.2. Potencia (HP), Corriente de Entrada y Corriente de Salida

Cuando se utiliza un variador de frecuencia trifasico con entrada monofasica, sera necesario reducir la
potencia y la corriente de salida de la unidad debido al aumento de la tensién y corriente de fluctuacion del
bus CC. Ademas, la corriente de entrada a través de las dos fases restantes en el convertidor de puente de
diodos sera aproximadamente el doble, creando otra consideracién de reduccidn de potencia para el
variador. La distorsion de la corriente de entrada aumentard aun mas con una alimentacion trifasica,
haciendo bajar el factor general de potencia de entrada. Se puede presentar una distorsion de la corriente
de entrada de mas del 100% en condiciones monofdasicas sin un reactor. Por lo tanto, siempre se necesita un
reactor. Cuando se utiliza un motor que es seleccionado por los criterios de calificacién de accionamiento
trifasico al utilizar una entrada monofasica, puede derivar en un mal funcionamiento o falla prematura del
disco. La unidad seleccionada de clasificacién de corriente monofasica debe cumplir o superar la corriente
nominal del motor.

376



Uso de Variadores para Aplicacidon de Entrada Monofasica

12.3. Frecuencia de Entrada y Tolerancia de Tensidn

Las clasificaciones de corriente monofasicas son validas sélo para la entrada de 60Hz. La tensién de
alimentacién CA debe encontrarse dentro del rango de tensidn requerida de 240/480Vca+10% a -5% para
maximizar la produccién de energia del motor. El producto estandar con entrada de tensidn trifasica tiene un
rango permisible de +10% a -15%. Por lo tanto, se aplica una tolerancia de tensién de entrada mds estricta
de +10 a -5% cuando se utiliza la unidad con una alimentacion monofasica. La tensién media de bus con
entrada monofasica es menor que el equivalente de una entrada trifasica. Por lo tanto, la tensién de salida
maxima (tension del motor) sera mas baja con una entrada monofasica. La tension de entrada minima debe
ser inferior a 228Vca para los modelos de 240 voltios y 456Vca para los modelos de 480 voltios, para
asegurar la produccién de tension del motor de 207Vca y 415Vca, respectivamente. Por lo tanto, si el torque
del motor completo debe desarrollarse cerca de la velocidad base (potencia) sera necesario para mantener
una tension de linea entrante rigida para producir la tensién adecuada del motor. La operacién de un motor
a velocidad reducida (potencia reducida), o el uso de un motor con una tensién base inferior al valor nominal
de alimentacidn CA de entrada (ej. Motor de 208Vca con una alimentacién de 240Vca), también minimizara
el efecto de la privacion de tension. (Entrada 240VCA—> motor 208V, Entrada 480VCA—> motor 400V).
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Garantia del Producto

Informacion sobre la Garantia

Garantia del Producto

Complete este formulario de informacién sobre la garantia y conserve esta pagina para referencia

futura o cuando pueda necesitar el servicio de garantia.

Informacion del Cliente

(o empresa)

Nombre del Producto Variador Estandar LSIS Fecha de Instalacion
Nombre del Modelo LSLV-S100 Periodo de Garantia
Nombre

Domicilio

Informacion de Contacto

Informacion del Vendedor

Nombre

Domicilio

Informacion de Contacto

Periodo de Garantia

La garantia del producto cubre mal funcionamiento del mismo bajo condiciones normales de

funcionamiento, durante 12 meses a partir de la fecha de instalacién. Si no se conoce la fecha de

instalacion, la garantia del producto es valida durante 18 meses a partir de la fecha de fabricacién. No

obstante, el plazo de garantia puede variar segun los contratos de compra o de instalacién.

Informacion sobre el Servicio de la Garantia

Durante el periodo de garantia del producto, se proporciona el servicio de garantia (de forma gratuita)

por el mal funcionamiento del producto provocados en condiciones normales de funcionamiento. Para

acceder al servicio de la garantia, pongase en contacto con un centro de servicios o agente de LSIS

oficial.

379



Garantia del Producto

Informacion sobre Servicio fuera de la Garantia

* Se aplicard una tarifa de servicio por el mal funcionamiento en los siguientes casos:
* Dafos causados por uso indebido, negligencia o accidente.
* Daflos causados por tensidon anormal o mal funcionamiento de los dispositivos periféricos.

* Dafios causados por actos de la naturaleza (incendios, inundaciones, terremotos, accidentes con
gas, etc).

* Cuando falta la placa de identificacion de LSIS.

* Cuando ha expirado el periodo de garantia.

Visite nuestro sitio web

Visitenos en http: //www.lIsis.com para obtener informacion detallada del servicio.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Los abajo firmantes,
Representante: LSIS Co., Ltd.
Direccién: LS Tower, Hogye-dong, Dongan-gu,

Anyang-si, Gyeonggi-do 1026-6,

Corea
Fabricante: LSIS Co., Ltd.
Direccion: 181, Samsegung-ri, Mokchon-Eup,

Chonan, Chungnam, 330-845,
Corea

Certifican y declaran bajo su exclusiva responsabilidad que el siguiente equipo:

Tipo de equipo: Variador (Equipo para Conversion de Potencia)
Nombre del modelo: Serie LSLV-S100
Marca: LSIS Co., Ltd.

Cumple con los requisitos esenciales de las directivas:

Directiva 2006/95/CE del Parlamento Europeo y del Consejo relativa a la aproximacidn de las legislaciones de
los Estados Miembros sobre el Material Eléctrico destinado a utilizarse con determinados limites de tensidn

Directiva 2004/108/CE del Parlamento Europeo y del Consejo relativa a la aproximacién de las legislaciones
de los Estados Miembros en materia de compatibilidad electromagnética.

en base a las siguientes especificaciones:
EN 61800-3:2004
EN 61800-5-1:2007

y cumpliendo en tanto con los requisitos esenciales y las disposiciones de las Directivas 2006/95/CE y
2004/108/CE.

Lugar: Chonan, Chungnam,
Corea
N ; .
2| 9« 20/2 . 2./

‘irma/Fecha)

Sr. In Sik Choi / General Manager

(Nombre completo/Cargo)
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FILTROS DE LINEA EMI / RFI

FILTROS RFI

EL RANGO LS DE FILTROS PARA LINEA DE ALIMENTACION, SERIE FEP (Estandar), FUERON DISENADOS ESPECIFICAMENTE
CON VARIADORES LSIS DE ALTA FRECUENCIA. LOS FILTROS LS UTILIZADOS CON LAS SIGUIENTES INSTRUCCIONES DE
INSTALACION AYUDAN A GARANTIZAR SU USO SIN PROBLEMAS CON DISPOSITIVOS SENSIBLES Y SU CUMPLIMIENTO CON
LAS NORMAS DE EMISION CONDUCIDA E INMUNIDAD EN 50081.

PPRECAUCION

SI SE USAN DISPOSITIVOS DE PROTECCION POR CORRIENTE DE FUGA EN LA FUENTE DE ALIMENTACION PUEDE
OCURRIR UNA FALLA EN EL ENCENDIDO O APAGADO.

PARA EVITARLO, LA CORRIENTE DEL DISPOSITIVO DE PROTECCION DEBE SUPERAR LA CORRIENTE DE FUGA.

INSTRUCCIONES DE INSTALACION RECOMENDADAS

Para cumplir con la directiva de compatibilidad electromagnética (EMC) es necesario seguir estas instrucciones lo mas
posible. Realice los procedimientos de seguridad usuales para el trabajo con equipos eléctricos. Todas las conexiones
eléctricas al filtro, el variador y el motor deben ser realizadas por un técnico eléctrico calificado.

1) Compruebe el régimen del filtro para garantizar que la corriente, la tensién y el nUmero de parte son correctos.

2) Para un mejor resultado, el filtro debe instalarse lo mas cerca posible del suministro de red del gabinete de
conexionado, en general directamente después de los gabinetes del interruptor o conmutador de suministro.

3) El panel posterior del gabinete de conexionado debe ser de dimensiones adecuadas para instalar el filtro. Debe
tenerse cuidado respecto de la remocién de pintura, etc., de los orificios de montaje y la superficie del panel, a fin
de garantizar la mejor puesta a tierra del filtro.

4)  Monte el filtro de manera segura.

5) Conecte el suministro de red a los bornes del filtro marcados como LINE, conecte los cables de tierra al vastago de
tierra provisto. Conecte los bornes del filtro marcados como LOAD a la entrada de red del variador usando tramos
cortos de cable del calibre adecuado.

6) Conecte el motor e instale el nucleo de ferrita (cebadores de salida) lo mas cerca posible del variador. Debe usarse
cable blindado o apantallado con los conductores trifasicos enroscados sdlo dos veces al centro del nucleo de
ferrita. El conductor de tierra debe ser asegurado al variador y a los extremos del motor. La pantalla debe
conectarse al cuerpo del gabinete con sello de cable a tierra.

7) Conecte los cables de control segun las instrucciones del manual del variador.

ES IMPORTANTE QUE TODOS LOS TRAMOS DE CONDUCTORES SEAN LO MAS CORTOS POSIBLES Y QUE LOS CABLES DE
RED ENTRANTE Y DEL MOTOR SALIENTE ESTEN BIEN SEPARADOS.

GABINETE METALICO|

SERIE FEB/FEP (Estandar)

Fig 1
: VARIADOR : CABLE BLINDADO
_'_[I‘ FILTRO p— = o : r 3
I L
|r __________ GABIN EFE_M_ET_AIN;O_:
FILTROS INTERNOS :
Fig 2 : VARIADOR W ) ) CABLE BLINDADO
| 1 | N ‘f
-
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SERIE LSLV / Filtros Internos

VARIADOR POTENCIA | FIG. CEBADOR

SALIDAS

TRIFASICO
LSLV0300 S 100-4 | 305kW 2 FS-3
LSLV0370 5 100-4 | 37kW 2 FS-3
LSLV0450 S 100-4 | 45kW 2 FS-3
EN55011 CLASE A IEC/EN 61800-3 C3

Vector Motor Control Ibérica §.L. .
I C/ Mar del Garh, 10 'D SERIES F§ (cebadores de salida)
— Fol. Ing. La Torre del Rector H

Ls V M C 08130 Santa Perpétua de Mogoda CODIGO] D W ] X [
(BARCELONA) ESPANA ES—1 21 85 i) 22 4
Tel. (+34) 035 748 206 ﬂ-ﬂ IY Es-2 255 05 = ) 5

vector motor control Fax (+34) 935 748 248 A ES-3 @ 150 10 125x30 | 5
info@vmc.es @
WWW.Vmc.es —u
PRO0G4
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Marca UL

c(UL)us

La marca UL se aplica a los productos en los Estados Unidos y Canada. Esta marca indica que UL ha probado y evaluado
los productos y ha determinado que los productos cumplen los estdndares de UL referentes a la seguridad del
producto. Si un producto ha recibido la certificacion UL, significa que todos los componentes del interior del producto
también han sido certificados por las normas de UL.

Conveniente para la instalacidon en un compartimiento de Manejo de Aire Acondicionado.

Marca CE

C€

La marca CE indica que los productos que llevan esta marca cumplen con las normas ambientales y de seguridad
europeas. Las normas europeas incluyen la Directiva de Mdaquinas para los fabricantes de maquinas, la Directiva de Baja
Tension para los fabricantes de productos electrénicos y de las directrices de compatibilidad electromagnética (EMC)
para el control de ruido seguro.

Directiva de Baja Tension
Se ha confirmado que nuestros productos cumplen con la Directiva de Baja Tension (EN 61800-5-1).

Directiva EMC (Compatibilidad Electromagnética)
La Directiva define los requisitos de inmunidad y emisiones de los equipos eléctricos utilizados en la Unidn Europea. La
norma de producto EMC (EN 61800-3) cubre los requisitos especificados para conductores.

Marca EAC

il

La marca EAC (Conformidad Euroasidtica) también se aplica a los productos antes de su colocacién en el mercado de
los Estados miembros de la Unién Aduanera Euroasiatica.

La misma indica la conformidad de los productos con los siguientes requisitos y regulaciones de caracter técnico Unidn
Aduanera Euroasiatica:

Reglamento Técnico de la Unién Aduanera 004/2011 “Sobre seguridad de equipos de baja tension”.

Reglamento Técnico de la Unién Aduanera 020/2011 Sobre la compatibilidad electromagnética de productos técnicos”.
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Historia de Revisiones del Manual

Historia de Revisiones

02/2014 Primer Lanzamiento -
2 11/2014 2% Edicién Actualizacién Versién S/W (V2.0)
06/2015 3" Edicién Actualizacion Versién S/W (V2.3)
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borne B (Normalmente Cerrado) .......c.cceeuennee 112
BOINE B oo 112, 203
oo ] ¢ LN 1LY/ 24, 27
borne comun ......cccceceevvneeennen. consulte Borne EG
borne comun secuencial ....... consulte Borne CM

borne de (pulso) ajuste de frecuencia..... consulte
BorneTl

borne de (tensidn) ajuste de frecuencia. consulte
Borne V1

borne de alimentacién de entrada segura.............
consulte Borne SC

borne de comunicacion/salida......cccccoeeeeuveenen... 25
borne de entrada de alimentacién CA .... consulte
Bornes R/S/T

borne de entrada de seial RS-485.......... consulte
Bornes S+/S-/SG

borne de entrada segura A....... consulte Borne SA
borne de entrada segura B....... consulte Borne SB

borne de potencia 24V externa consulte Borne 24

borne de salida de pulso.......... consulte Borne TO
borne de salida de sefial de falla. consulte Bornes
A1/C1/B1
borne de salida de tensién/corriente...... consulte
Borne SA
borne de salida.................. Consulte Bornes R/S/T
oY) o g 1IN =L C S 25
BOrNE AD ... e 25
borne para ajuste de referencia de frecuencia
.................................................. consulte Borne VR
borNE QL ....evveeieieeeecee e 25
DOrNE SA ..o 24
DOIrNE SB ... e 24
DOINE SC ... e 24
bornNe TO..ouvveeeiiiii 25, 196
DOrNe V1 ..o 24, 67
bOrNE VR..oooveeeeeiieeeeeeee 24,67
bornes AL/CL/BL...ccooovcoeeeeeeeeeeeeeeee e 25
bornes P1+ (bornes CC)....coocvevvieevieeniieenniieninnnn 20
DOIrNES P24/B..ceeiieeeeieeeeeeeeeeee et 23
bBOrNEs R/S/Tueeeiviiiieieeeeeeeeeeee e 20, 21,345
DOrNES SH/S-/SG cooeeiiiieeeeeeeeeeeeeeee e 25
bornes U/V/W ......ooovvveiiiiiieiiiieecenen, 20, 21, 345
borne de entrada ......cccccevviieiiniieiine e 24
oTo] 4 g LI |V 24
oTo] o o L= 1y 24
DOINE PL-P7..ciiiiiieiiiiiee ittt sveee e 24
DOINE SA ... 24
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DOINE SB ... 24

oo ] o g T IR RS S 24
oY) o o V=T I IR 24,76
bOrNE V1 ...ooovvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiii 24,67
BOrNE VR...ooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 24,67
borne de entrada multifuncién
configuracion funcion terminal Px................... 289
definir PX coeeeeeeeceeee e 289
filtro Off borne de entrada multifuncién ......... 112
filtro On borne de entrada multifuncién.......... 112
IN.B5-71 oo 289

borne de salida multifuncién
borne de salida (colector abierto).Consulte Borne
Qi
configuracidén del tiempo de retardo del borne de

salida multifuncidn........ccccvveeeeiiieciiee s 203
control on/off salida multifuncién ................... 191
Elemento 1 relé multifuncion (Relé 1) ..... 293,294

Elemento 1 salida multifuncién (Definir Q1)....295
salida de disparo por relé y borne de salida

MUILITUNCION oo, 202
DOINE SA .. 24
interruptor de seleccidn de salida analdgica
STV N 22,193
bridas para cables.......cccccoecveeeicieeecceee e, 27
BX s 231, 340
C
cable ..o, 8,17,18,19, 22
especificaciones de cable (control) sefial ............ 9
Especificaciones de Cable E/S Alimentacidn........ 8
Especificaciones de Conexidén de Tierra............... 8
par trenzado blindado........cccceeeevveeeiiieieiciieees 34
=] (<]l o110 ] o H 8,17, 18, 19, 22,395
caida de tension........cccccveeeecieee e, 21
carga de par variable ......ccocevvvveeiiiincciieeee, 98, 163

carga insuficiente
advertencia por carga insuficiente.... 224,225,342
disparo por carga insuficiente........... 225,225,256

carga tipo elevador.........ccccuuuueeenn.. 94,101, 102, 138

(o] [ Lo TSR 115
oo Yo [1={o 10X ] 1 | PSRRI 245
(000 To [T={o o LI =T o] USSR 245
FE (error de trama).....ccccceeeeeeeeccvveeeeeeeeeennnenenn. 245
IA (direccion de datos ilegal) .........ccoovveeeuvenenns 245
ID (valor de datos ilegal).......cccceevvrevreenneennnen, 245
IF (funcionilegal) .....ccceeeecieeeiciieeccieee e, 245
WM (error modo escritura)......ccccceeeecveeerennnenn. 245
COMANAOD etieiiiiee ittt e e s e e saneees 81
€oNfigUracion......cccueevvcieei e 81
fuente de comando.......ccceeeecveeeicieee e, 81
COMUNICACION...ceeeieee et e 233
conexién de linea de comunicacion................. 234

.......................................................................... 238
direccidon de comunicacion.........cccovceeeriieenineens 246
estandares de comunicacion........ccocceeveveevvennne 233
guardado de parametros definidos por
COMUNICACION .oeeeeeeee et 239
Mapa de MEeMONia ...cceeeecvveieeeee e e e eeeens 239
operacion de proteccién de pérdida de comando
.......................................................................... 237
parametros de comunicacion..........ccccceeeeeennns 235
] RS 233
PrOtOCOIO ..eeiiiiiiiiieiiete e 241
velocidad de comunicacion........ccccceeeeveeeenneee, 235
comunicacién incorporada................ Consulte RS-485
(0701 1=) (o] o =T Lo T PRSP 17
cable de 3 conductores .......cccceeeveeeeccieeeecciieeens 21
cable de cobre ... 16
conexion de tierra ..uvveeeeceee e 18
conexionado de los bornes de alimentacidn......19
conexionado de los bornes de control............... 22
conexionado sefal.......cceceerviiineiiniennieerie e 26
desmontaje de la cubierta......c.ccoceeeeceeeeccienennns 17
(<14 41 - TR 27
INTEITUPTOr..cciiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee e, 364
longitud del cable.......cccccvveeeeiieercieeeee, 21,27
PN e, 16
remontaje de las cubiertas.........cccococeeeeevveennnen. 32
configuracién de entrada multifuncién virtual......238
configuracion de escala de tiempo......ccccecvveneennen. 89
configuracion de frecuencia .......ccccceeeeceeeeieieeeennnee, 66
entrada de corriente 12 .....cccoveeeeiieieecieec e, 74
entrada de tension 12 .......ccccceevvvieeeiniieeeriienenns 75
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entrada PulSO Tl....ueeeeeeiiecciieeeee e 76
RS-485 ..ottt et et earee s 77
TEClAdO i 66,67
consideraciones para la instalacion
altitud/Vibracion........cccoevevveeeieiiieciieee e 4,5
factores ambientales.......cccccvvcveeiiiiiiiinciec e, 4
humedad ambiente........ccccoceeevceeevcciee e, 4
Presion de Qire........ccccveeeecieeeeciieee e e 4
temperatura ambiente.......cccceceeveeevceeccieencieeenne, 4
constante de tiempo de filtro.......cccceevceriiennnnnne 68
consumo de potencia .....ccceeveveeeeeieeeesiieeens 205, 207
contacto
CONtACTO A Lo 218
CONLACTO B .o 218
contactor magnético......ccoceevverrieienieenieeinenn 21, 364
CONtrasea....ccccceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennn, 182, 183, 336,345
control de borne de entrada multifuncién............ 112
control de freN0..eoeiee i, 189
CONLIOI BR .ot 189
secuencia engranaje freno .....cccccceecevveeeeeeeenns 190
secuencia liberacion freno .......ccccceevevveeenneenn. 190
CONEFOL @ V/F oot 97
operacion por Patrén V/F de reduccién
(o{UF: [o |- doF- USSR 98
operacion por Patrén V/F del usuario................ 99
operacion por Patron V/F Lineal ........................ 97
CONLIOI PID .t e 142
For- 041 o 1o 1 24 | LSS 150
CoONFIGUraCiON ....coveveiiiiiiee e 142
diagrama de bloques de control PID................. 147
€aANANCIA P oo 145
modo suspension operacion PID...................... 149
operacion PID basica.....ccccecceeeeecveeeecieee e, 142
0pPeracion Pre-PID ......cccecvevvieinieeenieeriee e 148
0SCHACION ..o 145
realimentacion PID.......cccccevvveevceeeceeeee e 341
referencia PID........coocovveeeecieei e, 144
SAlIA PID oo 144
tiempo diferencial (PID D-Time).....c.ccceeevveennenn. 145
tiempo integral (PID I-Time) ....ccoocvvevveercieennenn. 145
control vectorial SENsOrless......ccocvvvvivcieerieieeeenns 154
€oNnfiguracion.......ccccevecveee e, 156
8ANANCIA | ceeeiiiieiiiiiiieee e 158

8ANANCIA P .eeeiiiiiiiiei e 158
guia de operacion del control vectorial Sensorless
.......................................................................... 160
SeNSOrless M ......cueeeeeveeeeciee e 156
tiempo espera (hold)......cccceeevvvevieenieecceecieens 157
tiempo pre-excitacion ........cccccceeeeceeeeecveeeenen, 157
CuantificaCion ....coccvveevieiiie e 70
(0o o TS 70
D
AESECNO. . e 349, 355
deslizamiento......cccceeeeceee e, 140
diagnéstico de la vida util de los componentes
diagnéstico de vida util para ventiladores ....... 227
AIfUSION oo 242
dimensiones externas........ccccceeeeveeeeeiveeeeeieeeennnns 362
30-45kW (trifasico)...cccovveeerceeeeieieeeeeieee e, 362
55-75kW (trifasico)...ccceeeeveeeiiineeeicieee e 363
direccion de giro del motor ......cccoeveeeciveeeicieeeenee, 36
(o [T o ] o 1 339
borrar historia de fallas........ccccoceeeveieeeiecnenens 187
cancelaciéon de estado de falla.......cooovveernneen. 229
de opcidn.......cceeeueeeen. Consulte Disparo x Opcidn
EXEEINO e 231, 340
lista de fallas/advertencias..........cccoeveeereverennns 231
por falla de carga insuficiente...... Consulte Carga
Insuficiente
por falla de cortocircuito ARM................. Consulte
Sobrecorriente2
por falla de CPU Watch Dog......ccocceveveeeueenen. 232
por falla de fase abierta entrada..... Consulte Fase

Abierta Entrada

por falla de parada de emergencia ... Consulte BX
por falla de salida de fase abierta ... Consulte Fase
Abierta

por falla de sobrecalentamiento............. Consulte
Sobrecalentamiento

por falla de tierra......cccceeeeeeeeeecveeeceineeenn, 231, 340
por sobrecorriente ....... Consulte Sobrecorriente 1
por sobretension............... Consulte Sobretension
SIN MOTON wevieeiiiieiiireee et r e 230
solucidn de problemas ......cccccevveeriieiieeineenne 343
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D Qo] o Yol o] o TR 231

display de 7 segmentos ......cccceevveenieenieeniieesieeenees 39
1= 1SS 39
NUMEIOS ceevvveeereerereesreesteeesieessseeesseeesseessseessseess 39

display del teclado ........eeeeeeiviciiieeieeiiiieee e 39

dispositivos Periféricos ........covverveerceeniernneennnnenn 364

E

EEP ROM VaCiO .ccuvveeeciieeeceee e 180

ejecucion de la prueba........ccoceevcieriiieniienieeeeee 35

enclavamiento ......ccceevecieeevciee e 339

energia regenerada.....c.cccceeeceeeeeeieeessieeeennns 107, 161

entrada analdgica .......ccccceeeeecieeeeciiee e, 24, 44
entrada de corriente 12 ....ccccevvviiiiiniiie e, 74
entrada de tension 2 ........cccceveeieeeicieeeccciiee e, 75
entrada pulso Th....eeeeceee e 76
entrada tension V19.......cccoocoeeevcieeeecieee e 67

entrada en pérdida........ccceevciiieieiiee e, 213
DIt ONJOTF o 214
prevencion de entrada en pérdida................... 196

eNtrada V2 ..ot 75
entrada tension 12 ......cccevvecveeevciee e 75

escala de tiempo

0,01 SEE coeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 90
(0191 R = - NN 90
ESClAVO o e 90

especificaciones de entrada y salida
entrada nominal........ccceevvciien e, 357
salida nominal .....cccceeviiiiiiniiie e, 357

especificaciones de tornillos

tornillos de bornes del circuito de control........ 365

tornillos de bornes entrada/salida................... 365

tamaiio de tornillos .......cccceeeveeeciiieeiiecccieee, 365

Par de apriete...coeeeeeeieeciiieeee e 365
especificaciones tEcniCas......coocevecveeevcieeeciciieeens 357
ESTACION. ...euvreeeiee ettt e 114
ETH.....cc..... Consulte proteccion sobrecalentamiento
termoeléctrico

F
Falla oo 231
enclavamiento.....cccccceeeeeeciineeeeeceeeciireeee e 339
falla Brave ...uueeeeee e 231
fatal e 339
lista de advertencias/fallas......cccoovvvveeerrveeinnnen. 231
NIVE e 339
falla de ventilador.......ccccceeveeeeveiiiiinnnee. 225, 231, 341
fase abiertaentrada ........coooovveeiieeeeiieii, 231,340
proteccidn fase abierta entrada........c...ceeuuuneeee 217
FE (error de trama) .....cceeeveeeeeveeeeecrree e 245
FOITITA oo 27
FIEldBUS oo 66, 81
opcidn de comunicacion ........ccceceveeeecvveee e, 111
filtro de micro sobretension ........ccccceeeeeevvvveeeeeeennn, 21
fijacion de frecuencia analdgica ........ccceeeevvvveeeeennne 78
fijacidn analdgica.......ccccccvvvivcieeeee e, 78
frecuencia auxiliar .....cccccceeeeevciiiiieee e 127
calculo frecuencia de comando final................ 129

.......................................................................... 127
CONFIUIACION.....cvvei e 127
ganancia referencia auxiliar ........ccoceeevcvveeennneen. 128
referencia auxiliar........cccocoveveeiiieecncee e 127
referencia principal .......ccocceeeeeiiiciiiieee e, 127

frecuencia de operacién....Consulte configuracion de

frecuencia

frecuencia de frenadode CC ...........ccceeevvennnnnnnn. 105

frecuencia de potencia de entrada.........cccceeuueee.. 179

frecuencia de referencia Acel/Decel ..........ccceuueeene. 89
MOdO T RAMP ceeeeiiiiiiiieee et 89

frecuencia de resonancia.......cccoeeeeeeeeeeeeecccccnnnnnn, 110
frecuencia portadora.........ccoeeeeviiinieeiieenieene 173
salto de frecuencia.......ccveveeeeeeeveeeeeeeeeeeeeeeeeeenns 110

frecuencia de salto ......oooeeeeeeeeeeiece, 110

frecuencia objetivo
frecuencia Cmd ......cceeeveveieeciiee e, 265



frecuencia portadora.......cccceeecveeeiciieeccciieeens 21,173

degradacion.......ccceeeeeeiiecciiieee e 372
frecuencia secuencial.......cccccevcveveiiciee i, 79
CONFIGUrACION ....veviieciee e 79
Velocidad-L/Velocidad-M/Velocidad-H.............. 79
frenado de flujo c..eeeeveerieiiiiice 213
freno de fuga de tierra......cccceeeecciveeeeee e, 347
fuente de comando .....cccccveeeiciee e 81
borne de comando fwd/rev .....ccceeevvveveevrreecnneee. 81
Configuracidn direccion de giro / comando
(o] o1=] - ol (o] o PSSR 82
RS-485 ... eeeeeeetee st esre e ste e e e saneeeeeenare e 83
teclado. .. 81
fuente digital......cceeeeveeeieiieeieee e, 85
FUSIBIE v 364
G
ZANANCIA P/l oot 17
grupo (Aplicacion) AP ......ccveveeeiie e 44
grupo (Avanzado) Ad ......cccecveeeeeiieeeenciiee e, 44
grupo (BAsiCo) BAS .....cceoviveriierieenieenee e 44
grupo (Comunicacion) CM.........ccccccveeevcveeeecveeeenen, 44
grupo (Control) CN ..ueveeeeecieeceecee e 44
grupo (de Bornes de Entrada) In .......cccccvveeevcnnenenns 44
grupo (Proteccidn) Pr.......ccoccveeeecieee e, 49,181
grupo 2do Motor M2 .......cccoecevviienniienieenie e 309
grupo Aplicacion APP..........ccceveee e 301
grupo Avanzado.......... Consulte Grupo (Avanzado)Ad
grupo Basico .........ccuunee... Consulte Grupo (Bdsico) bA

grupo Comunicacion.Consulte Grupo (Comunicacion)
M

grupo Control................. Consulte Grupo (Control) Cn

grupo de Bornes de Entrada ........ Consulte Grupo de
Bornes de Entrada In

grupo de Bornes de Salida ........... Consulte Grupo de
Bornes de Salida OU

grupo de Bornes de Salida OU.........cccceevveeecnveeennns 40

grupo de Funciones Basicas BAS............. 181,269,335
grupo de Funciones de Aplicacion APP.................. 301
grupo de Funciones de Comunicacién CM .....240,262
grupo de Funciones de Control Cn ........cccceeeeeunnnes 262

grupo de Funciones de Proteccion Prt 49,88,123,172

grupo de Funciones de Secuencia del Usuario

................................................................. Consulte UF
grupo de Funciones Extendidas Adv...... 49,86,93,104
grupo de Secuencia del Usuario .............. Consulte US
grupo Drive (Drv) .....cceeeeuveeenee. 108,109,111,124,185
BrUPO USUANIO ceveiiieiiiiiieeee s iriiieee e sssireree e e e 184
borrar pardmetros.......ccccvvvveerieenieenieenieenne 184
registrar parametros ......cccccceeeeieveciiiieeeeeeeens 184
I
L2 ettt et etr e eaeeens 24,74
borne (tension/corriente) de ajuste de frecuencia
............................................................................ 24
interruptor de seleccién de entrada analdgica
(SW2) ettt 24
IA (direccion de datos ilegal) .....cocovvveevcvveeennnennn. 245
ID (valor de datos ilegal) ......cccccveeecrvereecreeeennnenen, 245
IF (funcion ilegal) ....ccccoveevcieeiiieceecee e, 245
ilustraciones de 1as Pi€zas ........ccceeeeecvveeercieeesiieeeens 3
indicador de carga .......cceeevvvveeeeeevcnninnnn, 16, 339, 345
informacion de seguridad...........ccccvvveeeeiiiiciiiieeneen, i
inicializacion de energia eléctrica acumulada........ 187
INSTAlaCiON ...ovveeciieee e 11
CONEXIONAAO ..ceiiiiiiieeriiiee ettt 16
diagrama de configuracién bdsica.........c............ 12
diagrama de flujo de instalacion..............c......... 11
] =0 S 360
montaje del variador.......c.cccoevievriiiniennieeniees 13
171
[N =Y U] o) o T Nt 22

interruptor de seleccidn de entrada analdgica
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interruptor de seleccion de modo PNP/NPN

(SWL) ottt 22

interruptor de seleccidn de salida analdgica

(SW3) ettt 22
interruptor de fugas........ccoeccvvveeeee e 364

V2 e e e e nees 24

interruptor de seleccion de modo PNP/NPN (SW1)

................................................................................. 22
MOAO NPN .. 28
MOO PNP .., 27

L

[AMpara de Carga ....ccccueeeeecieeee e e 16

limite de frecuencia.......cccccceeeeeceeeeeciee e, 108
frecuencia maxima/ de arranque.................... 108
salto de frecuencia .........ccoveecvveeeeeeeicccnieeee e, 110

valor limite superior e inferior de frecuencia...108
10T T[T - FR 349

lista de verificaciones posteriores a la instalacién ..33

M

M2 (grupo 2do MOtOr).....ceevveereeerreeiieeniee e 309
M2 (grupo de Funcién 2do motor) .......ccccceveeeennneen. 44
MaAESIIO .eevviiiiireeiiee 234
MaNteNiMIieNto ......cevviiiiiiiiee e, 349
marcha libre hasta parar........ccocceeveeevceenceennieeenne, 106
Minifugas PWM ......coooiiviiiiiiiieeeeccrireee e 174
modo (CNF)configuracion.........ccceeeeeecveescveeeceeeenne, 187
MOdO de ArranNQUE .......uvveeeieeeeeeiree e e eee e 103

arranque de aceleracion .......cccccceeeccvveeeeeeeenns 103

arranque después de frenado CC..................... 103
modo de Operacion SEgUra.......ccceeeecuveeeeeveeeennnne 137
MOodo de Parada ....cccceeeeeecniieeee e 104

frenado de potencia......ccccceeevveeivcieeecciieeee, 107

funcionamiento libre hasta parar........ccuec..... 106
parada de deceleracion.........cccccvvvveeeeeiecnnnnenn. 104
parada después de frenado CC...........cceueenneee. 104
MOAO NPN....ooiiiiiiiiirieiieerereeeeeeeeeereeeeeeeeeeeeeeeeereereeeeee. 28
mModo operacion 2do .......cccveeeeeeeeeciinieeee e, 111
fuente de comando 2do.......ccoeeveeeeeeeeieieeeennne. 111
comando compartido (Fuente principal) ......... 111
[0 Yo [o T 24 1 =N 27
MOdO USUAriO/MaACIO ....eeeeveeeeeeeeeeeeeeeeee e 185
[0a70] 11 o] £ HUTT SRR 61,166
detalles del protocolo de registro de monitoreo
.......................................................................... 244
monitoreo de estado de operacion.................. 204
monitoreo de tiempo de operacién................. 207
N
LRYAVZ=] IR 339
nombre de [as Piezas......cccccceeeeeiecciiieeee e 3
nominal
corriente de motor nominal........ccecevvveeeeeeiennns 140
corriente de par nominal.......ccccccevvevviieeencnnnnn, 194
entrada NOMINAl.........eevvvvieieeieeiiiiiiiiirieeeeeeeeeees 357
frecuencia de deslizamiento nominal .............. 141
salida NOMINGl .....uuveeeeiiiiiiiiieiiieeeveeeeeeeeeeeeeeeee 357
tensidn de motor nominal......cceeeeeeiiecnveennnennn. 150
velocidad de deslizamiento nominal................ 140
Numero de constante de tiempo de filtro............. 112
NUmMero de estacion ......ccccceeeeveevreeeeeeeiiiiieeeee e 246
(0)
operacion 2do Motor ........cccceeveceeeecciee e, 175
OPEracion bAsiCa......ccecveeeeeciveee e e, 37
operacion de acumulacidn de energia .................. 161
operacion de ahorro de energia ....cccccveeeevveeennnee, 167
operacion de ahorro de energia automatico ...167
operacion de ahorro de energia manual.......... 167
operacion de busqueda de velocidad ................... 168
Arranque al vVUelo-1.......cocevrvieirienncienriieeiienns 169



Arranque al VUelO-2......ccueevvciieeeeiee e, 168
ZANANCIA P/l 171
operacion de compensacion por deslizamiento....140

OPEracCioN AraW......ccueeeeecureeeeiireeeeereeeeerreeeesreeeeans 127
operacion DWell ........ccveveeeiiicciiieeeeeecreee e, 138
aceleracion DWell .......ccceevvcieeevcieecceeeee, 138
deceleracion DWell.........cccccvveeeeeiveeeecieeeeennee, 138
frecuencia Dwell Acel/Decel .......ccocvvvveuereennnee. 138
OPEraACION JOG .uvveeiieiieeriee sttt et 131
frecuencia Jog....ccvvvveeeeeciee e, 131
teclado. ., 134
0peracion 10Cal .......ccoecveerieiniiiiii e 85
Cambio de Modo Local/Remoto .......ccceeevueeeene 84
OPEracion reMOta.......cceeeeeceeeeerineeeseireeesieee s 85
Lol = 1 ] O RN 84
Operacion patrén V/F del usuario .......ccceeeveeenennee. 99
operacion patron V/F lineal .......ccoccveveeeeeieiiennenn, 97
frecuencia base ......cccvvceeevceeeviee s 97
frecuencia de arranque .......cccccvveeeeeieecciieeeeeen, 97
OPEeracion remMota ....ccecceeeeecveeecciee e e e seee e 85
Cambio de Modo Local/Remoto .......cccceeeeernnen. 84
operacion 1ocal.......ceecveeevcieeeecee e 85
LE=Tol = T 2 S 84
Operacion Subir/Bajar ........ccoeeeeeeeeeeenieeeeveeereens 134
Operacion trifilar ......cccceeeeeecciiieeee e 136
P
PP e 113
funcién de comunicacidn .........cccccoceeeeeieeeenee, 113
pardmetro maestro.......coccceeeeeeeecciieeeeeeeeenns 1113
QJUSEE eeeirrieeee et 113,114
pardmetro esclavo........cccocvveevcieeeiciieee e, 113
ST | PSSP UPTPORPPPPP 21
CoONtrol de Par.....ccceeeecieeeecciee e 164
opcién de configuracién de referencia de par.165
parada de Acel/Decel......ccceevvecriecrieciieieeieeieee 96
parada después de frenado de CC................. 105,190
parametro del drea comun compatible................. 250
PArAMETIOS .evvveerveerieeeieeereeeseeesreesreesreesseesnree s 53
bloqueo de pardmetros........cccccevevevveeeccvenenns 183

configuracién de pardmetros........ccccceeeeeeveeenns 53
CONtraseNa .....evvveeeeeeeeireeiiiieieeeeeeeeennns 182,183,263
esconder PAardMetros ......cccvceeeveeeneeeneeeniveenns 182
INICIAliZACiON woeveevieeceeceec e 181
leer/ escribir/ guardar......c.coeeeveviiecineieenienen. 180
visualizacion de parametros modificados........ 184

pardmetros del drea comun extendida del S100
parametros del drea de control

(Lectura/ESCritura) ..coeeeeeeeeeeeeeeeereeeree e 259
parametros del drea de control de memoria
(Lectura/ESCritura) ..coeeeeeeeeeeeeeeeereeeree e 262
parametros del area de monitoreo (sélo lectura)
.......................................................................... 253
patron Acel/Decel .......ooovveveeviveiiceeeeeeeeeenn 64,94
Patrdn lineal ......cccoovveeriiiiiii e 94
PALrON CUIVA S ...oveieciieee et 94
PAtroN de CUrva S ... 94
tiempo de Acel/Decel real.........cceeeveeerveennnnnne. 96
Pérdida de Comando ......cccceeeeeeeeneennnn. 232,341,342
advertencia de disparo por falla de pérdida de
oo T8 T oo [ TS 232
disparo por pérdida de comando..................... 232
pérdida del comando de velocidad ....................... 219

prevencion de giro

AVANCE et e et e e e et et e e e eeeeee 86
FELIOCESO cevvieiiieieeeee e ettt et e e eirrre e e e s e snreeeeees 86
prevencion de regeneracion para prensado ......... 192
ganancia P/ 8anancia .......c.cceeeeveeveeneenieenneenns 192
proteccion de fase abierta.......cccoceeeecveeeicneeeenen, 217
proteccion del motor.......cccceeeeeeiecciiieeee e, 209

proteccion termoeléctrica del motor (ETH)

disParo ETH .eeeeeeeeee e 209
termoeléctrico....ouviiririeeiceee e, 209
o] 0] e olo] Lo TR 241
protocolo LS INV 485.......cceeviivciirieeeeeeeeeiiieeen, 241
Prueba MEEEEN ....uuveeeeeiecciiieeeee et 351
pUNtEras hUECAS ......ccccveeeeeeeeecieee e 9,26
PWIM e e e 174
modulacién de frecuencia.......cccoeeveevcveercveennnen. 173
PWM NOImMal ..eeveeeeiee et 174
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R
ranura de potencia .....cccceeveveeeiniieeenriiec e 187
(=T Tot o] SRR PTRRRRRRPRIN 12, 364
reduccidon cuadratica .....ccccceeeeeeeciiineeee e, 64
carga de reduccion cuadratica ........ccceeeeeeineeenns 98
Operacion de patron V/F.......cocvveeeiecieireenneens 98
referencia Acel/Decel .......ccccoevvvveeiieiiieiiiiiiiieeeeeen 90
Frecuencia Delta........ccceeeeveeeeicieeeecieee e 89
Frecuencia maxima ......ccoccceeeeeeeeciineeeeeeeeecnnneen. 89
referencia de frecuencia.......cccccoeeecvveeeeee e, 103
refuerzo de Par ... 101
refuerzo de par automatico ........cccccvvevrnennnns 102
refuerzo de par manual.........cccceeeeiieeiicienens 101
SObreexcitacion .......ccccceeccvieeee e 101

Reinicio Reposicidn.Consulte Rearranque después de
un disparo

resistencia de frenado .........eeeeveeeveveveereeeeeeeieeeeeeeens 12
par de frenado......cccoceeeeieieeiccee e 371
resistencia de frenado dinamico
circuito de resistencia de frenado.................... 222
AdV FD BED ... 222
resistencia de freno ....occceeeeeeeiiiciiieeiie e, 20
(R T A 7 N 234
[o10] 04 10T 0 1o7=Tef [0 1 TR 234
(R T YN 233
COMUNICACION .eeveeeeeieeienineiiiieeeeeerserreeareeeeeeeeeeeee 234
comunicacion integrada......ccccceeeeeeecciieeeeeeeeennns 77
(10 4 \VZ=T 4 o [o] U 234
borne de sefial.......ueeeeeeeeeeeeeeeeiiiiiiiiiiieeeeeee 25,77
V1T Lo TSP U 29,70
ruido de funcionamiento .......ccccccoevvvvveeeeeeieeecnnnneen. 173
frecuencia portadora.........cccecevveeecveeeenneen. 21,173
salto de frecuencia ........coevcvveeeeeceeccineeeeee e, 110

salida analogica......ccccevvcveericieee e, 25,193
DOINE SA L. e 25

salida corriente y tension.........ccccceeevevveeenneenn. 193

Salida PUISO...evieeiiieee e 196
salida digital.....cccccoveerieee e, 198
salida fase abierta.......ccccceeeceeeicceee e, 231,340
salto de frecuencia ......cccceeecveeeeeveeeecciiee e, 110
secuencia del USUario .....cccecceeeveceeeescieeeesiee e, 115

QJUSTE ettt eeeee 115

condicidn de operacién de la funcidn del usuario

.......................................................................... 120

BrUPO USF ..ottt 115

BrUPO USS ..ottt e eeeeees 115

pardmetro del bloque de funciones................. 119

parametro invalido........ccccceeeeeivcciineeenen, 115, 119
seleccion de unidad de velocidad (Hz o rpm).......... 78
sefial de disparo externo ........cccecveeeeecveeeccieee e, 218
sintonizacion automatica........cccceeeeeecnvveeennennn. 150,272

configuraciéon de parametro por defecto ........ 151

Todo (€StAtICO) .eovvvrreeeerieeeeee e, 152

oL Lo TN {={1¢c) SR 152

Tr (€StATICO) ovvvveeeeeeec e, 152
Sistema de Enlace Multipunto ......ccccceeeveeeecineeenns 233
sistema de comunicaciones asincronas ................ 233
sistema half dupleX......ccccevecieeeicieieeeee e, 233
sobrecalentamiento .......cccooeeeeeeeiiiiiiieiieiinne 231,340
(Y0] o] (=Tor: | o -¢- [N 232,339

disparo por sobrecarga .......ccccceeeeecciieeeeeeeeenns 232

advertencia por sobrecarga .............. 211,232,342
Sobrecorriente 1 .....ooovvvveviieeieeeeeeeeee 231,339
Sobrecorriente 2 ......oooovveeeeeeeeeeeeee 231,340
SObretension . ....ccccvveeeeeiiicciieeee e 231,339
solucién de problemas........cccocveeeeeieeciiiieneeeeeenns 339

disparos por fallas ......ccccceeeeieeeeceeeecciee e, 343

0tras fallas ....cccvevvveeeneeiniieeececee e 345
soporte de MoNtaje .....cccecccuveeeeeeeeecciireee e, 13
Subcarga

advertencia por subcarga.................. 224,232,342

disparo por falla de subcarga........cccccuvvveennneenn. 232

disparo por subcarga........ccceeceeenieenieennnen, 224,339
SW1......... Consulte interruptor de seleccion de modo
PNP/NPN (SW1)
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SW2...... Consulte interruptor de seleccion de entrada
analdgica (SW2)

SW3......... Consulte interruptor de seleccidon de salida
analdgica (SW3)

T
tarea Pesada.....cccccecceeer e 4
TECIA [ESC] oottt 38
ajuste tecla [ESC]...uuvvieeiieeciieeeee e 84
cambio local/remoto........ccccvevviviiiiiiiiiieieecene 84
cambio operacidn local/remoto........c..ccccuuenee. 84
configuracion tecla [ESC].....cccceeeveeeiccieeeeciieeens 84
Lu=Tol - I Lo - S PSRN 41,134
tecla multifuncion .........ccoeeeeeeeiiciee e, 40
tecla multifuncidn.......ccceeeeeiiieciiieeeec e, 41,114
opciones tecla multifuncidn.........ccccveveeernnnns 336
seleccidn tecla multifuncidn..........cccoveeeeeeenens 336
TECIAAO e e 37
AISPlAY e 37,39
idioma del teclado.....ccoeeeeveeericiiieciec e, 204
teclas de operacion .........ccceeeeeveeeecreeeeecvee e, 37
VEISION S/W it 187
LH=Tol =T Lo TN I @ B RSN 37
ajuste contraste/brillo LCD.......ccoceeeveeivreinenns 187
longitud de conexionado........ccccceevvciveeiccineeenns 27
teclado multifuncion........cccceeeeecciiieeee e, 114
(oleY oV i F={U] =Tl o] s PSS 114
pPardmetro esclavo.......ccccvveeeeeieeeciiieeee e 114
Pardmetro Maestro......cccocoeervceeeescineeesiiee s 114
teclas del teclado........oeeeeiieeiicieieicee e, 38
tecla [AL/[VYI/U/IP] e 38
£ECIa [ESC]..irrieeeeee ettt 38
tCla [RUN] et 38
tecla [STOP/RESET]..cc.ccvuieiieeieeieeie e 38
temperatura de almacenamiento.........cccccvvveeeeeennnns 4
18=1 0] oTo] 474 To Lo SO RN 188
tensidn de potencia de entrada........cccceecvvveeennnenn. 179
tension enlace CC ......oocvvveeeeeeiieciiieeeeeeeeenns 125,161
tension fase afase . ...coceeecveec e, 346
termoeléctrico ... 231

tiempPOo ACEI/DECEI ....ccveveeeiecieceesteeseeeee e 89

frecuencia de cambio de tiempo Acel/Decel .....93
configuracién mediante borne multifuncién .....91
frecuencia MAXIMaA ......ceeeeeeieciiiieeeeeeeceirreee e, 89
frecuencia de operacion.........ccccceeeeeevecvvveeeeeen. 90
tiempo de CiClo «...oovveerieeiieieic e 115,118
tiempo de OpPeracion ........cceeveeeeereeeeecveeeeereeeeas 207
inicializacion del tiempo acumulado de operacidn
.......................................................................... 207
tiempo acumulado de operacién..................... 207
tiempo de pre-excitacion........ccccevcveerveceeeescieeens 157
TieIra . ——— 18
borne de tierra ...eeeeeeecireeeeeeceeeieeee e, 18
conexion de tierra clase 3 .....ccceeeeveeciiieeeeeeeiennns 18
especificaciones de cable de tierra ........c.ccuuee.. 8
tornillos de Montaje .....cccceeevcveeeecieee e, 13
transicion fuente de alimentacién comercial........ 177
trifasico 400V (30-75kW) ...eeeerveeeeireeeeeieee e, 357
V)
Grupo UF (funciones de secuencia del Usuario)......... 115
unidad de frenNo ....eeeeeeeecciieeeeeee e, 192
unidad esclava .......ceeecveeeeecieie e, 113
unidad Maestra.....ccccceeeeecivieeeee e 113
Grupo US (Secuencias del usuario)................. 115, 184
ubicacidn del lugar de instalacion .........cccceeeeeneeenns 5
UsO del teclado ....uveeeeeiccciiiieeee e 45
configuracién de pardmetros.........cccceevveeecuveennne 53
cambio entre grupos en el modo de visualizacién
de Pardmetros.......cccccceeeeecieee e 49
navegacion entre codigos (funciones) ............... 50
\'}
variador esclavo.......ccveeeeeeieeiiieeeee e 114
Variador Maestro ......cceeeeeeeieciiieeee e 114

ventilador de enfriamiento
control del ventilador.........ccuevvvevviviiveeeeieininnns 178



inicializacién del tiempo acumulado de operacion

(o [=IIRVZ=T 01 11 = Lo o] (N 207
mal funcionamiento del ventilador.................. 225
Reemplazo del ventilador..........cccovvvirereeennne 354
tiempo acumulado del ventilador.................... 207
verificaciones
verificaciones anuales .........oooeveeeeeeveeeeeeeeieennne, 351
verificaciones semestrales .......cceeeeeeeeeeeeeeennne. 353
VEISION S/W oottt 187
(] eYo [0 o RS 187
teCladO. e 187
VIbracion ... 160,349,361
W
WM (error de modo de escritura) ......ccceeeeeeuveeenns 245
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