Caracteristicas técnicas:

Modelo SAS

Tipo 3 [ 55 [ 7,5 [ 11
Tensién motor con puente en X1-X2 160...240 V +10%

Tensién motor sin puente en X1-X2 380...480 V + 10%

Frecuencia nominal 50/60 Hz

Potencia motor en KW a 230 V 15 [ 3 [ 4 | 5,5
Potencia motor en KW a 400 V| 3 [ 55 [ 75 | 11
Minima potencia motor 10 % de la potencia arrancador

Par de arranque De 0 al 50%

Tiempo de arranque De05a5s

Repetitibilidad 200 ms

Ciclos méximos por hora 100 [ 80 [ 50 [ 30
Potencia de la electrénica 3,5 VA

Temp. de trabajo / almacenamiento

0°C...45°C / -25°C...75°C

Condiciones ambientales

Categoria de sobre-tension lll, Grado de polucién 2

Ancho 45 45 100 100
Dimensiones en mm. Alto 73 73 73 73
Profundo 122 122 120 120
Peso en g. 300 300 500 500
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*) Consulte a su distribuidor para mayor informacion
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Manual abreviado de arrancadores suaves
Control de una fase

IMC

vector motor control
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El conexionado y ajuste del aparato se realizara Unicamente por personal especializado y
segun se indica en el esquema de conexiones.

Descripcion de los terminales de conexion:
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Terminal Descripcion
1L1 Conexién alimentacion L1
Entrada 3L2 Conexion alimentacion L2
5L3 Conexion alimentacion L3
2T1 Conexion motor fase U
Salida 472 Conexién motor fase V
6T3 Conexién motor fase W
X1. X2 Para alimentacioén de entrada 380...480 Vca sin puente
. ! Para alimentacion de entrada 160...240 Vca con puente
)Bornes
Orden de paro/marcha, (puenteado arranque automatico al
X3, X4 - N
dar tensién al equipo).

*) Contactos libres de potencial
Funcionamiento.

LED indicadores
e EILED verde iluminado indica que el arrancador esta preparado para trabajar.
e  ElLED amarillo iluminado indica el final de la rampa de aceleracioén.

Ajuste de parametros

e Ajuste de larampa de aceleracion
Podemos ajustar el tiempo de aceleracion mediante el potenciémetro “t” de 0,5 a 5
segundos, una vez transcurrido el tiempo ajustado el Triac se baypasa mediante el
relé incorporado en el equipo.
Un tiempo de aceleracion demasiado corto, puede provocar que el relé de bypass
cierre antes de que el motor llegue a su velocidad nominal.

e Ajuste de par de arranque.
Con el potenciémetro “M” podremos ajustar el par de arranque de 0 al 50% como
valor maximo.
Con el valor ajustado al minimo, el motor puede arrancar en sentido contrario.

ATENCION:

e El arrancador no aisla fisicamente de la red solo controla una fase, las otras dos estan
siempre conectadas a la carga.

e El arrancador no esta equipado con la protecciéon de sobrecarga, por lo que se tendra
en cuenta de instalarla exteriormente

Esquema de conexién estandar:
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Aplicacion con red monofasica
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Matar rinfémica 230 Yea

En el caso de red monofasica 400 Vca,
quitar el puente entre los terminales X1/X2



